YASKAWA

VIOTOMAN

GP20HL

Handling & Allgemeine Applikationen

mit der GP-Serie

www.yaskawa.eu

Der MOTOMAN GP20HL ist ein universell anwendbarer Robo-
ter mit einer groBen Reichweite von 3.124 mm und einer
maximalen Traglast von 20 kg.

Dank des patentierten Vibrationskontrollsystems positioniert
dieser Roboter sehr genau, hat eine sehr gute Bahnperfor-
mance und neigt kaum zum Aufschwingen beim Beschleuni-
gen und Bremsen in gestreckter Position.

Typische Anwendungen fur diesen Roboter sind das Handling
von sehr groBen Werkstucken, das Nahtabdichten oder der
Dammmaterialauftrag im Karosseriebau.

Die hohle Struktur des Handgelenks und einige im Arm
bereits vorbereitete Schlauch/Kabelflihrungen erlauben eine
optimale Verlegung der Medienversorgung (hohe Bewegungs-
freiheit und Standzeit).

VORTEILE IM UBERBLICK

e Umfangreicher Einsatzbereich

e Sehr gute Bahnperformance

e GroBer Arbeitsbereich: 3.124 mm

e Besonders geeignet flr groBe und sperrige Werkstlcke
e Hohler Arm fur optimale Medienversorgung

Controlled by

YRC1000




MOTOMAN GP20HL
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Montagemaglichkeiten: Boden, Decke, Wand, geneigt*
Traglastdiagramm Schutzklasse: IP54/IP67
* Geneigte Montage unter Bericksichtigung des Winkels,
LT siehe Tabelle unten
Schiitzen Sie -
den Roboter vor:
900 W =[6 kg Roboter- S-Achsen-
e Korrosiven Dampfen, Neigungswinkel Arbeitsbereich
Flissigkeiten sowie 200 w_hokg 6 [Grad] [Grad]
explosiven Gasen P-Punkt 11025 ST 0<6 <30 11 80 rTBwax. lr\]lgjgl;ngswinkel
e Eindringendem = W =[20 kg (keine Beschrankung)
Wasser, Ol oder 30<H6 <35 +60 max. Neigungswinkel
Staub o ) )
u 2 = g/ 200250303(34 4998 5LOBO 30<O <45 +45 max. Neigungswinkel
® Elektromagnetischen B-Achse R- T-Achse _ _
R ’ +30 . N kel
Einflissen Drehmittelounkt 1% Drehmittelpunkt B3E 22610 TERS, INEIGUMZSIINE

Technische Daten GP20HL

Maximaler Maximale Maximales Maximales Anzahl gesteuerter Achsen
Arbeitsbereich Geschwindigkeit Drehmoment Tréagheitsmoment
] [°/s] [Nm] [kg - m?7] Max. Traglast [kg] 20

(o))

+180 Wiederholgenauigkeit [mm] +0,07

+135/-90 Max. Arbeitsbereich R [mm] 3124

+206/-80 Zulassige Temperatur [°C] 0 bis +45
+200 Zulassige Luftfeuchtigkeit [%] 20 -80
+150 Gewicht des Roboters [kg] 560

+455 630 19,6 0,75 Mittlere AnschluBleistung [kVA] 4,0

Yaskawa Europe GmbH YR-1-06VXHL20-A00
C-03-2024, A-Nr. 195933

Robotics Division Tel. +49 (0) 8166 90-0

YaskawastraBe 1 robotics@yaskawa.eu

85391 Allershausen www.yaskawa.eu

Alle ZeichnungsmaBe in mm. Technische Anderungen vorbehalten.
MaBstébliche Daten kénnen unter robotics@yaskawa.eu angefordert werden wicos  FSC® 113619




