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Klasa sama w sobie

Przemiennik U1000 jest wysoko wydajnym napedem AC opartym na
najnowszej technologii przetwarzania matrix. Przemiennik U1000 dzigki
funkcji odzyskiwania energii oferuje redukcje zuzycia energii elektrycznej,
dodatkowo sinusoidalny prad wejsciowy oraz wspotczynnik mocy bliski
jednosci zmniejsza obcigzenie sktadowych elementdéw sieci, takich jak
transformatory czy przewody zasilajgce. W potgczeniu z ultrakompaktowg
konstrukcjg przemiennik U1000 stanowi pierwszorzedny wybor dla
innowacyjnych i energooszczednych rozwigzan napedowych.




Innowacyjna technologia matrix

Przemiennik U1000 moze by¢ stoso-
wany zarowno w aplikacjach standar-
dowych jak i tych gdzie konieczny jest
zwrot energii do sieci dzieki unikalnegj
konstrukcji umozliwiajacej bezposrednie
przeksztatcanie energii AC-do-AC. Ta
unikalna konstrukcja stanowi najlepszy
wybor dla silnikéw indukcyjnych (IM) oraz
z magnesami trawatymi (PM). Korzysci
przemiennika U1000 to: bliski jednosci
wspotczynnik mocy, zwigkszenie spra-
wnosci, mozliwos¢ odzyskiwania energii
oraz bardzo mata ilos¢ zajmowanego
miejsca w porownaniu z konwencjonal-
nie stosowanymi zestawami do zwrotu
energii.

Oszczedzanie energii dzieki pracy
4Q (praca w czterech kwadrantach)

Dzieki technologii Matrix przemiennik
U1000 moze pracowac¢ w trybie pracy
generatorowej. Przemiennik U1000 to
najlepszy rozwigzanie do zastosowan
w dzwigach, przenosnikach, nawijar-
kach, schodach ruchomych, windach
lub stanowiskach testowych, gdzie pod
uwage musi by¢ brana zwracana ener-
gia hamowania. Konstrukcja AC-AC nie
wymaga rezystorow hamujgcych zaj-
mujacych dodatkowe miejsce w szafie i
wytwarzajgcych ciepto podczas pracy.

Zintegrowane bezpieczenstwo
funkcjonalne

Przemiennik U1000 posiada dwuka-
natowy obwodd wejsciowy STO (bez-
pieczne wylaczanie momentu). Prze-
miennik matrix jest zgodny z normami
ISO/EN13849-1 Cat.3 PlLe oraz IEC/
EN61508 SIL3 (dwa wejscia bezpiec-
zenstwa i jedno wyjscie EDM).

Redukcja kosztow

Oprdécz zmniejszenia zuzycia energii elek-
trycznej przemiennik U1000 zapewnia 0s-
zczednosci dzieki uproszczonej instalaci i
mniejszej ilosci wymaganego miejsca. Pr-
zemiennik matrix nie potrzebuje zadnego
rezystora hamujacego, ktéry rozprasza
zwracang energie w postaci wydzielane-
go ciepta.
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Czysta energia

Sinusoidalny prad wejsciowy z catkowi-
tymi  znieksztatceniami harmonicznymi
mniejszymi niz 5 % oraz wspofczynnikiem
mocy bliskim 1 minimalizuje straty gene-
rowane w elementach skladowych sieci,
takich jak generatory i transformatory.
Cecha ta jednoczesnie znaczaco reduku-
je mozliwos¢ potencijalnych zaktocen in-
nych urzadzen i zwigksza niezawodnosc
systemu.

Instalacja oszczedzajaca czas

Podtaczenie przemiennika U1000 to
kwestia minut - nie sg wymagane zadne
zewnetrzne komponenty, takie jak filtry
harmonicznych czy tez urzadzenia AFD.
Trzy przewody wejsciowe, trzy wyjsciowe
- nic wiecej. Nie ma prostszego rozwigza-
nia na podtaczenie systemu odzyskiwania
energii, charakteryzujgcego sie jednoc-
zesnie niskim poziomem harmonicznych.

Niski poziom wyzszych harmonicznych

Przemiennik U1000 oferuje najlepsze
jedno-urzadzeniowe rozwigzanie w te-
macie zapewniania niskiego poziomu
znieksztalcenn  harmonicznych.  Prze-
miennik matrix nie potrzebuje zadnych
zewnetrznych filtrow w celu zgodnosci z
wytycznymi normy |EEE 519.



Rewolucyna konstrukcja
Zapewnialaca Niski poziom

Znieksztaicen harmonicznych

Przemiennik U1000 charakteryzuje unikalna i innowacyjna konstrukcja,
przewyzszajgca wydajnoscig napedy AC ogodlnego zastosowania. Dodatkowo
przemiennik matrix przekracza wytyczne normy |EEE 519 dotyczace;
znieksztatcen harmonicznych, pomagajgc utrzymac zrodto zasilania bez
zaktocen.

Produkt wzorcowy dla aplikacji wymagajgcych niskiego pozi-
omu znieksztatcen harmonicznych oraz mozliwosci pracy w
trybie generatorowym

Prad wejsciowy Sinusoidalny prad wejsciowy
Standardowy naped AC Z D1000/U1000
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Mniejsze zapotrzebowanie
na energie z sieci

Energia napedzajgca
O
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Siec Energia
energetyczna AC
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Klimatyzacja, systemy grzewcze i oswietleniowe

ruchome schody



/dobywca
miedzynarodowych nagroo

Przetomowy produkt przeznaczony do ttumienia harmonicznych, wykorzystania
zwracanej energii elektrycznej oraz oszczednosci miejsca.
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CNnergia zwracana

Najlepiej dopasowane rozwigzanie dla aplikacji wymagajgcych funkcje
zwrotu energii elektrycznej. Przemiennik U1000 eliminuje koniecznosc
instalacji zewnetrznych urzadzen i rezystorow hamujgcych. Energia
zwracana jest bezposrednio do zrodta zasilania.

Wbudowany system odzyskiwania energii

Przemiennik U1000 jest bardzo kompaktowym napedem
AC-AC. Jego innowacyjna konstrukcja eliminuje koniecznos¢
stosowania rezystora hamujgcego, ktory rozprasza zwracang
energie w postaci wydzielanego ciepta. Zastosowanie U1000
umozliwia zwrot energii i jej wykorzystanie przez inne odbiorniki
podtaczone do tej samej sieci co w rezultacie przektada sie na
redukcje zuzycia energii catkowitej oraz zmniejszenie wymagan

Oszczednosc energii

Mniejsze generowanie ciepta - zmniejszone
zapotrzebowanie na wentylacje

Brak rezystora hamujacego — znaczace
zmniejszenie ryzyka pozaru
Zminimalizowana obstuga techniczna

Mniej czesci

Niewielkie wymiary

S

Mniejsze zuzycie
energii

—

dotyczacych systemu chtodzenia.
Energia
zZwracana

Klimatyzacja, ogrzewanie, iluminacja

Kompaktowos¢ i prostota

Zalety konstrukcji przemiennika U1000 w poréwnaniu z kon-
wencjonalnymi rozwigzaniami do dynamicznego hamowania
to 0szczednos¢ przestrzeni instalacyjnej (az do 50%), zmnie-
jszona waga i 100% zaoszczedzonej energii. Trzy przewody
wejsciowy i trzy przewody wyjsciowe to wszystko co musisz
poditgczyc.
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Przemiennik matrix U1000 Aplikacje takie jak schody
ruchome i przenosniki

Mniejsze panele

Bardzo mata ilo$¢ zajmowanego miejsca

Prosta instalacja w bardzo krétkim czasie

Doskonate dopasowanie do istniejgcej instalacji — tatwe
doposazenie
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front-end

Konwencjonalne rozwigzania do wykorzystania zwracanej energii
elektrycznej oraz zachowania niskiego poziomu harmonicznych

miejsca - do

Kompaktowy przemiennik matrix U1000 50%

*Uwaga: Przemiennik U1000 nie jest przeznaczony do podtaczenia do publicznej sieci zasilajacej w celach komercyjnego odzyskiwania energii.
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Czysta energia

Przemiennik U1000 to odpowiedz firmy Yaskawa na wymag-
ania dotyczace jakosci energetycznej, oszczednosci energii,

a takze zwiekszenie sprawnosci energetycznej systemu.
Zaawansowana technologia Yaskawa matrix tfgczy wszystkie
kluczowe funkcije aplikacji w jednej, oszczedzajgcej miejsce
konstrukgji przemiennika, redukujgc THDi do 5% bez potrzeby
stosowania zewnetrznych transformatorow lub filtréw.

Prad wejsciowy
Standardowy naped AC z U1000

MM
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|dealne rozwigzanie oszczedzajgce energie dla Twojej aplikaciji -

przemiennik matrix U1000

Standardowy

naped AC M M

e Bez przewymiarowanych transformatordw,

generatoréw lub kabli
e Sinusoidalny prad wejsciowy i wspoétczynnik mocy ~0,98

e Kompaktowy montaz — 3 przewody wejsciowe,

3 wyjsciowe

e Redukcja kosztow uzytkowania

e Niezawodnos¢ dziatania

e Przewidziany 10-letni okres bezobstugowy

88%

Znieksztafcenie pradu

0,75

Wspotczynnik mocy

Standardowy

d AC
g’faaF\)/akiem éC M w M w

33%

Znieksztafcenie pradu

0,9

Wspotczynnik mocy

System

12-impulsowy
ze standar- A\/ W
dowym nape-

dem AC

[ —12%

Znieksztalcenie pradu

0,95

Wspotczynnik mocy

Przemiennik
matrix
U1000

AN

3 —5%

Znieksztatcenie pradu

0,98

Wspofczynnik mocy
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Kompaktowa sprawnosc

Tryb Eco - wbudowana funkcja obejscia

Przemiennik U1000 posiada wbudowana funkcje obejscia (bypass). Podczas pracy z czestotliwoscia zgodna z war-
toscig czestotliwosci sieci zasilajacej, przemiennik moze synchronizowac silnik do czestotliwosci sieciowej. Whbudo-
wana funkcja obejscia eliminuje straty przetaczania, redukuje znieksztatcenie pradu oraz powoduje obnizenie hatasu
generowanego przez sinik.

e Brak koniecznosci elementéw obejscia zewnetrznego (brak detektoréw fazy, stycznikdw, urzadzen peryferyj-
nych, ...)

e Zmniejszone straty napedu AC

e Cicha praca silnika

Stycznik

- ©
Stycznik t . Stycznik

Standardowy naped AC U1000
Konwencjonalne VFD wymagaja Wbudowane obejscie automatyczne
zewnetrznych stycznikéw w celu (Transfer synchroniczny z VFD do

,obejscia” napedu sieci i vice versa)

Zmniejszenie rozmiaréw systemu

Konwencjonalne rozwigzania hamowania dynamicznego z urzadzeniami hamujacymi oraz rezystorami hamujgcymi
wymagaja wiekszej ilosci miejsca i chtodzenia. W przypadku przemiennika U1000 konfiguracja systemu jest niezwy-
kle prosta, wymagane sa trzy przewody wejsciowe i trzy przewody wyjsciowe. Ta zaleta pozwala na zmniejszenie
przestrzeni zajmowanej przez caty system, oszczedzajac okoto 50% na okablowaniu i wadze. Dodatkowa zaletg

jest eliminacja ryzyka wystgpienia pozaru na skutek przegrzania rezystoréw hamujacych.
—

Bezpieczniki
U1000

3 przewody wejsciowe,
3 wyjsciowe

Standardowy naped
AC

Jednostka
hamujaca

Rezystor
hamujacy

o . . Zredukowana
Wyeliminowane podzespoty Okablowanie Wymiary Masa energia
e Brak dodatkowych urzadzer zredukowane o zredukowane o zredukowana o tracona o
hamujacych
¢ Brak dodatkowych rezystorow 5 0 o/o 7 o o/o 5 o (yo 1 o o o/o
hamujacych

e Brak dodatkowych bezpiecznikow






t atwa modemizacja

Sprawnos$¢ uktadu WS pOiCZyn ni k

Konstrukcja AC-AC przemiennika U1000 zapewnia sinusoidal- mocy:
ny prad wejsciowy. Oznacza to, ze przemiennik U1000 zape-
whia wspotczynnik mocy bliski 1. Bliski jednosci wspotczynnik
mocy umozliwia zmniejszenie strat w generatorach, transfor- 0,98
matorach i przewodach mocy. Podczas instalacji przemiennika
U1000 mozliwe jest zaprojektowanie sieci o znacznie mnie-
jszej mocy dla nowych instalacji lub dodanie wiekszej liczby
napedoéw do istniejacych linii zasilania bez dodatkowego ob-
cigzania transformatorow.

Modernizacja

Technologia Yaskawa matrix z powodzeniem sprawdza sig w
aplikacjach gdzie wymagany jest kompaktowy rozmiar oraz
mozliwos¢ zwracania energii do sieci . Konstrukcja bezposred-
nia AC-AC usprawnia proces instalacji i generuje oszczednosci
umozliwiajgc innym urzgdzeniom podtgczonym do sieci wykorzy-
stywanie zwracanej energii elektrycznej.

e Niski poziom harmonicznych (w zakresie okreslonym norma
IEEE 519)

e Brak koniecznosci stosowania urzadzen hamujacych i rezys-

toréw hamujgcych lub dodatkowych bezpiecznikow

Znaczaca redukcja wymagan dotyczacych chtodzenia

tatwa przebudowa systemu istniejgcego na nowy

100% oszczednosci traconej energii

Zaprojektowany dla 10-letniej bezserwisowej eksploatacii

Znaczgce zmniejszenie rozmiaréow
systemu podczas modernizacji

Zintegrowane bezpieczenstwo funkcjonalne

Przemiennik U1000 posiada wbudowany dwukanatowy obwdd L=
wejsciowy STO (bezpieczne wytgczanie momentu) zgodny b T
z normami ISO/EN13849-1 Cat.3 PLe oraz IEC/EN61508 SIL3.

Certyfikat TUV zgodny z normami EN/ISO 13849-1 (PL-e), IEC 62061 (SIL3)
Proste okablowanie

Mniej komponentow

Wieksza niezawodnosc

Oszczednos¢ miejsca




DriveWizard Plus utatwia
zadania inzynieryjne

Nieodzowne narzedzie do parametryzacji i

obstugi przemiennika.

Edycja parametrow, wygodny dostep do
wszystkich parametrow monitorowania oraz
monitorowanie wydajnosci napedow AC

z wykorzystaniem funkcji oscyloskopu.

¢ \Wygodna konfiguracja przemiennika z komputera, funkcje e Automatyczna konwersja parametrow ze starszych serii
monitorowania i diagnostyki falownikow
¢ \Wbudowana funkcja oscyloskopu e Edycja parametréw w trybie online i offline

DriveWorkskEZ do
orogramowania

DriveWorksEZ to graficzne srodowisko programistyczne, umozliwiajgce
dostosowywanie pracy przemiennika do wymagan konkretnej aplikacji, bez potrzeby
ponoszenia kosztow instalacji dodatkowych, zewnetrznych sterownikow, takich

jak sterowniki PLC.

Przyktady
e Sterowniki PLC lub inne sterowniki nie sa Zoptymalizowanie ekonomicznie wyciagi nart wodnych
wymagane e Bez koniecznosci dodatkowych wejsé/wyjsé
e Fatwosc¢ uzytkowania e Brak sterownika PLC - redukcja kosztéw systemu o
e Szybkie i state cykle skanowania ponad 50% wyceny poczatkowej
e Elastycznosce
e Monitorowanie online Wysoko precyzyjne pozycjonowanie
e Sterowanie procesowe e Bezposredni dostep do impulséw enkodera
e Mozliwos¢ zabezpieczenia utworzonej e Definiowane przez uzytkownika jednostki i parametry
aplikaciji monitorowania
Dalsze przyktady

e Zoptymalizowana sekwencja hamowania
e Detekcja braku réwnowagi w maszynach myjacych



Szerokl zakres zastosowan

e Pity, duze wentylatory, wrzeciona obrabiarek
e Prasy, suszarki, urzgdzenia wibracyjne
e oraz wiele innych zastosowan

¢ \Wyciagi, windy, schody ruchome
e Centryfugi, nawijarki, przenosniki grawitacyjne
e Dzwigi, podnosniki



Specyfikacja techniczna

Specyfikacje mocy
Trzy fazy 400 VAC

Model napedu AC CIMR-UO40
Prad wejsciowy [A]" (charakterysty-
ka dla normalnego obciazenia - ND)
Znamionowa moc wejsciowa [kVA]*?
(charakterystyka dla normalnego
obciazenia - ND)

Znamionowy prad wyjsciowy (100 %
ED) [A *3,4

Tolerancja przeciazen

Czestotliwosé nosna

Maks. napiecie wyjsciowe [V]
Maks. czestotliwosé wyjsciowa [Hz]
Napiecie znamionowe / Czestotli-
wos¢ znamionowa

Dopuszczalne wahania napiecia
Dopuszczalne wahania czestotli-
wosci

Dopuszczalna nieréwnowaga faz
napiecia zasilania
Znieksztatcenie harmonicznych
pradu™®

Wspoétczynnik mocy wejsciowej

001110014 10021 _]0027 [0034 0040 10052 10065 ] 0077 ]0096 _[0124 [0156

10 13 19 25 31 36 47 59 70 87 113 142
9 12 17 22 28 33 43 54 64 80 103 130
ihl 14 21 27 34 40 52 65 7 96 124 156

Charakterystyka dla duzego obcigzenia (HD): 150 % znamionowego pradu wyjsciowego przez 60 s
Charakterystyka dla normalnego obcigzenia (ND): 120 % znamionowego pradu wyjsciowego przez 60 s
(Moze by¢ konieczna zmiana charakterystyki dla aplikacji czesto uruchamiajacych sie i wytaczajacych)

4 kHz (regulowana przez uzytkownika do 10 kHz. Moze by¢ wymagana zmiana charakterystyki.)
Proporcjonalnie do napiecia wejsciowego 7
400 Hz

Trzy fazy (CIMR-UO4A0OO0O/4PO0O0O0) 380 do 500 VAC 50/60 Hz
Trzy fazy (CIMR-UO40000/4W0O0O0O0O) 380 do 480 VAC 50/60 Hz

-15do +10 %

+3 % (wskaznik wahania czestotliwosci: 1 Hz/100 ms lub mniej)

2% lub mniej

5 % lub mniej (zgodnos¢ z IEEE519)

0,98 % lub wigcej (podczas pracy znamionowej)

| Model napedu AC CIMR-UDI4L 10180 _]0216_[0240 10302 _|0361 10414 ]0477_[0590 10720 10900 0930 |

Prad wejsciowy [A]" (charakterysty-
ka dla normalnego obciazenia - NA)
Znamionowa moc wejsciowa [kVA]*?
Charakterystyka dla normalnego
obciazenia (ND)

Znamionowy prad wyjsciowy (100 %
E[))[l\ *3,4

Tolerancja przeciazen

Czestotliwos¢ nosna

Maks. napiecie wyjsciowe [V]
Maks. czestotliwos¢ wyjsciowa [Hz]

Napiecie znamionowe / Czestotli-
wos¢ znamionowa

Dopuszczalne wahania napiecia
Dopuszczalne wahania czestotli-
wosci

Dopuszczalna nierownowaga faz
napiecia zasilania
Znieksztatcenie harmonicznych
pradu™®

Wspétczynnik mocy wejsciowej

164 197 218 275 329 377 434 537 655 819 846
150 180 200 251 300 344 396 490 598 748 773
180 216 240 302 361 414 ar7 590 720 900 930

Charakterystyka dla duzego obcigzenia (HD): 150% znamionowego pradu wyjsciowego przez 60 s
Charakterystyka dla normalnego obcigzenia (ND): 120% znamionowego pradu wyjsciowego przez 60 s
(Moze by¢ konieczna zmiana charakterystyki dla aplikacji czesto uruchamiajacych sie i wytaczajacych)
4 kHz (regulowana przez uzytkownika do 6 kHz. Moze by¢

wymagana zmiana charakterystyki.) ik

Proporcjonalnie do napiecia wejsciowego 7
400 Hz

Trzy fazy (CIMR-UO4AOOOO/4POOON) 380 do 500 VAC 50/60 Hz
Trzy fazy (CIMR-UO40000/4WOOOO) 380 do 480 VAC 50/60 Hz

-15do +10 %

+3 % (wskaznik wahania czegstotliwosci: 1 Hz/100 ms lub mniej)

2 % lub mniej

5 % lub mniej (zgodnosé z IEEES19)

0,98 % lub wiecej (podczas pracy znamionowej)

*1 Zakiada dziatanie przy znamionowym pradzie wyjsciowym. Charakterystyka pradu wejsciowego rézni sie w zaleznosci od transformatora zasilajgcego, dtawika wejsciowego,

potaczen kabli oraz impedancii zasilania

*2 Znamionowa moc wejsciowa jest obliczana przy napieci linii zasilania 480 V x 1,1.

*3 Znamionowy prad wyjsciowy przemiennika powinien byc rowny lub wigkszy niz znamionowy prad silnika.

*4 Czestotliwosé nosna jest ustawiona na 4 kHz. W celu podniesienia czestotliwosci nosnej konieczne jest obnizenie pradu.

*5 Jesli znieksztatcenia harmoniczne pradu musza wynosic¢ 5% lub mniej, maksymalne napigcie wyjsciowe = [napiecie wejsciowe] x 0.87.

C7-60 (Wybdr trybu ograniczania napiecia wyjsciowego) jest ustawiony na O (tryb priorytetu ttumienia harmonicznych).
*6 Obcigzenie cieplne generowane przez powtarzajgce sie wysokie wartosci natezenia pradu, przekraczajace 150 % wartosci znamionowego
pradu wyjsciowego moze spowodowac obnizenie okresu trwatosci IGBT.
*7 Maksymalne napiecie wyjsciowe = [napiecie wejsciowe] x 0,92.
C7-60 (Wybdr trybu ograniczania napiecia wyjsciowego) jest ustawiony na 1 (tryb priorytetu tumienia harmonicznych).




Specyfikacje mocy cd.
Trzy fazy 200 VAC

| Model napedu AC CIMR-ULI20 10028 10042 __]0054 0068 0081 0104 0130|0154 _[0192 _[0248 |

Prad wejsciowy [A]" (charakterystyka dla
normalnego obciazenia - ND)
Znamionowa moc wejsciowa [kVA]*? (cha-
rakterystyka dla normalnego obciazenia

- ND)

Znamionowy prad wyjsciowy (100 % ED)
[A]**# (charakterystyka dla normalnego
obciazenia - ND)

Tolerancja przeciazen®

Czestotliwosé nosna
Maks. napiecie wyjsciowe [V]
Maks. czestotliwosé wyjsciowa [Hz]

Napiecie znamionowe / Czestotliwos¢
Zznamionowa

Dopuszczalne wahania napiecia
Dopuszczalne wahania czestotliwosci

Dopuszczalna nieréwnowaga faz napiecia
zasilania

Znieksztatcenie harmonicznych pradu™
Wspoétczynnik mocy wejsciowej

25 38 49 62 74 95 118 140 175
12 17 22 28 34 43 54 64 80
28 42 54 68 81 104 130 154 192

Charakterystyka dla duzego obcigzenia (HD): 150 % znamionowego pradu wyjsciowego przez 60 s
Charakterystyka dla normalnego obcigzenia (ND): 120 % znamionowego pradu wyjsciowego przez 60 s
(Moze by¢ konieczna zmiana charakterystyki dla aplikacji czesto uruchamiajacych sie i wytaczajacych)

4 kHz (regulowana przez uzytkownika do 10 kHz. Moze by¢ wymagana zmiana charakterystyki.)
Proporcjonalnie do napiecia wejsciowego 7
400 Hz

Trzy fazy 200 do 240 VAC 50/60 Hz

-15do +10 %
+3 % (wskaznik wahania czestotliwosci: 1 Hz/100 ms lub mniej)

2 % lub mniej

5 % lub mniej (zgodnos$¢ z IEEE5S19)
0,98 % lub wigcej (podczas pracy znamionowej)

*1 Zakfada dziatanie przy znamionowym pradzie wyj$ciowym. Charakterystyka pradu wejsciowego rézni sig w zalezno$ci od transformatora zasilajacego, dtawika wejéciowego, potaczen kabli oraz impedancii

zasilania.

*2 Znamionowa moc wejsciowa jest obliczana przy napigci linii zasilania 480 V x 1,1.

*3 Znamionowy prad wyjsciowy przemiennika powinien by¢ réwny lub wiekszy niz znamionowy prad silnika.

*4 Czgstotliwos¢ nosna jest ustawiona na 4 kHz. W celu podniesienia czestotliwosci nosnej konieczne jest obnizenie pradu.

*5 Jesli znieksztalcenia harmoniczne pradu musza musi wynosi¢ 5% lub mniej, maksymalne napigcie wyjsciowe = [napigcie wejsciowe] x 0.87
C7-60 (Wybor trybu ograniczania napigcia wyjciowego) jest ustawiony na O (tryb priorytetu ttumienia harmonicznych).

*6 Obcigzenie cieplne generowane przez powtarzajace sie wysokie wartosci natezenia pradu, przekraczajace 150 % warto$ci znamionowego pradu
wyjsciowego moze spowodowac obnizenie okresu trwatosci IGBT

*7 Maksymalne napiecie wyjsciowe = [napigcie wejsciowe] x 0,92.
C7-60 (Wybdr trybu ograniczania napigcia wyjciowego) jest ustawiony na 1 (tryb priorytetu ttumienia harmonicznych).

Kod modelu

CIMR- U C 4 A 0414 A A A

J Zarezerw.

Powtoka i zabezpieczenie

Seria produktowa
U1000

Kod regionalny

C: Europa A: Standardowa
Klasa napiecia L
2: Trzy fazy 200 VAC Obudowa

A: IPOO

4: Trzy fazy 400 VAC

Specyfikacja
A: Standardowa
E: Wbudowany filtr przeci-

wzaktdceniowy (do 414 A,
wieksze modele wymagajg zewnetrz-
nych filtréw przeciwzaktéceniowych)

Znamionowy prad wyjsciowy
0011 do 0930




Specyfikacja techniczna

Funkcje napedu

Funkcje sterowania

Metody sterowania

Zakres regulacji czestotli-
wosci

Doktadnosé czestotliwosci
(Wahania temperatury)
Rozdzielczo$¢ ustawiania
czestotliwosci
Rozdzielczos¢ predkosci
wyjsciowej

Sygnat ustawiania czestotli-
wosci

Poczatkowy moment obro-
towy

Zakres regulacji predkosci

Doktadnosé regulaciji pred-
kosci

Reakcja na predkosé
Wartos¢ graniczna momentu
obrotowego

Czas przyspieszenia/zwalni-
ania

Moment hamujacy

Gtéwne funkcje sterowania

Funkcje ochronne
Regeneracja zasilania
Ochrona silnika

Chwilowe zabezpieczenie
nadpradowe
Zabezpieczenie przeciaze-
niowe

Ochrona przepieciowa

Ochrona przed zbyt niskim
napieciem

Kontynuacja pracy po
chwilowym zaniku zasilania
Zabezpieczenie uziemienia

Sterowanie V/f (V/f), sterowanie V/f z PG (V/f w/PG), sterowanie wektorowe w otwartej petli (OLV), sterowanie wektorowe w zamknietej
petli (CLV), Sterowanie wektorowe w otwartej petli dia silnikéw z magnesami trwatymi (OLV/PM), zaawansowane sterowanie wektorowe
w otwartej petli dla silnikéw z magnesami trwatymi (AOLV/PM), Sterowanie wektorowe w zamknietej petli dla silnikéw z magnesami
trwatymi (CLV/PM)

0,01 do 400 Hz

Wejscie cyfrowe: w obrebie +0,01 % maks. czestotliwosci wyjsciowej (od —10 do +40 °C)
Wejscie analogowe: w obrebie +0,1% maks. czestotliwosci wyjsciowej (25 °C £10 °C)
Wejscie cyfrowe: 0,01 Hz

Wejscie analogowe: 1/2048 ustawienia maksymalnej predkosci wyjsciowej (11 bit plus znak)

0,001 Hz

Czestotliwos¢ odniesienia predkosci gtéwnej: DC -10 do +10 V (20 kQ2), DC 0 do +10 V (20 kQ), 4 do 20 mA (250 ), 0 do 20 mA (250 Q)
Gtéwna predkosc odniesienia: Wejscie impulsowe (maks. 32 kHz)

150% przy 3 Hz (V/f, V/f w/PG), 200% przy 0,3 Hz (OLV)
200% przy O r/min (CLV, AOLV/PM, CLV/PM)

100% przy 3 Hz (OLV/PM)

1:40 (V/f, V/f w/PG), 1:200 (OLV)

1:1500 (CLV, CLV/PM)’!

1:20 (OLV/PM), 1:100 (AOLV/PM)

OLV: £0,2% (25 °C +10 °C)2

CLV: 0,02 % (25 °C +10 °C)*2

OLV: 10 Hz (25 °C +10 °C)
CLV: 250 Hz (25 °C +10 °C)

Parametry umozliwiajg ustawienie niezaleznych limitow dla czterech kwadrantéw pracy (dostepne w OLV, CLV, AOLV/PM, CLV/PM)

0,0 do 6000.0 s (mozliwosci wyboru 4 niezaleznych zestawdw ustawien przyspieszania i zwalniania)

Taka sama warto$c jak tolerancja przeciazen

Sterowanie momentem obrotowym, funkcjonalnos$¢ Droop control (Automatyczne wyréwnywanie poziomu obciazenia pomiedzy dwoma
wspotpracujacymi silnikami), przetaczanie sterowania predkoscia/momentem obrotowym, sterowanie Feed Forward (z wyprzedzeniem),
funkcja Zero servo, funkcja kontunuacji pracy podczas chwilowego zaniku mocy, funkcja obejscia (bypass), wykrywanie nadmiernego/
niedostatecznego momentu obrotowego, wartos¢ graniczna momentu obrotowego, predkos¢ 17-stopniowa (maks.), przefaczanie
czasow przyspieszania/zwalniania, krzywe wygtadzajace przyspieszanie/zwalnianie (S-curve), sekwencja trojprzewodowa, autotuning
(tuning obrotowy, stacjonarny), funkcja Dwell, przefgcznik wt./wyt. wentylatora chtodzacego, kompensacja poslizgu, kompensacja
momentu obrotowego, omijanie zdefiniowanych czestotliwosci, gérna/dolna granica czestotliwosci odniesienia, hamowanie pradem
statlym DC przy uruchomieniu i zatrzymaniu, regulator PID (z funkcja czuwania), funkcja oszczedzania energii, komunikacia MEMOBUS/
Modbus (RS-422/RS-485 maks. 115.2 kbps), automatyczny reset bteddw, predefiniowane ustawienia dla réznych typdw aplikacii,
DriveWorksEZ, zdejmowana ptytka zaciskow z funkcja tworzenia kopii zapasowej parametréw, strojenie online, zwalnianie z uzyciem
nadmiernego wzbudzenia, automatyczne strojenie bezwtadnosci (ASR), wstrzykiwanie wysokich czestotliwosci itp.

Dostepny
Funkcjonalnosc elektronicznego przekaznika zabezpieczajacego przed przegrzaniem

Zatrzymanie pracy przemiennika gdy warto$¢ pradu wyjsciowego osiggnie okoto 200% pradu znamionowego

Zatrzymanie pracy przemiennika po 60s pracy przy 150% znamionowego pradu wyjsciowego (wysokie obcigzenie)®
Klasa 200 V: Zatrzymuje sie, jezeli napigcie wejsciowe przekroczy ok. 315 V
Klasa 400 V: Zatrzymuje sie, jezeli napigcie wejsciowe przekroczy ok. 630 V

j

j
Klasa 200 V: Zatrzymuie sig, jezeli napigcie wejsciowe spadnie ponizej ok. 150 V
Klasa 400 V: Zatrzymuie sig, jezeli napigcie wejsciowe spadnie ponizej ok. 300 V

Natychmiastowe zatrzymanie po 2 ms lub dtuzszym zaniku zasilania**
Ciggta praca w razie zaniku zasilania trwajgcego mniej niz 2 s (standard)®

Zabezpieczenie obwodem elektronicznym ©

Srodowisko pracy

Obszar stosowania
Temperatura otoczenia
Wilgotnosé

Temperatura sktadowania
Wysokosé n.p.m.

Normy

Warunki otoczenia

Wewnatrz pomieszczenia

-10 °C do +50 °C (Obudowa IPO0)
-10 °C do +40 °C (Obudowa IP20/UL Typ 1)

95% wzglednej wilgotnosci powietrza lub mniej (bez skraplania)

od -20 °C do +60 °C (krétkotrwata temperatura podczas transportu)

Maks. 1,000 m (maks. 3,000 m z obnizonymi parametrami znamionowymi)

UL508C, IEC/EN 61800-3, IEC/EN 61800-5-1, EN ISO 13849-1 Cat.3 PLe, IEC/EN 61508 SIL3
Klasa 3CS (gazy chemiczne), klasa 3S2 (czastki state)

*1 Wymagane jest obnizenie pradu. Wybierz tryb sterowania zgodne ze specyfikacja napedu.

*2 Doktadno$¢ podanych wartosci zalezy od charakterystyki silnika, warunkow zewnetrznych oraz ustawier przemiennika. Specyfikacje moga sie roznié¢ w zaleznosci od silnika oraz zmian temperatury,
W przypadku pytan prosimy o kontakt z firmg Yaskawa.

*3 Zabezpieczenie przeciazeniowe moze zosta¢ wyzwolone podczas pracy przy 150 % znamionowego pradu wyjsciowego, jesli czestotliwos¢ wyjsciowa jest mniejsza niz 6 Hz

*4 Moze by¢ krétsze w zaleznosci od warunkéw obciazenia i predkosci obrotowej silnika.

*5 Oddzielna jednostka czasu jest wymagana przy chwilowym zaniku zasilania dla przemiennikéw, jesli aplikacja musi kontynuowaé prace podczas chwilowej utraty mocy do 2s.

*6 Zabezpieczenie uziemienia nie moze by¢ zapewnione, jezeli impedancja $ciezki ziemnozwarciowsj jest za niska lub jezeli przemiennik jest zasilany podczas wystgpowania doziemienia na jego wyjsciu






Wymiary

prad znamionowy do 590 A

IPOO

Trzy fazy 200 VAC
Z
- “@'ZSZ”‘"
UC20028AAA 21 20
UC200042AAA 264 420 650 33 32
UC20054AAA 264 420 650 33 32
UC2LI068AAA 264 420 650 36 35 PERSIRRN Y
UC20081AAA 264 420 650 36 35
UC20104AAA 264 450 816 63 60
UC20130AAA 264 450 816 63 60
UC20154AAA 415 403 990 115 110
UC20192AAA 415 403 990 115 110
UC20248AAA 490 450 1132 181 176
Trzy fazy 400 VAC C
m
filtra przeci-
wza\&;::’ggmo—
UC40O011AAA 21 20
UC40014AAA 250 360 480 21 20
UC40021AAA 250 360 480 21 20
UC40027AAA 250 360 480 21 20
UC40034AAA 250 360 480 21 20
UC40040AAA 264 420 650 & 32 T
UC40052AAA 264 420 650 33 32
UC40065AAA 264 420 650 36 35 3 B
uc40077AAA 264 420 650 36 35 b
UC40096AAA 264 450 816 63 60 /
UC400124AAA 264 450 816 63 60 A
UC40156AAA 415 403 990 115 110
UC40180AAA 415 403 990 115 110
UC40216AAA 490 450 1132 181 176
UC40O240AAA 490 450 1132 181 176 Zewnetrzny filtr przeciwzaktdceniowy 400 V
UC40302AAA 695 450 1132 267 259
Numer modelu

UC40361AAA 695 450 1132 267 259 " .
CIMR- Filtr przeci-

UCA4O414AAA 695 450 1132 267 259 wzakiéceniowy

uC40477AAB*! 1070 445 1595 560" 560 UC40477AAB

UC40590AAB*! 1070 445 1595 560" 560 UC40590AAB

*1 Nalezy zainstalowac zewnetrzny filtr przeciwzakidceniowy.

B84143B1000S080 410



Schemat potaczen

Zasilanie
trojfazowe
200 do 240 V
380 do 480 V
50/60 Hz

Wielofunkcyjne
wejscia
analogowe/
impulsowe

Wytgcznik
RILA glowny © RIL1
siL2 U Silnik
s — ————— U 1 000 um
I3 e — L VT2 : v
. b ! w
Do 590 A pradu znamionowego wiT3
Przefacznik Kondensator Y
filtra EMC* @ = Przewéd
O] SWIECI Uziemienie  ekranowany
P | NIE SWIECI
* Do 414 A pradu znamionowego
Obwod sterujgcy
Praca do przodu /
s [
- -
Praca do tytu /
zatrzymanie i S2 &@
Al t
oy || |5 _ [T
Kasowanie alarmu S4 @:
- ——
Wielofunkcyjne Predkos¢ wielostopniowa 1 S5 @ = 6
wejscia cyfrowe e — —— przewdd ekranowany
stowionia | gz | || s TN 2 preewod ekranowany parowany
i = (O 2acze zacisku sterujacego
Predko$¢ JOG " .
ki S S7 J@ @ zlgcze zacisku gléwnego
Odcieci -
esowien | |on _ [FFL
SN
Tryb Sink / Source sC
wybér poprzez zworke —_}
(domysiny tryb: Sink) K
+24 'V
Zacisk uziemiajacy Ztacza kart opcjonalnych
Wejscie impulsowe Pulse Train (maks. 32 kHz) ,M Przekaznikowe wyjscie alarmowe:
MB 250 V AC, maks. 1 A
Wyjscie +10,5 V (maks. 20 mA) MC 30V DC, mgks 1A
2kQ (min. 5V DC, 10 mA)
i A1 Wejscie analogowe 1 (Czgstotliwosé odniesienia)
-10do +10 V DC M1 Wielofunkcyjne wyjscie przekaznikowe (Podczas pracy)
P TR M2 250 V AC, maks. 1 A
- A2 Wejscie analogowe 2 (Czgstotliwosé odniesienia) Zwory i przetaczniki 30V DC, maks. 1A
-10do +10 Ve (20 k) na karcie zaciskow (min. 5V DC, 10 mA)
0lub 4 do 20 mA (250 0) Przefgcznik DIP S1 M3] ) Wielofunkcyjne wyjécie przekaznikowe (Predkos¢ rowna 0)
A3 Wejscie 3/ Wejécie PTC A2 Nap./Prad. Wybor “Ma| [ 250 VAC, maks. 1A
(Pomocnicza czestotliwo$¢ odniesienia) Przetacznik DIP S2 30V DC, maks. 1A
AC -10do +10 V DC (20 kQ) Terquez onoft (min. 5V DC, 10 mA)
117 e 8
ov fwora 53 mz } 250 AC. maké. 1A
-V Wyjscie zasilajace -10,5 V (maks. 20 mA) » il 30V DC, maks. 1 A
] Wybor PNP/INPN (min. 5V DC, 10 mA)
Reﬁy;éoatirg\qucy ; < (Source,Sink’) | poxs MP Wyjscie impulsowe Pulse Train
( ) ) FTCI  Przefacznik DIP S4 @ AC [ (Czestotliwose wyjsciowa)
Przetgcznik A3 Analog/PTC Wybor i 0do 32 kHz
N R+ DIP S2 | - oV
| [r- GD i Zwora S5 u !
MEMOBUS | [s+ AM/FM Nap./Prad. > Wielofunkcyjne wyjscie analogowe 1
RS-422 / RS-485 Wybor [{9 c 56 wyis
Maks. 115.2 kbls IS’ —H (Czestotliwos¢ wyjsciowa)
: —10do +10 V DC (2 mA) lub 4 do 20 mA
o
Przefgcznik przesuwny S6 AM o
t DM+,DM- AC @ Wielofunkcyjne wyjscie analogowe 2
H1 N.CN.O. Wybér I M= (Natezenie pradu wyjsciowego)
we o —10do +10 V DC (2 mA) lub 4 do 20 mA
oV
H2 s
Wejscia E(G)
bezpieczenstwa
(STO SIL3) DM EDM (wyjscie monitorujace)
HC DM—
OFE




Wymiary

Prad znamionowy 720 A

IPOO

Trzy fazy 400 VAC

©
CIMR- 0 e e bez filtra
przeci-
wzakiéce-
niowego

uC40720AAB*!2 1210 445 1835 630*2 630
UC40900AAB*!2 1210 445 1835 630*2 630

UC4O930AAB*!2 1210 445 1835 630*2 630 AR ! AN
*1 Nalezy zainstalowac zewnetrzny filtr przeciwzakidceniowy. ~
*2 Nalezy zainstalowac zewnetrzny filtr LC b

Zewnetrzny filtr LC 400 V

Numer modelu Q e e
CIMR- Filtr LC m

uC40720AAB EUJ711830
UC40900AAB EUJ711840 700 432 1350 345
UC40930AAB EUJ711850

Zewnetrzny filtr przeciwzaktéceniowy 400 V

Numer modelu 5
CIMR- At eled e @ G
wzaktéceniowy

UC40720AAB
UC40900AAB B84143B1600S080 490 260 140 24,5
UC40930AAB




Schemat potaczen

Wytacznik
gtéwny
Zasilanie RIL1 —, ! n
N
380do4soy S/ Qowod giowny
50/60 Hz T3 —,
CN500 [_} CN500
(20pin) (20pin)
'
Obwod sterujgcy
Praca do przodu /
i .
zatrzymanie S1 &@
Praca do tytu /
zatrzymanie P S2 &@
Alarm zewnstrzny/i S3 &@
Kasowanie alarmu S4 @
i -
Wielofunkcyjne Predkosé wielostopniowa 1 S5 @
wejscia cyfrowe — =
(ustawienia "
domysine) Predkosé wwelostopmoﬁi 36 .
Predkos¢ JOG
v e BT
Odi -
ciecie wyjscia P S8 &@
SN
Tryb Sink / Source sC
wybor poprzez zworkg  —! ¢
(domysiny tryb: Sink) g
+24V

2kQ
r
X ()
Wielofunkcyjne
wejscia r
analogowe/
impulsowe

Zacisk uziemiajacy

Wejscie impulsowe Pulse Train (maks. 32 kHz)
Wyjscie zasilajace +10,5 V (maks. 20 mA)
Wejscie analogowe 1 (Czgstotliwos¢ odniesienia)
-10do +10 V DC (20 kQ)

Wejscie analogowe 2 (Czestotliwos¢ odniesienia)
-10 do +10 Vdc (20 kQ)
0lub 4 do 20 mA (250 Q)

Wejscie analogowe 3 / Wejscie PTC
(Pomocnicza czestotliwos$¢ odniesienia)
~10 do +10 V DC (20 kQ)

oV
Wyjscie zasilajace -10,5 V (maks. 20 mA)

Rezystor terminujacy
(120 Q, 1/2 W)

Przetgcznik
DIP S2

MEMOBUS
RS-422 /| RS-485

Maks. 115,2 kb/s

Wejscia
bezpieczenstwa
(STO SIL3)

U1000
720 A lub wiekszy prgd znamionowy

Zlgcza kart opcjonalnych

Zwory i przetaczniki

na karcie zaciskow
Przetgcznik DIP S1
A2 Nap./Prad. Wybér

Przetacznik DIP S2
Term. Rez. On/Off
Zwora S3

H1, H2

Wybér PNP/NPN
(,Source”/,Sink”)

Przetgcznik DIP S4
A3 Analog/PTC Wybor

Zwora S5
AM/FM Nap./Prad.
Wybor

Przetacznik przesuwny S6|
DM+,DM-
N.C./N.O. Wybor

Silnik

u
: R,
Lw

= Przewod
Uziemienie ekranowany

s .

——+ przewod ekranowany

;:ﬁ przewdd ekranowany parowany
(O zlacze zacisku sterujacego

@ ztgcze zacisku gtéwnego

Przekaznikowe wyjscie alarmowe:
250 V AC, maks. 1 A

30V DC, maks. 1A

(min. 5V DC, 10 mA)

Wielofunkcyjne wyjscie przekaznikowe (Podczas pracy)
250 V AC, maks. 1A

30V DC, maks. 1A

(min. 5V DC, 10 mA)

Wielofunkcyjne wyjscie przekaznikowe (Predkos¢ rowna 0)
250 V AC, maks. 1A

30V DC, maks. 1A

(min. 5V DC, 10 mA)

Wielofunkeyjne wyjécie przekaznikowe (Potwierdzenie osiagnigcia predkosci 1)
250 V AC, maks. 1 A

30 VDC, maks. 1A

(min. 5V DC, 10 mA)

Wyjscie impulsowe Pulse Train

(Czestotliwose wyjsciowa)

0 do 32 kHz (2,2 kQ)

Wielofunkcyjne wyjécie analogowe 1
(Czestotliwosc¢ wyjsciowa)
—10do +10 V DC (2 mA) lub 4 do 20 mA

/ ®/—§ﬂ
M

Wielofunkcyjne wyjécie analogowe 2

5@
OAM\.q (Natezenie pradu wyj$ciowego)
5 ~ —10do +10 V DC (2 mA) lub 4 do 20 mA

EDM (wyjscie monitorujace)



Opcje dodatkowe

Przemiennik U1000 charakteryzuje sie duzymi mozliwosciami ostosowywania
z licznymi dostepnymi opcjami dodatkowymi.

., @] Adapter
zaodo (N  p————- 9 RJ-45/USB
zasilania flas

Przewdd USB

DriveWizard Plus
DriveWorks EZ

Przewdd przedtuzajacy
do oddalonego panelu
operatorskiego

Panel operatorski LCD

Ramka montazowa
panelu operatorskiego

Zasilacz 24 VDC dla
przemiennika

ﬁ Karta komunikacyjna
—————— .

Zestaw montazowy dla
____________ radiatora umieszczonego na
zewnatrz szafy sterowniczej

Silnik



Opcjonalne interfejsy 1/0

Al-A3 Karta wejscia analogowego (3 wejscia)
AO-A3 2 dodatkowe wyjscia analogowe
DI-A3 Wejscie cyfrowe (kod BCD)

Wyijscie cyfrowe (6 wyj$¢ typu otwarty kolektor,

DoAY 2 typu przekaznik)

Al-A3

Opcjonalne karty
komunikacyjne

Opcjonalne karty komunikacji umozliwiaja potaczenie przemiennika z siecia.
Dostepne mozliwosci urzadzenia nadrzednego (Master):

e Zarzgdzanie pracag przemiennika

e Monitorowanie stanu napedu

e Odczyt i modyfikacja parametréw przemiennika

Kod modelu Typ opcji komunikacyjnej

SI-C3 CCLink

SI-EL3 Powerlink

SI-EN3 EtherNet IP

SI-EN3D Dual Port EtherNet IP
SI-EM3 Modbus TCP
SI-EM3D Dual Port Modbus TCP
SI-EP3 ProfiNet

SI-ES3 EtherCAT

SI-N3 DeviceNET

SI-P3 ProfibusDP

SI-S3 CANopen

SI-T3 MECHATROLINK-II

Zasilacz 24 VDC
dla przemiennika

PS-U10H PS-U10H OP PWR.SPLY-CARD, 24V, 400V




Zestaw NEMA typ 1

Kod modelu

dla 400V 11A, 14A, 21A, 27A, 34A

S for 200V 28A

comoise AOVIOA A T
comarico  SAOVEEN 24,
ooy 954400 ek
comise S8 0tk 2
EZZ022745F dla 400V 302A, 361A, 414A

Opcija sprzezenia zwrotnego
predkosci obrotowe] silnika

Kodmodew __Jopis |

PG-B3 Interfejs PG typ otwarty kolektor, maks. 50 kHz
PG-X3 Interfejs PG typ Line Driver, maks. 300 kHz
PG-F3 Enkodery z interfejsem EnDat

Opcje panelu
operatorskiego

Klawiatura funkcjonalna, stosowana przy obstudze zdalnej.
Wbudowana funkcja kopiowania parametrow.
Dla montazu na drzwiach szafy zastosowa¢ EUOP-V11001.

5 cyfr, 8-segmentowy panel operatorski LED JVOP-182:
e Dobry odczyt z odlegtosci i w ciemnosci

Petnotekstowa klawiatura LCD JVOP-180:
e Do 13 jezykow

coamoces—Jops

EZZ020642A Przytacze operatora IP20 ze Srubami

EZZ020642B Przytacze operatora IP20 z nakretkami

JVOP-180 Operator LCD serii 1000 (standardowo w U1000)
JVOP-182 Operator LED serii 1000

EUOP-V11001 Rama montazowa operatora IP54/65 LCD/LED

JVOP-181 Urzadzenie kopiujace z adapterem USB

WV001-YEG Metrowy przedtuzacz do zdalnego panelu operatorskiego
WV003-YEG 3-metrowy przedtuzacz do zdalnego panelu operatorskiego

Poreczne urzadzenie kopiujgce dla parametrdow przemiennika.

e tatwe ustawienia kopiowania/weryfikacji parametréw pomiedzy
przemiennikami

e Stosowany jako adapter USB do potgczenia z PC

e Zapamietywanie ustawien parametrow - pézniejszy zapis na PC

JVOP-180 JVOP-182

JVOP-181



Uwagi dot. aplikac

Tryb pracy napedu

Napedy AC Yaskawa posiadajg dwa tryby
pracy, z ktorych uzytkownik moze wybrac:
Prace w trybie wysokiego obcigzenia (HD)
lub prace w trybie normalnego obcigzenia
(ND).

Tryb Zastosowanie Zdolnosé
pracy* przecigzeniowa
napedu AC

Wysokie  Staty moment 150% znamionowe-
obcigze-  obrotowy lub wysoki go pradu wyjscio-
nie moment rozruchowy wego napedu AC

o Wyttaczarka przez 60 sekund

* Mikser

* Sprezarka

* Przenosnik

* Kruszarka

*  Miynek

* Podnosnik
Praca Moment zmienny 120% znamionowe-

normal- (kwadratowy) go pradu wyjscio-
na * Wentylator wego napegdu AC
e Pompa przez 60 sekund

¢ Dmuchawa

* Rdznice pomigdzy pracg HD a ND napedu obejmuja
znamionowy prad wyjsciowy i wejsciowy, przecigzalnosc,
czestotliwos¢ nosng oraz limit natgzenia pradu.

Urzadzenia peryferyjne

Wejsciowy stycznik magnetyczny
Nalezy zastosowac stycznik magnetyczny
po stronie zasilajgcej przemiennik w celu
zapewnienia catkowitego odciecia zasilania
od napedu w razie koniecznosci. Nawet
jezeli stycznik zostat zastosowany w celu
przetaczania podczas chwilowego zaniku
napiecia zasilajgcego, czeste przetgczanie
moze doprowadzi¢ do uszkodzenia kom-
ponentéw  wewnetrznych  przemiennika.
Nalezy unikac przetaczania czesciej niz raz
na 30 minut.

Stycznik magnetyczny silnika

Zasada ogdlng jest unikanie otwierania
i zamykania stycznika magnetycznego
w czasie pracy. Takie dziatanie moze byc¢
przyczyna generowania duzych impulséw
pradowych i usterek z powodu przetezenia.
Jegli styczniki magnetyczne sg uzywane do
obejscia napedu przez bezposrednie podita-
czenie silnika do zasilania, nalezy upewni¢
sie, ze obejscie zostanie zamkniete juz po
zatrzymaniu pracy przemiennika i catkowi-
tym odtgczeniu od silnika.

Poprawa wspoétczynnika mocy
Instalacja dfawika DC lub AC po stronie
wejsciowej przemiennika moze poprawic
wspotczynnik mocy.

Wybor

Moc przemiennika

Podczas napedzania kilku silnikow induk-
cyjnych pofaczonych réwnolegle przy za-
stosowaniu jednego przemiennika, jego
moc powinna by¢ 1,1 raza wieksza od cat-
kowitego znamionowego pradu silnika. Na-
lezy zastosowac sterowanie V/f w przypad-
ku napedzania kilku silnikow indukcyjnych z
uzyciem jednego przemiennika.

Poczatkowy moment obrotowy

Dopuszczalne przecigzenie pradowe prze-
miennika okresla mozliwa charakterystyke
rozruchu i przyspieszenia silnika. Generalnie
zakfada sie nizszg charakterystyke momentu
obrotowego w poréwnaniu z bezposrednim
potaczeniem do sieci zasilajgcej. W przypad-
ku aplikacji wymagajacych wysokiego po-
czatkowego momentu obrotowego nalezy
wybrac przemiennik o wigkszej mocy.

Zatrzymywanie awaryjne

W przypadku wykrycia usterki przez prze-
miennik, aktywowane sg odpowiednie funk-
cje zabezpieczajgce i nastgpuje odciecie
napiecia na wyjsciu napedu. Nie powoduje
to natychmiastowego zatrzymania silnika.
Zewnetrzne urzadzenia takie jak hamulec
mechaniczny moga okazac sie konieczne
jezeli wymagane jest szybsze zatrzymanie
silnika niz w przypadku wykorzystania funk-
cji szybkiego zatrzymywania.

Ustawienia

Gorne limity

Przemiennik jest w stanie napedzac silnik az
do 400 Hz. Nieprawidtowe ustawienia moga
prowadzi¢ do niebezpiecznej pracy ma-
szyny. Nalezy poprawnie ustawi¢ wartos¢
gornego limitu czestotliwosci. Domysina
wartos¢ maksymalnej czestotliwosci wyj-
sciowej w przypadku sterowania z uzyciem
zewnetrznych sygnatow to 50 Hz.

Czas przyspieszenia/zwalniania

Czas przyspieszania/zwalniania sg okreslane
przez moment obrotowy generowany przez
silnik, moment obcigzenia oraz moment bez-
wiadnosci (GD2). Podczas aktywacji funkgii
zapobiegania utknieciu silnika zdefiniowany
czas przyspieszania/zwalniania moze zostac
przekroczony w celu zapewnienia kontroli
nad silnikiem oraz uniknieciu jego utkniecia.
Aby uzyskac jeszcze szybsze przyspieszenie
i zwalnianie nalezy wybra¢ silniki i przemien-
nik o wiekszej mocy.

Obstuga ogdlna

Zgodnosé z lokalnymi przepisami

Podczas instalacji produktu nalezy prze-
strzegac przepisow obowigzujgcych w da-
nym kraju.

Warunki otoczenia

Przemiennik nalezy przechowywac w czy-
stym Srodowisku, wolnym od mgty olejowe;j,
gazow korozyjnych, gazow palnych, strze-
pow materiatu i pytu.

Kontrola okablowania

Nigdy nie zwiera¢ zaciskow wyjsciowych
przemiennika ani nie przyktada¢ napiecia
zasilajgcego do zaciskow wyjsciowych (U,
V, W). Niezastosowanie do zalecen moze
spowoduje  uszkodzenie  przemiennika.
Okablowanie nalezy wykonac¢ przestrze-
gajac  zalecen dotyczacych przekrojow
przewodow oraz momentow dokrecania
dostepnych w podreczniku technicznym.
Przed wtaczeniem zasilania nalezy przepro-
wadzi¢ kontrole okablowania.

Kontrola i konserwacja

Nawet po roztgczeniu przemiennika od na-
piecia zasilajacego przez pewien czas roz-
tadowujg sie kondensatory wewnetrzne.
Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac
serwisowych nalezy sprawdzi¢, czy lampka
CHARGE zupetnie zgasta. Radiator prze-
miennika moze zostaé mocno rozgrzany
podczas pracy, w zwigzku z czym nalezy
podja¢ odpowiednie $rodki ostroznosci,
aby unikna¢ poparzen. Podczas wymiany
wentylatora chtodzgcego nalezy odcig¢ za-
silanie przemiennika i odczekac co najmnigj
15 minut przed jego wymiana.

Tolerancja izolacji

Nalezy rozpatrzy¢ poziomy tolerancji napie-
cia i izolacji w aplikacjach charakteryzuja-
cych sie wysokim napieciem wejsciowym
lub w przypadku stosowania dtugich prze-
woddw mocy.

Praca z wysoka predkoscia

Praca silnika powyzej jego predkosci zna-
mionowej moze powodowacé problemy
wywotane wibracjami lub wptyngé na zy-
wotnos¢ tozysk silnika. W celu uzyskania
dodatkowych informacji nalezy skontakto-
wac sie z producentem silnika.
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