YASKAWA

VIOTOMAN
GP180 FGG

Handling-Roboter mit hoher Traglast
far die Lebensmittelindustrie

Der GP180 FGG komplementiert das Portfolio der FGG-Serie
(Food Grade Grease) im hohen Traglastbereich. Mit 6-Achsen,
max. 180 kg Traglast und einem maximalen Arbeitsbereich
von 2.702 mm, in Verbindung mit einer hervorragenden
Wiederholgenauigkeit von +/— 0.05 mm ist er fUr Sekundar-
und Terti&rverpackung von Lebensmitteln bestens geeignet.
Daflr sorgen spezielle Eigenschaften, wie lebensmitteltaug-
liches Schmierfett in allen Achsen, hohe IP65/67-Schutz-
klasse (gegen Eindringen von Staub und Fllssigkeiten) und
eine spezielle flussigkeitsabweisende Beschichtung. Dieser
Handling-Roboter ist reinigungsbestandig und kann somit
im Lebensmittelbereich sowie fur die Handhabung von Ge-
tranken eingesetzt werden.

Das Handgelenk des GP180 FGG ist fur hohe Tragheits-
momente ausgelegt, trotz groBer Traglast und hoher Reichweite
ist der Platzbedarf dieses Handling-Roboters mit 625 mm
breitem Sockel sehr gering. Gleichzeitig lasst sich der Roboter
mit einer Vielzahl von Greifern ausstatten und bietet damit
eine hohe Flexibilitat.

Die High Performance Sigma-7-Servo-Antriebstechnik des GP180
FGG generiert hohe Beschleunigungen und Geschwindig-
keiten und ermdglicht dadurch sehr kurze Taktzeiten. Dank
der Ruckspeisung von Bremsenergie ins Betriebsnetz erreicht
der Roboter zudem eine hohe Energie-Effizienz.

VORTEILE IM UBERBLICK

Hohe Traglast: 180 kg

Fur den Einsatz im Lebensmittelbereich
Reinigungsbestandig

Hohe IP65/67-Schutzklasse

GroBer Arbeitsbereich: 2.702 mm

Maximale Leistung bei geringem Platzbedarf

Kurze Taktzeiten, leistungsstark dank Sigma-7-Motoren
Hohe Energie-Effizienz

Vielseitige Greiferanbindung

Weitere Produktinformationen:

Controlled by

YRC1000

www.yaskawa.eu




MOTOMAN GP180 FGG
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Hinweis: Traglastdiagramm a2
Die Aufhangungen des Gasbalancers = J S
werden nicht mit lebensmitteltaug- LT H
lichem Schmierfett geliefert, bei 1075 1 28001 28001 E{é
Bedarf kann eine spezielle Schutzhiille 1000 =740 kg 505+01
i 878 +U.
optional angeboten werden. [ [ 60kg
Bitte prifen Sie sorgféltig, ob die == kg
Fettspezifikation konform mit Ihren 0 et
individuellen Anforderungen ist. o510 Montagemdglichkeit: Boden
Weitere Informationen entnehmen Sie \ .
bitte dem Handbuch des Manipulators. i60lg \ | Schutzklasse Version:
\\ \\ \ \‘ l Hauptachsen (S, L, U) IP65, Handgelenk IP67
v N
CERT B-Achse R-, T-Achse
Zosig N 20 1005 Drehmittelpunkt | 22%] Drehmittelpunkt

Technische Daten GP180 FGG

Maximaler Maximale Maximales Maximales Anzahl gesteuerter Achsen
Arbeitsbereich Geschwindigkeit Drehmoment Tragheitsmoment
[°] [°/sec.] [Nm] [kg - m?3] Max. Traglast [kg] 180

(o))

+180 Wiederholgenauigkeit [mm] +0,05

+76/-60 Max. Arbeitsbereich R [mm] 2702

+90/-86 Zulassige Temperatur [°C] +15 bis +45
+360 Zulassige Luftfeuchtigkeit [%] 20 - 80

+130 Gewicht des Roboters [kg] 1020

+360 265 618 46,3 Mittlere AnschluBleistung [KVA] 5,0

Yaskawa Europe GmbH YR-1-06VX180-FOO0
A-03-2023, A-Nr. 231014

Robotics Division Tel. +49 (0) 8166 90-0

YaskawastraBe 1 robotics@yaskawa.eu

85391 Allershausen www.yaskawa.eu

Alle ZeichnungsmaBe in mm. Technische Anderungen vorbehalten.
MaBstébliche Daten kdnnen unter robotics@yaskawa.eu angefordert werden



