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Sinifinin tek ornegi

U1000 en yeni matris donusturtcu teknolojisini temel alan son derece

verimli bir AC surdctdur. U1000 tam glc rejenerasyon ozelligiyle buyUk
enerji tasarrufunun yani sira sintzoidal giris akimlari ve bire yakin bir

guc faktoru transformatorler ve gug hatlar gibi sebeke bilesenlerinde
gerilimi azaltir. U1000 ultra kompakt sekliyle glc rejenerasyonlu veya
rejenerasyonsuz, yenilikci ve enerji acisindan verimli surtict ¢ozumleri
icin ilk tercintir.




Yenilik¢ci matris teknolojisi

U1000 AC’den AC’ye gu¢ ddnUsttirmenin
benzeriz avantajlyla standart ve rejeneratif
uygulamalar icin kullanilabilir. Bu benzersiz
tasarim indUksiyon motorlan (IM) ve sabit
miknatisli motorlar (PM) i¢in en iyi secenegi
sunar. U1000’nin faydalari arasinda 1‘e
yakin gug faktord, yuksek enerji verimliligi,
guc rejenerasyonunun etkinlestiriimesi ve
geleneksel rejeneratif ¢ozumlere kiyasla
cok kugUk alan kaplama yer almaktadir.
Ayrica, matris donUsturdct  surdcu
kayiplarini ve motor gurultusunu azaltmak
icin  sebeke frekansinda  calisirken
calismayi baypas moduna gegirebilir.

Enerji tasarrufu 4Q islemi

Matris  teknolojisi  sayesinde  U1000
tam rejeneratif olarak calisabilir. Matris
donustUricu, fren enerjisi akisinin hesaba
katimasi gerektigi ving, konveyor, sarici,
kaldirici veya test tezgahi gibi uygulamalar
icin en iyi sUrGcUnltzdur. AC’den AC'ye
tasarm kabinde vyer kaplayan ve
rejeneratif strede ek Isi olusturan herhangi
bir frenleme direnci gerektirmez.

Dahili islevsel giivenlik

U1000, entegre SIL3 STO guvenlik
performansina sahiptir. Matris
donUsturtct ISO/EN13849-1 Cat.3 PLe
ve IEC/EN61508 SIL3’e (iki glvenlik girigi
ve bir EDM cikisl) uymaktadir.

Maliyet tasarrufu

Enerji tUketimini azaltmanin yani sira
U1000 sadelestiriimis kurulumu ve daha
klicUk panel gereklilikleri sayesinde
maliyet tasarrufu faydalari saglar. U1000
rejeneratif enerjiyi 1slya kaybeden bir
frenleme direncine ihtiyag duymaz.
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Temiz gilic

Toplam harmonik distorsiyonu  %5'ten
az ve degistirme gucu faktérl ~1 olan
sinUzoidal bir giris akimi; jeneratorler
ve  transformatérler  gibi sebeke
bilesenlerindeki kayiplari minimuma indirir.
Bu 6¢zellik ayni zamanda diger cihazlarin
potansiyel kesintileri buyuk 6l¢clude azaltir
ve sisteminizin guvenilidigini artinir.

Zamandan tasarruf saglayan tesisat

Harmonik filtreler veya AFD Uniteleri gibi
hicbir harici bilesen gerektirmediginden
U1000 sUricUnin baglanmasi sadece
birkag dakika surer. 3 kablo igeri, 3 kablo
disar, baska hicbir sey gerektirmez. Bir
distk harmonikli rejeneratif ¢ozUmunu
olusturmak daha kolay olamaz.

Diisiik harmonik ¢6ziim

U1000 en iyi dustk harmonik ¢&zumu
tek bir Unitede sunar. Matris dontsturicu
IEEE 519 kilavuzuna uymak icin herhangi
bir harici harmonik filtreye ihtiyac duymaz
ve ayni zamanda diger harmonik azaltma
bicimlerine kiyasla olduk¢a kompakt
boyuta sahiptir.
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Dusuk harmonikler Icin

1 \v 1

devrim niteliginde tasarm

U1000 genel amach AC surtculerin performansini asan benzersiz ve yenilikgi bir

tasarima sahiptir. Bu &zellikleri, sinifinin en iyisi olan bu AC sUrtcusunun uygulama
performansini iyilestirmekle kalmaz, ayrica gug kalitesi icin IEEE 519 harmonik
kilavuzunu da asarak guc kaynagini her tur kirden temiz tutmaniza yardimci olur.

DUsUk harmonik ve rejeneratif enerji uygulamalari icin
gOsterge Urunu

Giris akimi Sintizoidal giris akimi
Standart AC sdiriici Genislik D1000/U1000
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Sebekeden daha az S
enerji ihtiyaci

Sdrtcl enerjisi
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AC giic sebekesi
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Rejeneratif
enerji

U1000 matris déndiigtiriicl

Klima, lSItma s:stemlerl l§lklandlrma sistemleri J
Uygulama, érnegin sarici veya asansér



Uluslararasi odullere sanip

Harmonik bastirma, rejeneratif enerji tasarrufu ve yer tasarrufu konularinda doniim
noktasi niteliginde bir Grun
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Rejeneratit guc

Rejeneratif uygulamalar icin en uygun ¢6ztm. Olan U1000, harici frenleme
uniteleri ve frenleme direncleri takma intiyacini ortadan kaldirir. Rejeneratif
enerjiyi ve frenleme enerjisini dogrudan guc kaynagina iade eder.

Dahili gii¢ rejenerasyonu

U1000 oldukca kompakt bir AC’den AC’ye sUrlcudur; bu
durum icinde DC bus olmadigi anlamina gelir. Bu yenilikgi
tasarim, rejeneratif enerjiyi 1slya donUstUrerek harcayan tipik bir
frenleme direnci segenegine ihtiyag duymaz. Rejeneratif enerji
ayni sebekedeki diger tlketiciler tarafindan da kullanilabildigi
icin toplam enerji maliyetinden ve tUketiminden tasarrufta
bulunulurken panel sogutma sistem gereklilikleri de azaltilr.

Enerjiden tasarruf saglar

Daha az 1sI Uretimi, daha az havalandirma ihtiyaci
Frenleme direnci yok - yangin riski bUyuk dlctide azaltilir
Daha az bakim

Daha az parca

Kompakt tasarim

S

Daha dlislik enerji
tiketimi

—

Rejeneratif
enerji

Klima, 1sitma, aydinlatma

Kompakt ve kolay

Geleneksel dinamik frenleme ¢6zUmlerine kiyasla U1000,
tasarm avantajlan ile %50’ye varan kurulum yeri tasarrufu
saglamasinin yani sira, diistk agirlik ve enerji atiginda da %100
tasarruf saglar. Tek intiyaciniz 3 kablo igeri ve 3 kablo disaridir.

12/18-Pulse
transformatorii

12-Pulse EMC
transformatorii ~ filtreleri

Standart

2 Diisiik Harmonik
surucu

Aktif ' ' -
on ug EMC filtresi LCfiltresi  AKtif én ug Standart Glig
Gnitesi siirlicii Rejenerasyonu

Geleneksel dlistik harmonikli ve rejeneratif céziimler

*Not: U1000, ticari eneriji Uretimi icin kamuya ait elekirik sebekesine baglanmak Uzere tasarlanmamistir.

U1000 matris déndstiirlicii Asansér ve konveydr gibi uygulamalar

Daha kuguk panolar

Cok kompakt alan kaplamasi

En kisa sUrede kolay kurulum

Mevcut tesisatlara mikemmel bir sekilde uyum saglar — kolay
yenileme

Distik
harmonik
Gl .
Rejenerasyonu U.1. 0(.).0 rpa!-tn"s %50’ye varan
donustiiriicii .
kurulum yeri

tasarrufu /

EVEL ]
Cok kiiciik U1000 matris déndistliriicl ¢6zimii




U1000 global deniz kurulumuicin

onayhdir. 12 pulse sistemlerine kiyasla
Yaskawa matris tasarimi 6nenili alah
kaplamasi ve agirlik tasarrufu saglarve. %

S—— THDi’yi'lEEE 519 sinirlari dahilinde tutar.
Register DNV-GL . -




Tlemiz akimlar

Temiz gli¢
U1000 gug kalitesi, enerji tasarrufu ve sistem verimliligi e Transformatorler, jeneratdrler veya kablolar artik
iyilestirmelerinin ¢aresidir. Yaskawa matris strtictstnin gereginden blyuk olmaz

geliskin teknolojisi tim uygulama temel dzelliklerini tek e Sinlzoidal giris akimi ve yaklasik 0,98 guic¢ faktort
bir yer tasarruflu sUrtict tasanminda birlestirerek harici e Kompakt kurulum: 3 kablo iceri, 3 kablo disari
transformatdrlere ihtiyag duyulmaksizin THDI'yi %5’e dusUrdr. e Daha dusUk kullanim déngUsu maliyeti

e Guvenilir calisma

¢ 10 yil bakim gerektirmeyen tasarim

Giris Akimi
Standart AC Surtict U1000 ile

Mo
W

U1000 rejeneratif donustlricu Unitesiyle uygulamaniz icgin
ideal enerji tasarrufu ¢cozumu

Standart
ehe L %88 0,75
W \/\/ Akim distorsiyonu Gic ;aktbr[i
DC
S 0 %383 09
standart
AC surtict w w Akim distorsiyonu Gic z"akté'ru
Standart AC o)
stirtictlt 12 / 7 _ 12 O 95
pulse sistemi A O . =)~
\[/ \\\j/ Akim distorsiyonu Glic faktorti
- Matris
& donustlricu OO
' §l u1000 -
i; Akim distorsiyonu Gilc 1,‘akt6r£i




L M
U1000 kaldirici
mitkemmel bir
harici frenleme

ve Cat3 perfor
sistemine kola




Kompakt verimililik

Cevre modu - Dahili baypas fonksiyonu

U1000'de dahili baypas islevi bulunur. Bir uygulama sebeke frekansiyla eslestiginde U1000 motor sebeke frekansini
senkronize edebilir. Bu dahili baypas fonksiyonu anahtarlama kayiplarini ortadan kaldirr. Ayrica akim distorsiyonunu
da neredeyse tamamen ortadan kaldirir ve motor gurUltisa ciddi 6lctde azalr.

e Harici baypas bilesenlerine ihtiyac olmaz (faz detektdrleri, kontaktorler, cevre cihazlar vb. gerekmez)
e DUsUk AC surlcU kayiplari
e Sessiz motor calistirma

Kontaktor

O ®
Kontaktér 1 Kontaktér

Standart AC siirticii u1000
Geleneksel VFD’ler sirtclyl “baypas etmek” Dabhili otomatik Baypas
icin harici kontaktérlere ihtiyac duyar (VFD’den Sebekeye ve ters yénde

senkron transfer)

Sistem biiyukligi azaltilir

Frenleme Uniteleri ve frenleme direncleri olan geleneksel dinamik frenleme ¢ézUmleri cok miktarda yere ve sogutmaya
ihtiyag duyar. U1000 matris sUrlcUsu basit bir 3 kablo iceri, 3 kablo disari konfiglrasyonu sahiptir. Bu tasarm
avantajl uygulamanizin alan kaplamasini azaltarak kablolarda ve agirlikta yaklasik %50 ve ayrica enerji atiginda %100
tasarruf saglar ve frenleme direnclerinin asiri iIsinmasi kaynakli yangin riskini ortadan kaldirir.

Sigortalar

Standart AC siirticl U1000
Frenl Frenl, L
Unitesi Direnei 3 kablo iceri - 3 kablo disar
Kaldirilan bilesenler Kablo Boyut AQirhk Atik Enerji
e Ek frenleme Uniteleri yok Azalmasi Azalmasi Azalmasi Azalmasi

ESSETTT %50 %70 %50 %100
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Kolay modernizasyon

G
Sistem verimliligi g

Matris sdrlcustnin AC’den AC’ye tasarimi bir sinlizoidal giris fa ktoru:
akimi olusturur. Bu durum U1000’nin 1’e yakin guc¢ faktort

sagladigi anlamina gelir. Bu 1‘e yakin glic faktori jeneratorlerde, 0 98
transformatérlerde  ve kablolardaki  kayiplar  azaltmayi )
muUmkun hale getirir. U1000’yi kurarken yeni kurulumlar icin
daha kucUk bir sebeke kapasitesi bile tasarlayabilir veya guc
transformatorlerinde ek gerilime neden olmaksizin mevcut guc
hatlarina daha fazla suricu ekleyebilirsiniz.

Modernizasyon

Yaskawa matris teknolojisi dustk harmonik, yer tasarrufu ve
rejeneratif uygulamalar alaninda basaril bir sekilde kanitlanmigtir.
Dogrudan AC’den AC’ye tasarnim avantaji, kurulumu daha verimli
hale getirir ve sistemdeki diger elektrikli cihazlarla rejeneratif enerji
paylasiminda isletme maliyetinden tasarruf etmenize yardimci olur.

e Dusutk harmonik (IEEE 519 sinirlar icinde kalir)

e Frenleme Unitelerine ve frenleme direnclerine veya ek sigortaya
gerek olmaz

Panel sogutma ihtiyacinda 6énemli azalma saglar

Mevcut sistemden yeni sisteme kolay dontstm

Atik enerjide %100 tasarruf saglar

10 yil bakim gerektirmeden kullanim igin tasarlanmistir

Modernizasyon sirasinda sistem
blylikliglinizii 5nemli derecede
azaltir

Dahili islevsel giivenlik

U1000, SIL3 ve PL-e gereksinimlerini karsilayan ve karmasik harici
kablolara ihtiyag duymadan makine glvenligini artirmanin kolay
bir yolu olan dahili iki kanall glivenli tork kapatma (STO) islevine
sahiptir.

Klasik Stirticti

e EN/ISO 13849-1 (PL-e), IEC 62061’e (SIL3) gdre TUV
sertifikalidir

Basit kablo baglantilan |
Daha az sayida bilesen
Daha yutksek guvenilirlik —>
Yerden tasarruf ’

=
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Kolay muhendislik icin
DriveWizard Plus

TUm surGcuUleriniz icin essiz ayarlar dogrudan

bilgisayarinizdan kontrol edin. Strlcu ayarlari
ve bakim icin paha biciimez bir arac.
Osiloskop fonksiyonunu kullanarak uygulama
parametrelerini duzenleyin, ttm izleme

parametrelerine erisin, Ozel sure¢ akislar
olusturun ve AC surtculerinin performansini
izleyin.

e Kolay bilgisayar tabanli surGcu kurulumu, izleme ve tanilama e [Eski sUrtcu serilerinden otomatik parametre donustirme
islevleri e Cevrimici ve cevrimdigl parametre dlizenleme
e Dahili osiloskop fonksiyonu

“rogramlama Icin
DriveWorkskEZ

DriveWorksEZ®; U1000, GA500, GA700, V1000, ve A1000 serisi AC sUrCculeri
PLC’ler gibi harici kontrol sistemlerine ihtiyac olmaksizin kendi spesifik uygulamalarina
Ozellestirmeleri icin kullanicilara programlanabilir fonksiyonlar sunar. Bu 6zellik
kullanicilarin surtculere sembol tabanli grafik programlama ortami Uzerinden
erismesini saglar.

Ornekler
e PLC veya diger kontrol cihazlarn gerektirmez Su kayag tesisi icin ekonomik bir sekilde optimum hale
e Kullanimi kolay getirilmistir
e Hizli ve sabit tarama dongdleri e Ek G/C gerektirmez
e Esnek e PLC gerektirmez - sistem maliyetini baslangic
e Cevrimici 6zleme tahminlerinin %50'sinin altina indirir
e Sure¢ kontroll
e Korumali uygulama know-how'i YUksek hassasiyetli pozisyonlama

e Enkoder pulselarina dogrudan erisim
e Kullanicr tanimli Uniteler ve monitorler

Ek 6rnekler
e \erimli fren sekansi
e Camasir makinelerinde balans bozuklugu tespiti



Genis bir uygulama
velpazesi Icin

e Testereler, blyUk fanlar, makine aleti milleri
¢ Presler, kurutucular, titresimli ekipmanlar
e ve ¢ok sayida farkl uygulama

e Asansorler, kaldinicilar, yirtyen merdivenler
e SantrifUjler, saricilar, asagr meyilli konveyorler
e Kopru veya kule vingler



Teknik ozellikler

GUc degerleri
Uc fazli, 400 VAC

AC siiriicii modeli CIMR-UO40
Giris akimi [A]" (ND

| 0011 | 0014 | 0021 | 0027 | 0034 | 0040 | 0052 | 0065 | 0077 | 0096 | 0124 | 0156 |

ALY 10 i 19 25 31 36 47 59 70 87 113 142
Derecelendirmesi)

C —
’:zzse?gz;m':;igkvp‘] (Ll 9 12 17 22 28 33 43 54 64 80 103 130
Anma cikis akimi (%100 ED) [A]*** 11 14 21 27 34 40 52 65 77 9% 124 156

Asin yiik toleransi®

Tasiyici frekansi
Maks. Cikis gerilimi [V]
Maks. Cikis frekansi [Hz]

Anma gerilimi / Anma frekansi

izin verilen gerilim dalgalanmasi
izin verilen frekans dalgalanmasi

izin verilen faz giic besleme
gerilimi denge bozuklugu
Harmonik akim harmonik
distorsiyon™

Giris glicii faktorii

HD derecelendirmesi: 60 saniye icin anma ¢ikis akiminin %150’si
ND derecelendirmesi: 60 saniye icin anma ¢ikis akiminin %120’si
(Sik calistirilan ve durdurulan uygulamalar icin deger distrme gerekli olabilir)
4 kHz (Kullanici tarafindan 10 kHz’e kadar ayarlanabilir. Deger distrme gerekehbilir.)
Giiris gerilimiyle orantili "7
400 Hz (Kullanicr tarafindan ayarlanabilir)

QQ fazli (CIMR-UO4AOOO0O/4PO0O0ON) 380 ila 500 VAC 50/60 Hz
Ug fazl (CIMR-UO40000/4w0O000) 380 ila 480 VAC 50/60 Hz

%-15ila +10
+%3 (Frekans dalgalanma hizi: 1 Hz/100 ms veya daha disUk)

%2 veya daha dustk

%5 veya daha dusuk (IEEE519 uyumlu)

%0,98 veya (Nominal galisma sirasinda)

AC siiriicii modeli CIMR-U401
Giris akimi [A]" (ND

LA 164 197 218 275 329 377 434 537 655 819 846
derecelendirmesi)

A-A *2
AE S ELITD LSk 150 180 200 251 300 344 396 490 598 748 773
(ND derecelendirmesi)
Anma cikis akimi (%100 ED) [A]*** 180 216 240 302 861 414 477 590 720 900 930

Asin yiik toleransi®

Tasiyici frekansi

Maks. Cikis gerilimi [V]
Maks. Cikis frekansi [Hz]

Anma gerilimi / anma frekansi

izin verilen gerilim dalgalanmasi
izin verilen frekans dalgalanmasi
izin verilen faz giic besleme
gerilimi denge bozuklugu
Harmonik akim harmonik
distorsiyon™

Giris guicu faktori

HD derecelendirmesi: 60 saniye icin anma ¢ikis akiminin %150'si
ND derecelendirmesi: 60 saniye icin anma ¢ikis akiminin %120'si
(Sik calistinlan ve durdurulan uygulamalar igin deger dustrme gerekli olabilir)

4 kHz (Kullanici tarafindan 6 kHz’'e kadar ayarlana-
bilir. Deger dustrme gerekebilir.)

Girig gerilimiyle orantili 7
400 Hz (Kullanici tarafindan ayarlanabilir)

(:Jg fazl (CIMR-UO4A0000O/4PO0O0O0) 380 ila 500 VAC 50/60 Hz
Ug fazll (CIMR-UO40000/4w0O000) 380 ila 480 VAC 50/60 Hz

%-15ila +10
+%3 (Frekans dalgalanma hizi: 1 Hz/100 ms veya daha disUk)

3 kHz

%2 veya daha dusutk

%5 veya daha duslk (IEEE519 uyumlu)

%0,98 veya (Nominal calisma sirasinda)

*1 Anma ¢ikis akiminda galisma varsayar. Giris akimi degeri gli¢ kaynag transformatdriine, giris reaktoriine, kablo baglantilarina ve glic kaynag empedansina bagl olarak degisir.
*2 Anma giris kapasitesi bir 480 V x 1.1 glg hatti gerilimiyle hesaplanr.
*3 Strtict cikis amperlerinin anma cikis akimi motorun anma akimina esit veya ondan biytk olmalidir.

*4 Tasyicl frekans 4 kHz olarak ayarlanmistir. Tasiyici frekansini yiikseltmek icin akimda deger dustirme gerekir.
*5 Harmonik distorsiyonun %5 veya daha dlslk olmasi gerekirse maksimum cikis gerilimi = [giris gerilimi] x 0,87.
C7-60 (Cikis Gerilimi Limit Modu Secimi) O olarak ayarlanmistir (Harmonik Bastirma Oncelik Modu).
*6 Anma cikis akiminin %150'sini asan tekrarlayan yiksek akimdan Gretilen isi gerilimi IGBT lerin 6mriini kisaltabilir.
*7 Maksimum ¢ikis gerilimi = [giris gerilimi] x 0,92.
C7-60 (Cikis Gerilimi Limit Modu Secimi) 1 olarak ayarlanmistir (Yiksek cikis voltaj modu).




GUc degerleri, devam
Ug fazli, 200 VAC

| AC siiriicii modeli CIMR-UDI20 | 0028 | 0042 | 0054 | 0068 | 0081 | 0104 | 0130 | 0154 | 0192 | 0248 |

Giris akimi [A]" (ND

derecelendirmesi) 25 38 49 62 74 95 118 140 175 206
. —
Al 2 17 22 28 84 43 54 64 80 103
0, *3,4
(A AL EL = e LA 28 42 54 68 81 104 130 154 192 248

(ND derecelendirmesi)
HD derecelendirmesi: 60 saniye i¢in anma ¢ikis akiminin %150’si

Asiri yiik toleransi™® ND derecelendirmesi: 60 saniye icin anma ¢ikis akiminin %120’si
(Sik calistinlan ve durdurulan uygulamalar icin deger dtstrme gerekli olabilir)
Tasiyici frekansi 4 kHz (Kullanicr tarafindan 10 kHz’e kadar ayarlanabilir. Deger dustirme gerekebilir.)
Maks. Cikis gerilimi [V] Girig gerilimiyle orantili
Maks. Cikis frekansi [Hz] 400 Hz (Kullanicr tarafindan ayarlanabilir)
Anma gerilimi / anma frekansi Ug fazli 200 - 240 VAC 50/60 Hz
izin verilen gerilim dalgalanmasi %-15ila +10
izin verilen frekans dalgalanmasi +%3 (Frekans dalgalanma hizi: 1 Hz/100 ms veya daha dusuk)

izin verilen faz giic besleme gerilimi
denge bozuklugu

Harmonik akim harmonik
distorsiyon™

Giris guci faktorii %0,98 veya (Nominal calisma sirasinda)

%2 veya daha dusuk

%5 veya daha dusuk (IEEE519 uyumlu)

*1 Anma ¢ikis akiminda galisma varsayar. Giris akimi degeri gui¢ kaynagi transformatériine, giris reaktoriine, kablo baglantilarina ve glig kaynag empedansina bagli olarak degisir.
*2 Anma giris kapasitesi bir 240 V x 1.1 gl¢ hatti gerilimiyle hesaplanir.
*3 Surlict ¢ikis amperlerinin anma ¢ikis akimi motorun anma akimina esit veya ondan buyUk olmalidir.
*4 Taglyicl frekans 4 kHz olarak ayarlanmistir. Taglyici frekansini yikseltmek igin akimda deger dustrme gerekir.
*5 Harmonik distorsiyonun %5 veya daha distik olmasi gerekirse maksimum cikis gerilimi = [giris gerilimi] x 0,87.
C7-60 (Cikig Gerilimi Limit Modu Segimi) O olarak ayarlanmistir (Harmonik Bastirma Oncelik Modu)
*6 Anma cikis akiminin %150'sini agan tekrarlayan yliksek akimdan uretilen 1si gerilimi IGBT lerin 6mrinti kisaltabilir.
*7 Maksimum ¢ikis gerilimi = [giris gerilimi] x 0,92
C7-60 (Cikig Gerilimi Limit Modu Segimi) 1 olarak ayarlanmistir (Yiksek ¢ikis voltaj modu).

Model kodu

CIMR- U C 4 A 0414 A A A

Uriin serileri Ayrilmis
U1000

Bolge kodu — Kaplama ve koruma
C: Avrupa A: Standart

Gerilim sinifi
2: Ug fazli 200 VAC ~ Muhafaza
4: Ug fazll 400 VAC A: IPOO

Teknik Ozellik
A: Standart

E: Dahili EMC filtresi 414 Aya Anma cikis akimi

kadar, daha buylik modeller harici

EMC filtreleri gerektirir) 0011 - 0930




Teknik ozellikler

Surtcu fonksiyonlari

Kont

rol fonksiyonlari

Kontrol yontemleri

Frekans kontrol araligi

Frekans dogrulugu
(Sicaklik dalgalanmasi)

Frekans ayarlama
¢ozinirltigi
Cikis hizi ¢éziinirliigii

Frekans ayarlama sinyali

Calistirma torku

Hiz kontrolii arahgi

Hiz kontrolii dogrulugu

Hiz yaniti

Tork limiti
Hizlanma/Yavaslama siiresi
Frenleme torku

Ana kontrol fonksiyonlari

V/f Kontrolt (V/1), PG ile V/f Kontroll (V/f w/PG), Agik Cevrim Vektor Kontroll (OLV), Kapali Cevrim Vektor Kontrolt
(CLV), PM’ye ait Acik Cevrim Vektor Kontroll (OLV/PM), PM’ye ait Gelismis Agik Cevrimli Vektor Kontroll (AOLV/PM),
PM'ye ait Kapall Cevrim Vektor Kontrolt (CLV/PM)

0O ila 400 Hz

Dijital giris: maksimum cikis frekansinin £%0,01’i iginde (-10 °C - +40 °C)

Analog giris: maksimum c¢ikis frekansinin £%0,1’i icinde (25 °C +10 °C)

Dijital giris: 0,01 Hz

Analog giris: Maksimum cikis hizi ayarinin 1/2048’i (11 bit arti isaret)

0,001 Hz

Ana hiz frekans referansi: DC -10 ila +10 V (20 k), DC O ila +10 V (20 kQ), 4 ila 20 mA (250 Q), O ila 20 mA (250 Q)
Ana hiz referansi: Pulse train girisi (maks. 32 kHz)

3 Hz'te %150 (V/A, V/f w/PG), 0,3 Hz'te %200 (OLV)

0 r/dak.’da %200 (CLV, AOLV/PM, CLV/PM)

3 Hz'te %100 (OLV/PM)

1:40 (V/f, V/f w/PG), 1:200 (OLV)

1:1500 (CLV, CLV/PM)"!

1:20 (OLV/PM), 1:100 (AOLV/PM)

OLV: £%0,2 (25 °C 10 °C)*2

CLV: £%0,02 (25 °C 10 °C)*2

OLV: 10 Hz (25 °C +10 °C)

CLV: 250 Hz (25 °C +10 °C)

Parametre ayarlan dért bolgede ayr limitlere izin verir (OLV, CLV, AOLV/PM ve CLV/PM’de mevcut)

0,0 - 6000,0 s (4 adet secilebilir bagimsiz hizlanma ve yavaslama ayari kombinasyonu)

Asin yuk toleransiyla ayni degerde

Tork Kontrolli, Droop Kontrolti, Hiz/tork Kontrol Anahtarlamasi, Feed Forward Kontrold, Sifir Servo Fonksiyonu, Anlik
Gug Kaybi Sebeke Desteklemesi, Hiz Arama, Ticari Glg Kaynaglyla Senkron Transfer, Asin Tork/Eksik Tork Tespiti,
Tork Limiti, 17 Basamakl Hiz (maksimum), Hizlanma/Yavaslama Anahtari, S Egrisi Hizlanma Yavaglama, 3 Kablolu
Baglanti, Auto Tuning (rotasyonel, sabit tuning), Bekle, Sogutma Fani Agma/Kapama Anahtari, Kayma Dengelemesi,
Tork Dengelemesi, Frekans Atlamasi, Frekans Referansi igin Ust/Alt Limitler, Calistirma ve Durdurmada DC Enjeksiyon
Frenleme, PID Kontrolii (uyku fonksiyonlu), Enerji Tasarruflu Kontrol, MEMOBUS/Modbus lletisimi (RS-422/RS-

485 maks., 115,2 kbps), Ariza Yeniden Baslatma, Uygulama On Ayarlar, DriveWorksEZ (zellestirilmis fonksiyon),
Parametre Yedekleme islevli Cikarilabilir Terminal Blok, Cevrimici Tuning, Asin Uyarma Yavaslatma, Atalet (ASR) Tuning,
YUksek Frekansli Enjeksiyon vb.

Koruma fonksiyonlari

Giic kaynagi rejenerasyonu
Motor korumasi

Anlik asin akim korumasi
Asin yiik korumasi

Asin gerilim korumasi

Diistik gerilim korumasi

Anlik giic kaybi sebeke
desteklemesi

Toprak korumasi

Mevcut

Elektronik termal asir yuk rolesi

Cikis akimi anma akiminin yaklasik %200’tne ulastiginda strtict durur
Nominal agir is ¢ikis akiminin %150'sinde 60 sn'den sonra suUrtict durur*®
200 V sinifi: Giris gerilimi yaklasik 315 V'u asinca durur

400 V sinifi: Giris gerilimi yaklasik 630 V’'u asinca durur

200 V sinifi: Giris gerilimi yaklasik 150 V’un altina distince durur

400 V sinifi: Giris gerilimi yaklasik 300 V’un altina distnce durur

2 ms veya daha uzun sureli glic kaybinin ardindan derhal durur*

2 saniyeye varan gl¢ kaybi sirasinda sUrekli galisma (standart)®
Elektronik devre korumasi*®

Calisma ortami

Kullanim alani
Cevre sicakhgi

Nem
Depolama sicakhgi
Yikseklik

Standartlar

Ortam kosullar

ic Mekanlar

-10 °C - +50 °C (IPO0 muhafaza)

-10 °C - +40 °C (IP20/UL Tip 1 muhafaza)

%95 RH veya daha azi (yogusmasiz)

-20 °C - +60 °C (tasima sirasinda kisa stre sicaklik)

Maks. 1.000 m (cikis akimi ve gerilimi deger distrmesiyle birlikte maks. 3.000 m)

UL508C, IEC/EN 61800-3, IEC/EN 61800-5-1, EN ISO 13849-1 Cat.3 PLe, IEC/EN 61508 SIL3, Marine
(BV, NK, Lloyd’s, DNV-GL, KR, ABS)

Sinif 3CS (kimyasal gazlar), Sinif 3S2 (kati pargaciklar)

*1 Akim deger dustrmesi gerekli. Kontrol modlarini stirlicli kapasitesine gére segin. )
*2 Bu degerlerin dogrulugu motor ¢zelliklerine, ortam kosullarina ve strticti ayarlarina bagldir. Ozellikler motora ve degisen motor sicakligina gére degisebilir.

Danisma igin Yaskawa ile iletisime gegin.

*3 Cikis frekansi 6 Hz'tan distkse anma ¢ikis akiminin %150'sinde ¢alisirken asir yik korumasi tetiklenebilir.

*4 YUk kosullar ve motor hizi nedeniyle daha kisa olabilir.

*5 Uygulamanin 2 s'ye varan anlik glic kayiplari sirasinda calismaya devam etmesi gerekiyorsa strtictler igin ayri bir Anlik Glg Kaybi Sebeke Desteklemesi gerekir.
*6 Toprak arizasinin empedansi fazla disik oldugunda veya gikista bir toprak arizasi mevcutken sUrlictiye gug verildiginde toprak korumasi saglanamaz.






Boyutlar

590 A’e varan anma akimi

IPOO

Uc fazll, 200 VAC

EMC

filtresiz
UC20028AAA 21 20
UC200042AAA 264 420 650 33 32
UC20054AAA 264 420 650 33 32
UC20068AAA 264 420 650 36 35 - o
UC20081AAA 264 420 650 36 35 - —
UC20104AAA 264 450 816 63 60 L
UC20130AAA 264 450 816 63 60
UC200154AAA 415 403 990 115 110
UC200192AAA 415 403 990 115 110
UC20248AAA 490 450 1.132 181 176

Uc fazll, 400 VAC

©
CIM R-
EMC
filtresiz

UCALIO1 1AAA 21 20

UCALIO14AAA 250 360 480 21 20

UCAI021AAA 250 360 480 21 20

UCAI027AAA 250 360 480 21 20

UCALIO34AAA 250 360 480 21 20

UC4LI040AAA 264 420 650 33 32

UC4LI052AAA 264 420 650 33 32 =

UC4LI065AAA 264 420 650 36 35

UCALI077AAA 264 420 650 36 35 > = B
UCALI096AAA 264 450 816 63 60

UCALI124AAA 264 450 816 63 60 /

UCACI156AAA 415 403 990 115 110 A

UCACI180AAA 415 403 990 115 110

UCA4M216AAA 490 450 1182 181 176

UCA4CI240AAA 490 450 1182 181 176

UC4DI302AAA 695 450 1182 267 259 Haricl EMC filtresi 400 V

UC4O361AAA 695 450 1182 267 259 Model Numarasi

UC4O414AAA 695 450 1182 267 259 ...-
UC4DA477AABY  1.070 445 1595 560" 560 UC40477AAB

UCAD590AAB* 1070 445 1595 560" 560 UC40590AAB S 59

*1 Harici EMC filtresi kurulmasi gerekiyor.



Baglantl semas

Ana
. Salter
Ug fazh RIL1 RIL1 p1 n1 0 o
500 ila 240 V S/L2 na Devre U 1 000 ‘ 7 v
380ila480V T/L3 TIL3 v
50/60 Hz ) L C
590 A’e Varan Anma Akimi wiT3 — —
EMC Filtresi  Y-Kondansatéri
Anahtar* @ - Ekranh
i Kablo
@) ACIK Kiitle
B | KAPALI
*414A’e Varan Anma Akimi
Kontrol Devresi
lleri Run / Stop - :@:
- S1 -
Geri Run / Stop @
- — s2 -
arici Hata i S3 —
Hata sifilama S4 @
-~ O
Cok fonksiyonlu Goklu hiz adimi 1 S5 @ =
dijital girigler P - == ekranl hat
(varsayilan ayar) Coklu hiz adimi 2 6 @ =7 bukilmis ift ekranli hat
- = (O kontrol devresi terminali
Jog hiz: i S7 &@ @ ana devre terminali
Baseblock
s | |
SN
Sink / Source modu SC
segim kablo baglantisi —_:
(varsayilan: Sink) G
+24V
Koruyucu topraklama terminali Segenek kart konektorleri
Pulse Train Girisi (maks. 32 kHz) MALY Hata rélesi gikist
mB| | 250V AC, maks. 1 A
Giig kaynagi +10,5 V DC, maks. 20 mA e 30V DC, maks. 1A
2KkQ (min. 5V DC, 10 mA)
I Analog Giris 1 (Frekans referansi egilimi)
Cok fonksiyonlu @ / -10ila +10 V DC (20 kQ) M1 } Gok fonksiyonlu role gikisi (Calisma Sirasinda)
- 250 VAC, maks. 1 A
tan_alog / ;‘:ulse s Analog Giris 2 (Frekans referansi egilimi) Terminal karti M2 30V DC, maks. 1A
rain giriglert -10 ila +10 Vdc (20 kQ) jumperlari Iﬁ gne:hr:asqa” (min. 5V DC, 10 mA)
0veya 4 ila 20 mA (250 Q) A2 VomAckm. Seg M3 Cok fonksiyonlu réle ¢ikist (Sifir Hiz)
A3 Analog Girig 3/ PTC Girisi M4 IZ;SO\/VDACC' miks.ﬂjAA
, maks.
(Yarii. freka\;\sDrefezrar:(s(;) DIP Switch S2 (min. 5V DC, 10 mA)
AC -10ila+10 V DC (20 kQ) Scklk. Gznrlk. Agik/Kapali '
ERR M5] ) Cok fonksiyonlu réle gikisi (Hiz Uyumu 1)
Jumper S3 250 VAC, maks. 1 A
-V -10,5 V DC, maks. 20 mA H1, H2 30V DC, maks. 1A
Sonlandirma d\;;ancri Sink/Source Segimi (min. 5V DC, 10 mA)
(120 Q, 1/2 W) | Cok fonksiyonlu pulse train gikis!
' | PTC|  DIP Switch S4 (Gikis frekanst)
DIP | u A3 Analog/PTC Oila 32 kHz (2,2 kQ)
N Switch §2 | A Giris Seg.
It ;
J J> ! Jumper S5 ;
MEMOBUS/Modbus ; AM/FM Volt./Akim . N
haberlesme RS-422/RS-485 A Segim B e Cok fonksiyonlu analog ¢ikis 1
maks. 115,2 kbps l ; MY (Cikis frekansi)
S -10ila +10 V DC (2 mA) veya 4 ila 20 mA
1 Kayar Anahtar S6 %AM Cokfonksiyon 00 oikis 2
DM+,DM- / @ ok fonksiyonlu analog ¢ikis
N.K/N.A. Segimi yAC - ®AM J (Cikis akimi)
K oV R -10ila +10 V DC (2 mA) veya 4 ila 20 mA
Cift kanalli E(G
STO girigleri (SIL3)
DM+ EDM (Guivenli Elektronik Aygit Monitorii)
DM—]




Doyutlar

720 A ve daha yuksek anma akimi

IPOO

Uc fazll, 400 VAC

Q@
CIMR- e e e é
filtresiz

445

UC40720AAB 2 1.210 1.835 63072 630
UC4LI900AAB* 2 1210 445 1835 63072 630
UC4MI930AAB* 2 1210 445 1835 63072 630

*1 Harici EMC filtresi kurulmasi gerekiyor.
*2 Harici LC filtresi kurulmasi gerekiyor.

Harici LC filtre modulti 400 V

Model Numarasi Q e G
CIMR- LC filtresi m

uC40720AAB EUJ711830
UC40900AAB EUJ711840 700 432 1.350 345
UC40930AAB EUJ711850

Harici EMC filtresi 400 V

Model Numarasi 0 e G
CIMR- EMC filtresi m

uC40720AAB
UC40900AAB B84143B1600S080 490 260 140 245
UC40930AAB

."_, .




Baglantl semas

Ana
Salter

T

Ug fazh RIL1 —/Q%j ’V'“—:@—( X p1 n1

sionan 12 — o-

380ila4g0y S2 P = Y Ana Devre U 1 000 um
50/60 Hz TS —— ~——F VT2

V4
| Sro—pri1 720 A ve daha yilksek Anma Akimi

T #1/£21
! 31
X1

]
|

|

|

|

| tH——2lo—o X1
' N I G R
|

i

|

|

|

|

®y 3

- Ekranli
L—Zlo—& 21 Kiitle Kablo
P2O—© p2
n2@=—© n2

0 Emam

Kontrol Devresi

lleri Run / Stop s1 @
- -
Geri Run / Stop @
L S2 —
Harici Hata Pus S3 &@
- -
Cok fonksiyonlu Coklu hiz adimi 1 S5 @ =
dijital girigler P - ~— ekranli hat
(varsayilan ayan) | | co iy agimi 2 6 @ 3 bikiilmils gift ekranli hat
- = (O kontrol devresi terminali
Jog hizi s s7 &@ (©) ana devre terminali
Baseblock Pu S8 J@
SN
Sink / Source modu SC
secim kablo baglantisi —_;
(varsayilan: Sink) K
+24 V

= Koruyucu topraklama terminali Segenek kart konektérleri
Pulse Train Girisi (maks. 32 kHz) MALY Hata rolesi gikisi
MB 250 V AC, maks. 1 A
Giig kaynagi +10,5 V DC, maks. 20 mA 30V DC, maks. 1A
2kQ MC] J (min. 5V DC, 10 mA)
p Analog Girig 1 (Frekans referansi egilimi)
D " . .
Cok fonksiyonlu / -10ila +10 V DC (20 kQ) - ] M1 } gggyzflyggLir?Iigwkls\ (Galisma Sirasinda)
tana\cg / Tu\se P A2  Analog Giris 2 (Frekans referansi egilimi) Terminal karti M2l | 5oy DC, maks. 1 A
rain girigleri 10 ila +10 Vdc (20 kQ) Jumperlan[\)’”e: gnﬁthr“as"ia” (min. 5V DC, 10 mA)
0 veya 4 ila 20 mA (250 Q) 2 Vol Ak, Sec M3] ) Gok fonksiyonlu réle gikisi (Sifir Hiz)
A3 Analog Giris 3/ PTC Girisi M4 250 V AC, maks. 1 A
(Yard. frekans referanst) P Switch S2 30V [écv 3??‘,] AA
AC  -10ila+10V DC (20 kQ) cklk. Gznrlk. Acik/Kapali (min +10mA)
ERE ov M5 Cok fonksiyonlu rdle ¢ikist (Hiz Uyumu 1)
Jumper S3 “M6 250 V AC, maks. 1 A
-V Giig kaynag, -10,5 V DC, maks. 20 mA H1, H2 30V DC, maks. 1A
Sonlandirma direnci Sink/Source Segimi | MP (min. 5V PC' 10mA) .
(120 Q, 1/2 W) | @ Cok fonksiyonlu pulse train gikig!
i DIP Switch S4 AC (Cikis frekansi)
DIP : u A3 Analog/PTC yj 0ila 32 kHz (2,2 kQ)
N R+ Switch S2 N Giris Seg. OV
[ |
il R- J | ; JumperS5 |
MEMOBUS/Modbus S+ : : AM/FM Volt./Akim K fonk | I s 1
haberlesme RS-422/RS-485 : i1 Segim [T @) ok fonksiyonlu analog gikiy
maks. 115,2 kbps S- i et H (Cikis frekansi)
v -10ila +10 V DC (2 mA) veya 4 ila 20 mA
IG -
v Kayar Anahtar S6
t DM+,DM- Gok fonksiyonlu analog cikig 2
H1 N.K/N.A. Segimi (Cikis akimi)
-10ila +10 V DC (2 mA) veya 4 ila 20 mA
H2
Gift kanall
STO girisleri (SIL3)
EDM (Giivenli Elektronik Aygit Monitori)
HC
—O©FE




Secenekler

U1000 spesifik intiyaclariniza uymak icin ¢cok sayida segenege sahip son
derece Ozellestirilebilir bir arandur.

Gic kavnati [T~ RJ-45/USB
ueraynagl [~ r———=" adaptorii
T~ |
USB kablosu

DriveWizard Plus
DriveWorks EZ

Uzaktan operator
uzatma kablosu

LCD uzaktan
operator

Uzaktan operator
monitdr gergevesi

24 \IDC kontrol karti gug
kaynagi

iletisim segenegi
paneli

Motor

b Sogutucu dis montaj kiti



/O arayuzu secenekler

Model kodu Aciklama

Al-A3 Analog giris karti (3 giris)

AO-A3 2 ek analog gikis

DI-A3 Dijital giris (BCD Kodu)

DO-A3 Dijital gikis (6 adet acik kolektor 2 adet rle)

Al-A3 AO-A3 DI-A3 DO-A3

Haberlesme
secenek kartlari

iletisim secenek kartlari bir stiriiclyil bir aga baglar.

Bu secenek kullanilarak bir ana cihaz sunlari yapabilir:

e SUrlcUyl calistirabilir

e SUrlcU calisma durumunu izleyebilir

e SUrlcU parametrelerini hazirlayabilir veya degistirebilir

Model kodu ileti§im opsiyon karti

SI-C3 CCLink

SI-EL3 Powerlink

SI-EN3 EtherNet IP

SI-EN3D Cift Portlu EtherNet IP
SI-EM3 Modbus TCP
SI-EM3D Cift Portlu Modbus TCP
SI-EP3 ProfiNet

SI-ES3 EtherCAT

SI-N3 DeviceNET

SI-P3 ProfibusDP

SI-S3 CANopen

SI-T3 MECHATROLINK-II

24V gucg kaynag

Model kodu Aciklama

PS-U10H PS-U10H OP PWR.SPLY-CARD, 24V, 400V




NEMA 1 Kiti

Model kodu Aciklama

400V 11A, 14A, 21A, 27A, 34A igin

S 200V 28A igin

s SN A T
o, KW e
oy 0154 4
comise K028 2one
EZZ022745F 400V 302A, 361A, 414A icin

Motor hizi geri bildirim segenekleri

Model kodu Aciklama

PG-B3 Aclk kolektdr PG-araylizli 50 kHz
PG-X3 Hat sirlictisti PG-araytizii 300 kHz
PG-F3 EnDat enkoder araylzi karti
PG-RT3 Cozlicu araylizli karti

Dijital operator secenekleri

Pratik tus takimi, uzaktan calisma icin kullanilabilir.
Dahili parametre kopyalama iglevi.
Kabin kapisina montaj icin EUOP-V11001 kullanin

5 basamakli, 8 segmentli LED operatérti JVOP-182:
e Uzak mesafeden ve karanlik ortamda iyi okunabilirlik

Tam metinli LCD tus takimi JVOP-180:
e Turkce dahil, 13 farkll dil segenegi

JVOP-180 JVOP-182

Model kodu Aciklama

EZZ020642A Operat6r IP20'yi vidalarla baglar

EZ7020642B Operator IP20’yi somunlarla baglar

JVOP-180 Easni;:)eratoru 1000 serisi (U1000’de standart olarak oy
JVOP-182 LED operatorti 1000 serisi

EUOP-V11001 IP54/65 LCD/LED operatér montaj gercevesi

JVOP-181 USB doénusturtcult kopyalama tnitesi

WV001-YEG Uzak dijital operator icin 1 m uzatma kablosu

WV003-YEG Uzak dijital operator igin 3 m uzatma kablosu

SUrtcu parametreleri icin kullanisl kopyalama Unitesi.

e SUrUcUler arasinda parametre ayarlarinin kolay kopyalanmasy/
dogrulanmasi

e Bir bilgisayara baglanti icin USB doénusturtct olarak kullanilabilir

e Parametre ayarlarini bellekte saklar ve sonrasinda bir bilgisayarda
arsivier



Uygulama notlar

Surtcu gbrev modiar

Yaskawa AC  surlclleri  mUsterinin
uygulamayi segebilecegi iki is moduna
sahiptir: Agir Is (HD) veya Normal Is (ND).

AC siiriiciisii asin
yiik kapasitesi

Agrrsart  Sabit tork veya ylksek 60 saniye igin anma
calistirma torku AC sUrlictsu gikis
e Ekstrider akiminin %150’si
e Karistirici
e Kompresor
e Konveyor
e Ezici
o Oglitiict
¢ Dikey ving
Normal Degisken (kare) tork 60 saniye igin anma
sart e Fan AC sUrlcusu gikis

e Pompa akiminin %120si

o Ufleyici

* Surlculer igin HD derecelendirmeleri ile ND
derecelendirmeleri arasindaki farklar, anma giris ve gikis
akimini, asir yik kapasitesini, taslyici frekansi ve aki limitini
icermektedir.

Cevre cihazlari

Giris glicii icin manyetik kontaktér
Sdrdcliye giden gucln gerektiginde
tamamen kapatilabilmesini saglamak igin
bir manyetik kontaktor (MC) kullanin.

Bir MC, anlk bir gli¢ kaybindan sonra
hemen anahtarlayacak sekilde tasarlanmis
olsa da sk MC kullanmi suricutdeki
bilesenlere hasar verebili. MC’yi 30
dakikada birden sk anahtarlamaktan
kacinin.

Motor icin manyetik kontaktor

Genel bir ilke olarak kullanici calisma
sirasinda manyetik  kontaktérd  acip
kapamaktan kacinmalidir. Aksi takdirde

yUksek tepe akimlar ve asin akim
arizalari meydana gelebili. Manyetik
kontaktorler motoru glic kaynagina

dogrudan baglayarak surlcUyl baypas
etmekte kullanilirsa, baypasi yalnizca
sUrlcU  durdurulduktan ve motordan
baglantisi tamamen kesildikten sonra
kapattiginizdan emin olun.

Gii¢ faktoriiniin iyilestirilmesi
SdrdcinUn giris tarafina bir DC veya
AC reaktérinin kurulmasi guc faktértnt
iyilestirmeye yardimci olabilir.

Secim

Siiricii kapasitesi

Tek bir strdct kullanarak birden fazla
indUksiyon ~ motoru  paralel  olarak
calistinidiginda  sdrtcinin  kapasitesi
toplam motor anma akminn 1,1
katindan yuksek olmalidir. Tek bir strtcu
kullanarak birden fazla induksiyon motoru
calistinrken V/f kontrolU kullanin.

Calistirma torku

Surlcuninasinylk akim derecelendirmesi
motorun calistrma  ve  hizlanma
Ozelliklerini  belirler. Genelde ticari bir
glc kaynag kullanmaya kiyaslandiginda
calistirma sirasinda daha dustk tork
Ozellikleri beklenir. Yuksek calistirma torku
gerektiren uygulamalar i¢in daha yuksek
kapasiteye sahip bir surtcu segin.

Acil durdurma

Suricl  arizalandiginda  bir  koruyucu
fonksiyon etkinlestirilir ve surtct c¢ikigi
kapatili.  Bu islem motoru derhal
durdurmaz. Motorun Hizl  Durdurma
fonksiyonundan daha hizli durdurulmasi
gerekiyorsa  bir tir mekanik fren
gerekenilir.

Ayarlar

Ust sinirlar

Surict  motoru 400 Hz'e kadar
calistirabilir. Yanlis ayarlar yapiimasi tehlikeli
calisma kosullarina neden olabilir, bu
nedenle frekansin Ust limitini maksimum
hizi kontrol edecek sekilde ayarlamayi
unutmayin.  (Harici  giris  sinyalleri
tarafindan calistirmaya ydnelik maksimum
clkis frekansi varsayllan olarak 50 Hz'e
ayarlanmistir.)

Hizlanma/Yavaslama siireleri

Hizlanma ve yavaslama streleri motorun
Urettigi tork, yUk torku ve eylemsizlik

momenti  tarafindan belidenir  (GD2).
Motor  devriime 6nleme  fonksiyonu
etkinlestirildiginde ~ motor  kontrolUnU
saglamak ve motorun  devrimesini

onlemek icin hizlanma/yavaglama suresi
uzatilabilir. Daha da hizll hizlanma ve
yavaslama elde etmek icin daha yUksek
kapasiteye sahip motorlar ve suricu
secin.

Genel tasima

Yerel kanunlara uyum

Bu UrGnd kurarken lGtfen ilgili Ulkenin
kanunlarina uyun.

Cevre ortami

Sdridclyl havada yag bugusu, korozif
gaz, yanicl gaz, tly ve toz bulunmayan
temiz bir ortamda tutun.

Kablo baglantilarinin kontrolii

SUrbctnun cikis terminallerini asla kisa
devre yapmayin veya cikis terminallerine
guc kaynagindan gerilim uygulamayin (U,
V, W). Bu islemler sUrlcliye zarar verir.
Kablo baglantilarini  Teknik  Kilavuzda
belirtilen kablo boyutlarina ve sikistirma
torklarina uyacak sekilde yapin. Kablo
baglanti hatalarini  énlemek icin  glcu
acmadan &nce bir kablo baglantisi
kontrolU yapin.

Denetim ve bakim

Slrlclyl  kapattktan  sonra  dahili
kapasitorlerin bosalmasi igin biraz zaman
gecmesi gerekir. Herhangi bir denetim
veya bakim isi yapmadan 6nce SARJ
isiginin - tamamen  séndtgunden  emin
olun. Surlclnin sogutucusu calisma
sirasinda oldukca Isinabilir ve yanmalari
onlemek icin uygun &nlemler alinmalidir.
Sogutma fanini degistirirken strtctndn
glc kaynagini kapatin ve sogutma fanini
degistirmeden 6nce en az 15 dakika
bekleyin.

Yalitim toleransi

YUksek giris gerilimi veya 6zellikle uzun
kablo mesafeleri olan uygulamalarda
gerilim tolerans seviyelerini ve yalitimi
hesaba katin.

Yiiksek hizda calisma

Bir motorun anma hiznin  &dtesinde
calistinimasititresimveyamotoryataklarinin
dayanikliigindan  kaynakll  sorunlara
neden olabilir. Ayrnintilar icin - motorun
Ureticisiyle iletisime gegin.
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