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Uber dieses Handbuch

Uberblick

Das Handbuch beschreibt den IM 306-1UZ00 DP-Slave von VIPA fir
AG-135U/155U Zentralgerate. Hier finden Sie alle Informationen, die fir
Inbetriebnahme und Betrieb erforderlich sind.

Teil 1: Grundlagen

Im Rahmen dieser Grundlagen folgen Hinweise im Umgang mit der
Baugruppe. Nach der Vorstellung des Systems folgen grundlegende
Informationen zu PROFIBUS DP-V1.

Teil 2: Montage und Aufbaurichtlinien

In diesem Kapitel finden Sie alle Informationen, die fir Aufbau und
PROFIBUS-Verkabelung erforderlich sind.

Teil 3: Hardwarebeschreibung

Hier wird naher auf die Hardware-Komponenten des IM 306 DP-Slave
eingegangen. Die Technischen Daten finden Sie am Ende des Kapitels.

Teil 4: Einsatz

In diesem Teil ist der Einsatz des IM 306 DP-Slave beschrieben. Im
Schnelleinstieg erhalten Sie einen schnellen Uberblick Uber die
Vorgehensweise bei der Umsetzung lhrer Siemens S5 Anlage auf S7. Auf
den Folgeseiten finden Sie die Schritte des Schnelleinstiegs naher
ausgeflhrt.

Weiter sind die DP-V1-Dienste und die Diagnosemdglichkeiten unter
PROFIBUS aufgeflihrt.

Sie haben die Mdglichkeit auf der Baugruppe ein Firmwareupdate
durchzufiihren. Die Vorgehensweise hierzu finden Sie am Ende des
Kapitels.

HB37D - IM - RD_306-1UZ00 - Rev. 15/22 1



Uber dieses Handbuch

Handbuch VIPA Zubehor

Zielsetzung und
Inhalt

Zielgruppe

Aufbau des
Handbuchs

Orientierung im
Dokument

Verflgbarkeit

Piktogramme
Signalworter

Das Handbuch beschreibt den IM 306-1UZ00 DP-Slave von VIPA fir
AG-135U/155U Zentralgerate. Beschrieben wird Aufbau, Projektierung und

Anwendung.

Dieses Handbuch ist Bestandteil des Dokumentationspakets mit der

Best.-Nr. HB37D_IM und guiltig fur:

Produkt Best.-Nr. ab Stand:
HW FW
IM 306 DP Slave 135U/155U ZG CPU | VIPA 306-1UZ00 |01 V1.0.6

Das Handbuch ist geschrieben fur Anwender mit Grundkenntnissen in der

Automatisierungstechnik.

Das Handbuch ist in Kapitel gegliedert. Jedes Kapitel beschreibt eine

abgeschlossene Thematik.

Als Orientierungshilfe stehen im Handbuch zur Verfugung:
» Gesamt-Inhaltsverzeichnis am Anfang des Handbuchs

« Ubersicht der beschriebenen Themen am Anfang jedes Kapitels

Das Handbuch ist verfugbar in:
e gedruckter Form auf Papier

* in elektronischer Form als PDF-Datei (Adobe Acrobat Reader)

Besonders wichtige Textteile sind mit folgenden Piktogrammen und

Signalworten ausgezeichnet:

Gefahr!

Unmittelbar drohende oder moégliche Gefahr.

Personenschaden sind maoglich.

Achtung!

Bei Nichtbefolgen sind Sachschaden mdglich.

Hinweis!

Zusatzliche Informationen und nutzliche Tipps

HB37D - IM - RD_306-1UZ00 - Rev. 15/22
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Sicherheitshinweise

Bestimmungs- Der DP-Slave IM 306-1UZ00 ist konstruiert und gefertigt fur:
gemale » den Einsatz auf dem CPU-Steckplatz in AG-135U/155U Zentralgeraten
Verwendung

« Kommunikation und Prozesskontrolle
» Allgemeine Steuerungs- und Automatisierungsaufgaben
e den industriellen Einsatz

* den Betrieb innerhalb der in den technischen Daten spezifizierten
Umgebungsbedingungen

« den Einbau in einen Schaltschrank

Gefahr!
Das Gerat ist nicht zugelassen fur den Einsatz
* in explosionsgefahrdeten Umgebungen (EX-Zone)

Dokumentation Handbuch zuganglich machen fur alle Mitarbeiter in
* Projektierung
* Installation
* Inbetriebnahme
» Betrieb

Vor Inbetriebnahme und Betrieb der in diesem Handbuch
beschriebenen Komponenten unbedingt beachten:

« Hardware-Anderungen am Automatisierungssystem nur im spannungs-
losen Zustand vornehmen!

« Anschluss und Hardware-Anderung nur durch ausgebildetes Elektro-
Fachpersonal

» Nationale Vorschriften und Richtlinien im jeweiligen Verwenderland
beachten und einhalten (Installation, Schutzmalinahmen, EMV ...)

Entsorgung Zur Entsorgung des Gerats nationale Vorschriften beachten!

HB37D - IM - RD_306-1UZ00 - Rev. 15/22 3



Sicherheitshinweise Handbuch VIPA Zubehor

4 HB37D - IM - RD_306-1UZ00 - Rev. 15/22



Handbuch VIPA Zubehor Teil 1 Grundlagen

Teil 1 Grundlagen

Uberblick Im Rahmen dieser Grundlagen folgen Hinweise im Umgang mit der
Baugruppe.

Nach der Vorstellung des Systems folgen grundlegende Informationen zu
PROFIBUS DP-V1.

Inhalt Thema Seite
Teil 1 Grundlagen .......ooveiiee e ——— 1-1

Sicherheitshinweise fur den Benutzer ............cccccceeeiiiiiiiiiii, 1-2

SystemVOrstellUng ..........uuviiiiiiie e 1-3

Grundlagen PROFIBUS ..o 1-5
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Sicherheitshinweise fir den Benutzer

Handhabung
elektrostatisch
gefahrdeter
Baugruppen

Versenden von
Baugruppen

Messen und Andern
von elektrostatisch
gefahrdeten
Baugruppen

VIPA-Module und Baugruppen sind mit hochintegrierten Bauelementen in
MOS-Technik bestlickt. Diese Bauelemente sind hoch empfindlich
gegenlber Uberspannungen, die z.B. bei elektrostatischer Entladung
entstehen.

Zur Kennzeichnung dieser gefahrdeten Komponenten wird nachfolgendes
Symbol verwendet:

Das Symbol befindet sich auf Modulen, Baugruppen, Baugruppentragern
oder auf Verpackungen und weist so auf elektrostatisch geféhrdete
Komponenten hin.

Elektrostatisch gefahrdete Baugruppen kénnen durch Energien und Span-
nungen zerstort werden, die weit unterhalb der Wahrnehmungsgrenze des
Menschen liegen. Hantiert eine Person, die nicht elektrisch entladen ist, mit
elektrostatisch gefahrdeten Baugruppen, kénnen diese Spannungen auf-
treten und zur Beschadigung von Bauelementen fihren und so die
Funktionsweise der Baugruppen beeintrachtigen oder die Baugruppe un-
brauchbar machen. Auf diese Weise beschadigte Baugruppen werden in
den wenigsten Fallen sofort als fehlerhaft erkannt. Der Fehler kann sich
erst nach langerem Betrieb einstellen.

Durch statische Entladung beschadigte Bauelemente konnen bei Tem-
peraturdnderungen, Erschutterungen oder Lastwechseln zeitweilige Fehler
zeigen.

Nur durch konsequente Anwendung von Schutzeinrichtungen und ver-
antwortungsbewusste Beachtung der Handhabungsregeln lassen sich
Funktionsstérungen und Ausfélle an elektrostatisch gefahrdeten Baugrup-
pen wirksam vermeiden.

Verwenden Sie fur den Versand immer die Originalverpackung.

Bei Messungen an elektrostatisch gefahrdeten Baugruppen sind folgende
Dinge zu beachten:

» Potenzialfreie Messgerate sind kurzzeitig zu entladen.
* Verwendete Messgerate sind zu erden.

Bei Anderungen an elektrostatisch gefahrdeten Baugruppen ist darauf zu
achten, dass ein geerdeter L6étkolben verwendet wird.

Achtung!

Bei Arbeiten mit und an elektrostatisch gefahrdeten Baugruppen ist auf
ausreichende Erdung des Menschen und der Arbeitsmittel zu achten.

1-2
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Systemvorstellung

Einsatzbereich

Grundsatzlich gilt

Einsatz
IM 306-1UEQ0
(nicht alarmfahig)

Mit dem Einsatz dieser Baugruppe kénnen Sie bestehende Anlagen der
Serie AG-135U/155U stufenweise auf Siemens S7 umstellen.

Hierbei wird jedes Zentralgerat bzw. Erweiterungsgerat mittels eines IM
306 DP-Slave von VIPA Gber PROFIBUS an ein Ubergeordnetes Master-
System angebunden.

Da Sie lediglich Inre CPU oder IM-Anschaltung im Zentralgerat bzw. lhre
IM-Anschaltungen in den Erweiterungsgeraten durch einen IM 306 DP-
Slave ersetzen, ist eine Neuverkabelung der Ein-/Ausgabe-Peripherie nicht
erforderlich.

Fir das AG-135U/155U stehen folgende IM 306 DP-Slave von VIPA zur
Verflugung:

Bestellnummer Einsatz auf ... alarmfahig
VIPA 306-1UZ00 ... AG-135U/155U CPU-Steckplatz |ja
VIPA 306-1UE00 ... AG-135U/155U IM-Steckplatz nein

Jedes AG-135U/155U wird als Zentralgerat behandelt, welches Uber
den IM 306 DP-Slave tuber PROFIBUS an das Ubergeordnete Master-
System anzukoppeln ist.

* In jedem Rack dirfen sich neben dem IM 306 DP-Slave ausschlief3lich
Digital- bzw. Analogbaugruppen befinden. Es sind keine weiteren IM-
Anschaltbaugruppen zulassig.

» Aufgrund der Datenlibertragung Uber PROFIBUS kénnen maximal
244Byte Eingabe- und 244Byte Ausgabedaten Ubertragen werden.

» Die Alarmfahigkeit wird ausschlieRlich bei Einsatz der Baugruppe mit
der Best.-Nr. 306-1UZ00 unterstutzt.

| v

Master-System_

CPU CP IM IM 306-1UE00 HUH 1
- ° O
0 H a— : [ ] j
0 i CPU|(CP L]
|l 13011110 J
] H ° o =
7G 7G
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i ]
i - ’ e
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IM IM 306-1UE00
M _ AN
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D [T )™
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Handbuch VIPA Zubehor

Einsatz

IM 306-1UZ00
IM 306-1UEQO0
(alarmfahig)

Winschen Sie die Unterstiitzung alarmfahiger Baugruppen, so ist dieser
Aufbau zu verwenden:

| v

Master-System

Il

O

CPU CP M IM 306-1UZ00 [ il ]

CPU CP

IM IM 306-1UE00

N
E/A

E/A

EG EG

ad

IM IM 306-1UEQ00

E/A

E/A

N8 [0 === m
l
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EG EG
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Grundlagen PROFIBUS

Allgemein

PROFIBUS
DP-VO

PROFIBUS
DP-V1

PROFIBUS ist ein internationaler offener Feldbus-Standard fir Gebaude-,
Fertigungs- und Prozessautomatisierung. PROFIBUS legt die technischen
und funktionellen Merkmale eines seriellen Feldbus-Systems fest, mit dem
verteilte digitale Feldautomatisierungsgerate im unteren (Sensor-/Aktor-
Ebene) bis mittleren Leistungsbereich (Prozessebene) vernetzt werden
kénnen. Seit 1999 ist PROFIBUS zusammen mit weiteren Feldbus-
systemen in der IEC 61158 standardisiert. Die IEC 61158 tragt den Titel
"Digital data communication for measurement and control - Fieldbus for
use in industrial control systems".

PROFIBUS besteht aus einem Sortiment kompatibler Varianten. Die hier
angefiuhrten Angaben beziehen sich auf den PROFIBUS-DP.

PROFIBUS-DP-V0 (Decentralized Peripherals) stellt die Grundfunktionali-
taten von DP zur Verfigung. Dazu gehdren der zyklische Datenaustausch
sowie die stations-, modul- und kanalspezifische Diagnose.

PROFIBUS-DP ist besonders geeignet flir die Fertigungsautomatisierung.
DP ist sehr schnell, bietet "Plug and Play" und ist eine kostenglinstige
Alternative zur Parallelverkabelung zwischen SPS und dezentraler
Peripherie. DP steht flr einfachen, schnellen, zyklischen Prozess-
datenaustausch zwischen einem Busmaster und den zugeordneten Slave-
Geraten.

Die mit DP-VO bezeichnete Funktionsstufe wurde um einen azyklischen
Datenaustausch zwischen Master und Slave in der Stufe DP-V1 erweitert.

DP-V1 enthalt Erganzungen mit Ausrichtung auf die Prozessauto-
matisierung, vor allem den azyklischen Datenverkehr fur Parametrierung,
Bedienung, Beobachtung und Alarmbearbeitung intelligenter Feldgerate,
parallel zum zyklischen Nutzdatenverkehr. Das erlaubt den Online-Zugriff
auf Busteilnehmer Uber Engineering Tools. Weiterhin enthalt DP-V1
Alarme. Dazu gehéren unter anderem der Statusalarm, Update-Alarm und
ein herstellerspezifischer Alarm.

Wenn Sie die DP-V1-Funktionalitdt verwenden mochten, ist darauf zu
achten, dass |hr DP-Master ebenfalls DP-V1 unterstitzt. Naheres hierzu
finden Sie in der Dokumentation zu Ihrem DP-Master.

HB37D - IM - RD_306-1UZ00 - Rev. 15/22 1-5
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Handbuch VIPA Zubehor

Master und Slaves

Master Klasse 1
MSAC_C1

Master Klasse 2
MSAC_C2

PROFIBUS unterscheidet zwischen aktiven Stationen (Master) und
passiven Stationen (Slave).

Master-Gerate

Master-Gerate bestimmen den Datenverkehr auf dem Bus. Es durfen auch
mehrere Master an einem PROFIBUS eingesetzt werden. Man spricht
dann von Multi-Master-Betrieb. Durch das Busprotokoll wird ein logischer
Tokenring zwischen den intelligenten Geraten aufgebaut. Nur der Master,
der in Besitz des Tokens ist, kommuniziert mit seinen Slaves.

Ein Master darf Nachrichten ohne externe Aufforderung aussenden, wenn
er im Besitz der Buszugriffsberechtigung (Token) ist. Master werden im
PROFIBUS-Protokoll auch als aktive Teilnehmer bezeichnet.

Slave-Geréate

Ein PROFIBUS-Slave stellt Daten von Peripheriegeraten, Sensoren,
Aktoren und Messumformern zur Verfigung. Die PROFIBUS-Koppler sind
modulare Slave-Gerate, die Daten zwischen der angebundenen Peripherie
und dem Ubergeordneten Master transferieren.

Diese Gerate haben gemalR der PROFIBUS-Norm keine Buszugriffsbe-
rechtigung. Sie dirfen nur Nachrichten quittieren oder auf Anfrage eines
Masters Nachrichten an diesen Ubermitteln. Slaves werden auch als
passive Teilnehmer bezeichnet.

Beim Master der Klasse 1 handelt es sich um eine zentrale Steuerung, die
in einem festgelegten Nachrichtenzyklus Informationen mit den dezentralen
Stationen (Slaves) zyklisch austauscht. Typische MSAC_C1-Geréte sind
Steuerungen (SPS) oder PCs. MSAC_C1-Gerate verfligen uber einen
aktiven Buszugriff, mit welchem sie zu festen Zeitpunkten die Messdaten
(Eingdnge) der Feldgerate lesen und die Sollwerte (Ausgange) der
Aktuatoren schreiben konnen.

MSAC_C2 werden zur Wartung und Diagnose eingesetzt. Hier kénnen
angebundene Gerate konfiguriert, Messwerte und Parameter ausgewertet
sowie Geratezustande abgefragt werden. MSAC_C2-Gerate missen nicht
permanent am Bussystem angeschlossen sein. Auch verfligen diese Uber
einen aktiven Buszugriff.

Typische MSAC_C2-Gerate sind Engineering-, Projektierungs- oder
Bediengerate.

1-6
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Kommunikation

Master mit Master

Master-Slave-
Verfahren

Datenkonsistenz

Das Bustbertragungsprotokoll bietet zwei Verfahren flir den Buszugriff:

Die Master-Kommunikation wird auch als Token-Passing-Verfahren be-
zeichnet. Das Token-Passing-Verfahren garantiert die Zuteilung der Buszu-
griffsberechtigung. Das Zugriffsrecht auf den Bus wird zwischen den Ge-
raten in Form eines "Token" weitergegeben. Der Token ist ein spezielles
Telegramm, das Uber den Bus Ubertragen wird.

Wenn ein Master den Token besitzt, hat er das Buszugriffsrecht auf den
Bus und kann mit allen anderen aktiven und passiven Geraten kom-
munizieren. Die Tokenhaltezeit wird bei der Systemkonfiguration bestimmt.
Nachdem die Tokenhaltezeit abgelaufen ist, wird der Token zum nachsten
Master weitergegeben, der dann den Buszugriff hat und mit allen anderen
Geraten kommunizieren kann.

Der Datenverkehr zwischen dem Master und den ihm zugeordneten Slaves
wird in einer festgelegten, immer wiederkehrenden Reihenfolge automa-
tisch durch den Master durchgefihrt. Bei der Projektierung bestimmen Sie
die Zugehorigkeit des Slaves zu einem bestimmten Master. Weiter kbnnen
Sie definieren, welche DP-Slaves fur den zyklischen Nutzdatenverkehr
aufgenommen oder ausgenommen werden.

Der Datentransfer zwischen Master und Slave gliedert sich in Para-
metrierungs-, Konfigurations- und Datentransfer-Phasen. Bevor ein DP-
Slave in die Datentransfer-Phase aufgenommen wird, prift der Master in
der Parametrierungs- und Konfigurationsphase, ob die projektierte Konfigu-
ration mit der Ist-Konfiguration ibereinstimmt. Uberpriift werden Geratetyp,
Format- und Langeninformationen und die Anzahl der Ein- und Ausgange.
Sie erhalten so einen zuverlassigen Schutz gegen Parametrierfehler.

Zusatzlich zum Nutzdatentransfer den der Master selbstandig durchfihrt,
kénnen Sie neue Parametrierdaten an einen Bus-Koppler schicken.

Im Zustand DE "DataExchange" sendet der Master neue Ausgangsdaten
an den Slave und im Antworttelegramm des Slaves werden die aktuellen
Eingangsdaten an den Master bermittelt.

Daten bezeichnet man als konsistent, wenn sie inhaltlich zusammen-
gehoren. Inhaltlich gehdéren zusammen: das High- und Low-Byte eines
Analogwerts (wortkonsistent) und das Kontroll- und Status-Byte mit zu-
gehorigem Parameterwort fir den Zugriff auf die Register.

Die Datenkonsistenz ist im Zusammenspiel von Peripherie und Steuerung
grundsatzlich nur fir 1 Byte sichergestellt. Das heift, die Bits eines Bytes
werden zusammen eingelesen bzw. ausgegeben. Fir die Verarbeitung
digitaler Signale ist eine byteweise Konsistenz ausreichend.

Fir Daten, deren Lange ein Byte Uberschreitet, wie z.B. bei Analogwerten,
muss die Datenkonsistenz erweitert werden.
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Einschréankungen

Diagnose

Funktionsweise
der zyklischen
Datentber-
tragung (DP-V0)

* Max. 125 DP-Slaves an einem DP-Master - max. 32 Slaves/Segment.

» Peripherie-Module durfen nur nach Power-Off gesteckt oder gezogen
werden!

 Max. Leitungslange unter RS485 zwischen zwei Stationen 1200m
(baudratenabhangig).

» Die maximale Baudrate liegt bei 12MBaud.

« Die PROFIBUS-Adresse darf wahrend des Betriebs nicht verstellt
werden.

Die umfangreichen Diagnosefunktionen unter PROFIBUS-DP erméglichen
eine schnelle Fehlerlokalisierung. Die Diagnosedaten werden Gber den Bus
Ubertragen und beim Master zusammengefasst.

DP-VO stellt die Grundfunktionalititen von DP zur Verfligung. Dazu
gehoren der zyklische Datenaustausch sowie die stations-, modul- und
kanalspezifische Diagnose.

Der Datenaustausch zwischen DP-Master und DP-Slave erfolgt zyklisch
Uber Sende- und Empfangspuffer.

DP master

Input [@ [U] Output

PROFIBUS-DP ] ﬁ R

DP slave with 1/0 modules

Communication Bus 1/0 modules
Processor

Pll

DP cycle —_—
|
|
|

Pll: Prozessabbild der Eingange
PIQ: Prozessabbild der Ausgange
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Handbuch VIPA Zubehor Teil 1 Grundlagen

Funktionsweise
der azyklischen
Dateniber-

tragung (DP-V1)

Der Schwerpunkt der Leistungsstufe von DP-V1 liegt auf dem hier
zusatzlich verfigbaren azyklischen Datenverkehr. Dieser bildet die
Voraussetzung fur Parametrierung und Kalibrierung von Feldgeraten Gber
den Bus wahrend des laufenden Betriebes und fir die Einfliihrung
bestehender Alarmmeldungen.

Die Ubertragung der azyklischen Daten erfolgt parallel zum zyklischen
Datenverkehr, allerdings mit niedrigerer Prioritat.

Token
DPM 1 - > DPM 2
Master Class 1 < Master Class 2
A
/
/
/
/ —
/
/
/
/
4 ~
DP-Slave 1 DP-Slave 2 DP-Slave 3

Zyklus: ‘ Slave 1 ‘ ‘ Slave 2 ‘ ‘ Slave 3 ‘ —

\ ‘ |
Zyklischer Zugriff Azyklischer Zugriff
von DPM 1 von DPM 2

In der oben gezeigten Abbildung besitzt der DPM 1 (Master Class 1) die
Sendeberechtigung (den Token) und korrespondiert per Aufforderung und
Antwort mit Slave 1, danach mit Slave 2 usw. in fester Reihenfolge bis zum
letzten Slave der aktuellen Liste (MSO-Kanal); danach Ubergibt er den
Token an den DPM 2 (Master Class 2). Dieser kann in der noch
verfligbaren Restzeit ("Llcke") des programmierten Zyklus eine azyklische
Verbindung zu einem beliebigen Slave (z.B. Slave 3) zum Austausch von
Datensatzen aufnehmen (MS2-Kanal); am Ende der laufenden Zykluszeit
gibt er den Token an den DPM 1 zurick.

Der azyklische Austausch von Datensatzen kann sich uber mehrere Zyklen
bzw. deren "Licken" hinziehen. Am Ende nutzt der DPM 2 wiederum eine
Licke zum Abbau der Verbindung. Neben dem DPM 2 kann in &hnlicher
Weise auch der DPM 1 azyklischen Datenaustausch mit Slaves durch-
fuhren (MS1-Kanal).
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Handbuch VIPA Zubehor

Adressierung mit
Slot und Index

Bei der Adressierung von Daten geht PROFIBUS davon aus, dass die
Slaves intern in logische Funktionseinheiten, sogenannte Module
strukturiert werden koénnen. Dieses Modell spiegelt sich in den DP-
Grundfunktionen flir den zyklischen Datenverkehr wieder, bei denen jedes
Modul eine konstante Anzahl Ein-/Ausgabebytes besitzt, die an eine feste
Position im Nutzdatentelegramm Ubertragen werden. Das
Adressierungsverfahren basiert auf Kennungen, die den Typ eines Moduls
als Input, Output oder aus einer Kombination aus beiden kennzeichnen.
Alle Kennungen zusammen ergeben die Konfiguration eines Slaves,
welche im Hochlauf des Systems auch vom DP-Master tGberprift wird.

Auch beim azyklischen Datenverkehr wird dieses Modell zugrunde gelegt.
Alle fur Schreib- oder Lesezugriffe freigegebenen Datenblécke werden
ebenfalls als den Modulen zugehorig betrachtet und kdnnen mit Hilfe von
Slot_Number und Index adressiert werden.

Die Slot Number adressiert dabei das Modul und der Index die einem
Modul zugehdérigen Datenblécke. Die Slot Number = 0 adressiert Daten
des PROFIBUS-Kopplers, Slot_ Number > 0 adressiert die Daten der (des)
Funktionsmodule(s).

Slave 110 110 110 110 110

Index Index Index Index Index Index
0-255 0-255 0 - 255 0 - 255 0-255 0- 255

Module 1 | Module 2 | Module 3 | Module 4 | Module 5

| I I | I |
0 1 2 3 4 5 Slot_Number

lData structure

. 2Byte Output 2Byte Output
Request: — ‘ (Modul 1) | (Modul 2) ‘

2Byte Input 4Byte Input
Response*— . (Modul 3) (Modul 4)

Jeder Datenblock kann bis zu 244Byte groR? sein. Kompaktgerate werden
als eine Einheit von virtuellen Modulen betrachtet. Auch hier gilt die
Adressierung mit Slot_Number und Index. Durch die Langenangabe im
Lese- bzw. Schreib-Befehl kénnen auch nur Teile eines Datenblocks
gelesen bzw. geschrieben werden.

Hinweis!

Folgende Konventionen gelten flir die Adressierung bei Einsatz des
Siemens SIMATIC Manager:

DP-Slave-Koppler: Angabe der Diagnoseadresse als ID.

Module des DP-Slave-Kopplers: Angabe der Moduladresse als ID. Hierbei
muss bei einer Ausgabebaugruppe zusatzlich Bit 15 der Moduladresse

gesetzt sein (z.B. aus Adresse 0004h wird 8004h). Bei einer Misch-
baugruppe ist die kleinere der beiden Adressen anzugeben.
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Dienste Nachfolgend sind die Dienste fir den azyklischen Datenverkehr aufgefuhrt.
azyklischer Nahere Informationen zu den Diensten und zu den DP-V0/1-Kommuni-
Datenverkehr kationsprinzipien finden Sie in der PROFIBUS-Norm IEC 61158.
DPM 1 Dienste fur azyklischen Datenverkehr zwischen
(Master Klasse 1) DPM 1 und Slaves

Read Der Master liest einen Datenblock beim Slave.

Write Der Master schreibt einen Datenblock beim

Slave.
Alarm Ein Alarm wird vom Slave zum Master

Ubertragen und von diesem explizit bestatigt.
Erst nach Erhalt dieser Bestatigung kann der
Slave eine neue Alarmmeldung senden; da-
durch ist ein Uberschreiben von Alarmen
verhindert.

Alarm_Acknowledge |Der Master bestatigt den Erhalt einer Alarm-
meldung an den Slave.

Status Eine Statusmeldung wird vom Slave zum
Master Ubertragen. Es erfolgt keine Be-
statigung.

Die Datenubertragung erfolgt verbindungsorientiert Gber eine MS1-
Verbindung. Diese wird vom DPM 1 aufgebaut und ist sehr eng an
die Verbindung flr den zyklischen Datenverkehr gekoppelt. Sie kann
nur von demjenigen Master benutzt werden, der den jeweiligen Slave
auch parametriert und konfiguriert hat.

DPM 2 Dienste fir azyklischen Datenverkehr zwischen
(Master Klasse 2)  [ppm 2 und Slaves
Initiate / Abort Aufbau bzw. Abbau einer Verbindung flr

azyklischen Datenverkehr zwischen dem
DPM 2 und dem Slave

Read Der Master liest einen Datenblock beim Slave.

Write Der Master schreibt einen Datenblock beim
Slave.

Data_Transport Der Master kann anwenderspezifische Daten

(in Profilen festgelegt) azyklisch an den Slave
schreiben und bei Bedarf im selben Zyklus
auch Daten vom Slave lesen.

Die Datenubertragung erfolgt verbindungsorientiert Gber eine MS2-
Verbindung. Diese wird vom DPM 2 vor Beginn des azyklischen
Datenverkehrs mit dem Dienst Initiate aufgebaut. Dadurch ist die
Verbindung flr die Dienste Read, Write und Data_Transport nutzbar.
Der Aufbau der Verbindung erfolgt entsprechend. Ein Slave kann
mehrere aktive MS2-Verbindungen zeitgleich unterhalten. Eine Be-
grenzung ist durch die im Slave verfligbaren Ressourcen gegeben.
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Handbuch VIPA Zubehor

RS485 Schnitt-
stelle als Uber-
tragungsmedium

Adressierung

GSD-Datei

IM 306-1UZ00

PROFIBUS verwendet als Ubertragungsmedium eine geschirmte, verdrillte
Zweidrahtleitung auf Basis der RS485-Schnittstelle. Die Ubertragungsrate
liegt bei maximal 12MBaud.

Die RS485-Schnittstelle arbeitet mit Spannungsdifferenzen. Sie ist daher
unempfindlicher gegenuber Stoéreinflissen als eine Spannungs- oder
Stromschnittstelle. Sie kénnen das Netz sowohl als Linien-, als auch als
Baumstruktur konfigurieren. Auf lhrem DP-Slave befindet sich eine 9polige
Buchse. Uber diese Buchse koppeln Sie den PROFIBUS-DP-Slave direkt
in lnr PROFIBUS-Netz ein.

Die Busstruktur unter RS485 erlaubt das rickwirkungsfreie Ein- und
Auskoppeln von Stationen oder die schrittweise Inbetriebnahme des
Systems. Spatere Erweiterungen haben keinen Einfluss auf Stationen, die
bereits in Betrieb sind. Es wird automatisch erkannt, ob ein Teilnehmer
ausgefallen oder neu am Netz ist.

Jeder Teilnehmer am PROFIBUS identifiziert sich mit einer Adresse. Diese
Adresse darf nur einmal in diesem Bussystem vergeben sein und kann
beim IM 306 DP-Slave zwischen 2 und 125 liegen.

Am IM 306 DP-Slave ist die PROFIBUS-Adresse uber den Frontschalter
einzustellen. Bei der Hardware-Konfiguration des Master-Systems missen
Sie diese Adresse im Eigenschaften-Dialog des Slave-Systems angeben.

VIPA stellt lhnen fiur den IM 306 DP-Slave GSD-Dateien zur Verfligung.
Diese konnen Sie Uber den "Service"-Bereich von www.vipa.com
downloaden.

Den IM 306 DP-Slave koénnen Sie als DP-VO oder als DP-V1-Slave
projektieren. Fir jeden Slave-Typ liegt eine GSD-Datei ab.

Die Zuordnung des Slave-Typ kdnnen Sie der nachfolgenden Tabelle
entnehmen:

Slave-Typ GSD-Datei

DP-VO V1400BB4.GSD

DP-V1 V1410BB4.GSD

Installieren Sie die entsprechenden Dateien in lhrem Projektiertool. Nahere
Hinweise zur Installation der GSD-Dateien finden Sie im Handbuch zu
Ihrem Projektiertool.

Nach der Installation der GSD finden den IM 306 DP-Slave im Hardware-
Katalog von Siemens unter:

Profibus-DP > Weitere Feldgeréate > 1/0O > VIPA_306_1XX00
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Teil 2 Montage und Aufbaurichtlinien

Uberblick In diesem Kapitel finden Sie alle Informationen, die flr Aufbau und
PROFIBUS-Verkabelung erforderlich sind.

Inhalt Thema Seite
Teil 2 Montage und Aufbaurichtlinien............cccoooiiiiiiii s 2-1

EinbaumoglichKeiten ... 2-2

FNE 1 o= 18] el 111 = o BRI 2-3
PROFIBUS-Aufbaurichtlinien ..........ccooooiiiiieeeee 2-6
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Einbaumadglichkeiten

Steckplatze Die Baugruppe IM 306-1UZ00 darf nur in einem AG-135U/155U
Zentralgerat und hier ausschlieldlich auf dem CPU-Steckplatz eingesetzt
werden.

| v
Master-System
CPU CP IM IM306-1UZ00 il
- o |7
Hik H :- [CPU wjjjjj
I _’ ' 1
o H H 0 |
0 o
ol =
ZG ZG
IM
]
AR
| [
EG
IM
]
|||
| [
EG

Steckplatze im Die folgenden Ubersichten zeigen die méglichen Steckplatze fiir den

AG-135U/155U IM 306-1UZ00 DP-Slave in den verschiedenen Baugruppentragern.

Zentralgerat Die Steckmdglichkeiten sind durch X gekennzeichnet.

Steckplatz | 3 | 1119|2735 |43 (51|59 |67 |75|83|91|99 107(115{123|131|139|147|155|163
ZG-135U X
Z2G-188U X
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Aufbaurichtlinien

Allgemeines

Was bedeutet
EMV?

Mdgliche
Stdreinwirkungen

Die Aufbaurichtlinien enthalten Informationen tber den stdrsicheren Aufbau
des System SLIO. Es werden die Wege beschrieben, wie Stérungen in lhre
Steuerung gelangen konnen, wie die elektromagnetische Vertraglichkeit
(EMV), sicher gestellt werden kann und wie bei der Schirmung vorzugehen
ist.

Unter Elektromagnetischer Vertraglichkeit (EMV) versteht man die
Fahigkeit eines elektrischen Gerates, in einer vorgegebenen elektro-
magnetischen Umgebung fehlerfrei zu funktionieren ohne vom Umfeld
beeinflusst zu werden bzw. das Umfeld in unzulassiger Weise zu beein-
flussen.

Alle System SLIO Komponenten sind fur den Einsatz in Industrie-
umgebungen entwickelt und erfullen hohe Anforderungen an die EMV.
Trotzdem sollten Sie vor der Installation der Komponenten eine EMV-
Planung durchfihren und mégliche Stoérquellen in die Betrachtung ein-
beziehen.

Elektromagnetische Stérungen kénnen sich auf unterschiedlichen Pfaden
in lhre Steuerung einkoppeln:

» Elektromagnetische Felder (HF-Einkopplung)

* Magnetische Felder mit energietechnischer Frequenz
» E/A-Signalleitungen

* Bus-System

e Stromversorgung

» Schutzleiter

Je nach Ausbreitungsmedium (leitungsgebunden oder -ungebunden) und
Entfernung zur Stérquelle gelangen Stérungen Uber unterschiedliche
Kopplungsmechanismen in Ihre Steuerung.

Man unterscheidet:

» galvanische Kopplung
» kapazitive Kopplung

* induktive Kopplung

» Strahlungskopplung
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Grundregeln zur Haufig genlgt zur Sicherstellung der EMV das Einhalten einiger
Sicherstellung der  elementarer Regeln. Beachten Sie beim Aufbau der Steuerung deshalb die
EMV folgenden Grundregeln.

Achten sie bei der Montage l|hrer Komponenten auf eine gut
ausgefuhrte flachenhafte Massung der inaktiven Metallteile.

- Stellen sie eine zentrale Verbindung zwischen der Masse und dem
Erde/Schutzleitersystem her.

- Verbinden Sie alle inaktiven Metallteile gro¥flachig und impedanzarm.

- Verwenden Sie nach Méglichkeit keine Aluminiumteile. Aluminium
oxidiert leicht und ist flr die Massung deshalb weniger gut geeignet.
Achten Sie bei der Verdrahtung auf eine ordnungsgemalie

Leitungsfihrung.

- Teilen Sie die Verkabelung in Leitungsgruppen ein. (Starkstrom,
Stromversorgungs-, Signal- und Datenleitungen).

- Verlegen Sie Starkstromleitungen und Signal- bzw. Datenleitungen
immer in getrennten Kanalen oder Bundeln.

- Fdhren sie Signal- und Datenleitungen mdglichst eng an Masse-
flachen (z.B. Tragholme, Metallschienen, Schrankbleche).

Achten sie auf die einwandfreie Befestigung der Leitungsschirme.

- Datenleitungen sind geschirmt zu verlegen (Details siehe unten).

- Analogleitungen sind geschirmt zu verlegen. Bei der Ubertragung von
Signalen mit kleinen Amplituden kann das einseitige Auflegen des
Schirms vorteilhaft sein.

- Legen Sie die Leitungsschirme direkt nach dem Schrankeintritt
grof¥flachig auf eine Schirm-/Schutzleiterschiene auf, und befestigen
Sie die Schirme mit Kabelschellen.

- Achten Sie darauf, dass die Schirm-/Schutzleiterschiene impedanz-
arm mit dem Schrank verbunden ist.

- Verwenden Sie fir geschirmte Datenleitungen metallische oder
metallisierte Steckergehause.

Setzen Sie in besonderen Anwendungsfallen spezielle EMV-
Maflinahmen ein.

- Erwagen Sie bei Induktivitdten den Einsatz von Léschgliedern.

- Vermeiden Sie bei der Beleuchtung von Schranken Leuchtstoff-
lampen.

Schaffen Sie ein einheitliches Bezugspotenzial und erden Sie nach
Méglichkeit alle elektrischen Betriebsmittel.

- Achten Sie auf den gezielten Einsatz der ErdungsmalRnahmen. Das
Erden der Steuerung dient als Schutz- und Funktionsmaf3nahme.

- Verbinden Sie Anlagenteile und Schranke mit dem System SLIO
sternférmig mit dem Erde/Schutzleitersystem. Sie vermeiden so die
Bildung von Erdschleifen.

- Verlegen Sie bei Potenzialdifferenzen zwischen Anlagenteilen und
Schranken ausreichend dimensionierte Potenzialausgleichsleitungen.

2-4

HB37D - IM - RD_306-1UZ00 - Rev. 15/22



Handbuch VIPA Zubehor Teil 2 Montage und Aufbaurichtlinien

Schirmung von Elektrische, magnetische oder elektromagnetische Storfelder werden durch
Leitungen eine Schirmung geschwacht; man spricht hier von einer Dampfung.

Uber die mit dem Gehause leitend verbundene Schirmschiene werden
Storstrome auf Kabelschirme zur Erde hin abgeleitet. Hierbei ist darauf zu
achten, dass die Verbindung zum Schutzleiter impedanzarm ist, da sonst
die Storstrome selbst zur Storquelle werden.

Bei der Schirmung von Leitungen ist folgendes zu beachten:
» Verwenden Sie moglichst nur Leitungen mit Schirmgeflecht.
» Die Deckungsdichte des Schirmes sollte mehr als 80% betragen.

* In der Regel sollten Sie die Schirme von Leitungen immer beidseitig
auflegen. Nur durch den beidseitigen Anschluss der Schirme erreichen
Sie eine gute Stérunterdriickung im héheren Frequenzbereich.

Nur im Ausnahmefall kann der Schirm auch einseitig aufgelegt werden.
Dann erreichen Sie jedoch nur eine Dampfung der niedrigen Fre-
quenzen. Eine einseitige Schirmanbindung kann gunstiger sein, wenn:

- die Verlegung einer Potenzialausgleichsleitung nicht durchgefiihrt
werden kann
- Analogsignale (einige mV bzw. pA) Gbertragen werden
- Folienschirme (statische Schirme) verwendet werden.
* Benutzen Sie bei Datenleitungen fur serielle Kopplungen immer
metallische oder metallisierte Stecker. Befestigen Sie den Schirm der

Datenleitung am Steckergehduse. Schirm nicht auf den PIN 1 der
Steckerleiste auflegen!

» Bei stationarem Betrieb ist es empfehlenswert, das geschirmte Kabel
unterbrechungsfrei abzuisolieren und auf die Schirm-/Schutzleiter-
schiene aufzulegen.

* Benutzen Sie zur Befestigung der Schirmgeflechte Kabelschellen aus
Metall. Die Schellen missen den Schirm grof¥flachig umschlielen und
guten Kontakt ausiben.

» Legen Sie den Schirm direkt nach Eintritt der Leitung in den Schrank auf
eine Schirmschiene auf. Fihren Sie den Schirm bis zum System SLIO
Modul weiter, legen Sie ihn dort jedoch nicht erneut auf!

Bitte bei der Montage beachten!

Bei Potenzialdifferenzen zwischen den Erdungspunkten kann Uber den
beidseitig angeschlossenen Schirm ein Ausgleichsstrom flieRen.

Abhilfe: Potenzialausgleichsleitung.
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PROFIBUS-Aufbaurichtlinien

PROFIBUS
allgemein

Ubertragungs-
medium

* Ein PROFIBUS-DP-Netz darf nur in Linienstruktur aufgebaut werden.

* PROFIBUS-DP besteht aus mindestens einem Segment mit mindestens
einem Master und einem Slave.

» Ein Master ist immer in Verbindung mit einer CPU einzusetzen.

* PROFIBUS unterstitzt max. 126 Teilnehmer.

* Pro Segment sind max. 32 Teilnehmer zulassig.

« Die maximale Segmentlange hangt von der Ubertragungsrate ab:

9,6 ... 187,5kBaud - 1000m
500kBaud - 400m
1,5MBaud - 200m
3 ... 12MBaud - 100m

 Maximal 10 Segmente dirfen gebildet werden. Die Segmente werden
Uber Repeater verbunden. Jeder Repeater zahlt als Teilnehmer.

* Alle Teilnehmer kommunizieren mit der gleichen Baudrate. Die Slaves
passen sich automatisch an die Baudrate an.

+ Der Bus ist an beiden Enden abzuschlief3en.
* Master und Slaves sind beliebig mischbar.

PROFIBUS verwendet als Ubertragungsmedium eine geschirmte, verdrillte
Zweidrahtleitung auf Basis der RS485-Schnittstelle.

Die RS485-Schnittstelle arbeitet mit Spannungsdifferenzen. Sie ist daher
unempfindlicher gegeniber Stoéreinflissen als eine Spannungs- oder
Stromschnittstelle. Sie dirfen das Netz nur in Linienstruktur konfigurieren.

Auf der Front der Baugruppe befindet sich eine mit "PB-DP" bezeichnete
9polige Buchse. Uber diese Buchse koppeln Sie den PROFIBUS-Koppler
als Slave direkt in lhr PROFIBUS-Netz ein.

Pro Segment sind maximal 32 Teilnehmer zulassig. Die einzelnen
Segmente werden uber Repeater verbunden. Die max. Segmentlange ist
von der Ubertragungsrate abhangig.

Bei PROFIBUS-DP wird die Ubertragungsrate aus dem Bereich zwischen
9,6kBaud bis 12MBaud eingestellt, die Slaves passen sich automatisch an.
Alle Teilnehmer im Netz kommunizieren mit der gleichen Baudrate.

Die Busstruktur erlaubt das rickwirkungsfreie Ein- und Auskoppeln von
Stationen oder die schrittweise Inbetriebnahme des Systems. Spatere
Erweiterungen haben keinen Einfluss auf Stationen, die bereits in Betrieb
sind. Es wird automatisch erkannt, ob ein Teilnehmer ausgefallen oder neu
am Netz ist.
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Busverbindung In der nachfolgenden Abbildung sind die Abschlusswiderstdande der
jeweiligen Anfangs- und Endstation stilisiert dargestellt.

Master Slave Slave
6 ~ ~ 6
PsV - -{- -, /0 /[ - -¢ - Psv
) Ch
1 \
L3300 | | 330] |
e ! | ! | L‘,‘
RDMxD-PB) 3| | | ! 3 RxD/TxD-P(B) 3 | ! 1 |3 reomxo-P@)
s o -
i | ‘ e
| | ! I ! I | |
2200 | | .o220)
| | |
RxD/TxD-N(A) 8] —— | ! 8 RxD/TxD-N(A) 8 | ! L\: 8 RxD/TxD-N(A)
hd ‘ ‘ hd
i | | R
| |
L L L L
1330 | | | 330,
5 Lr‘ \ I | | L‘,‘ 5
M5V — ¢ — - ! }' ! I’ L-¢ - M5V
| I
1 i | I
ol .
Schirm \ / Schirm \ / Schirm
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
Hinweis!

Die PROFIBUS-Leitung muss mit lhrem Wellenwiderstand abgeschlossen
werden. Bitte beachten Sie, dass Sie bei dem jeweiligen letzten Teilnehmer
den Bus durch Zuschalten eines Abschlusswiderstands abschlief3en.

EasyConn Bus- In PROFIBUS werden alle Teilnehmer parallel verdrahtet. Hierzu ist das
anschluss-Stecker Buskabel durchzuschleifen.
Unter der Best.-Nr. VIPA 972-0DP10 erhalten Sie von VIPA den Stecker
"EasyConn". Dies ist ein Busanschlussstecker mit zuschaltbarem Ab-
schlusswiderstand und integrierter Busdiagnose.

0° 45° 90°

5 i

T AYe)
|

B B B C
0° 45° 90°
A 64 61 66
B 34 53 40
C 15,8 15,8 15,8
MaRe in mm

HB37D - IM - RD_306-1UZ00 - Rev. 15/22 2-7



Teil 2 Montage und Aufbaurichtlinien Handbuch VIPA Zubehor

Leitungsabschluss
mit "EasyConn"

Verdrahtung

1./letzter
Bus-Teilnehmer

Montage

Bitte beachten:

Hinweis!

Zum Anschluss des EasyConn-Steckers verwenden Sie bitte die Standard
PROFIBUS-Leitung Typ A (EN50170). Ab Ausgabestand 5 kdnnen auch
hochflexible Bus-Kabel verwendet werden:

Lapp Kabel Best.-Nr.: 2170222, 2170822, 2170322.

Von VIPA erhalten Sie unter der Best.-Nr. VIPA 905-6AA00 das
"EasyStrip" Abisolierwerkzeug, das lhnen den Anschluss des EasyConn-
Steckers sehr vereinfacht.

Mafe in mm

Auf dem "EasyConn" Busanschlussstecker von VIPA befindet sich unter
anderem ein Schalter, mit dem Sie einen Abschlusswiderstand zuschalten
konnen.

weiterer Achtung!

Bus-Teilnehmer  per Abschiusswiderstand wird nur wirksam, wenn der
' Stecker an einem Bus-Teilnehmer gesteckt ist und der
Bus-Teilnehmer mit Spannung versorgt wird.

Hinweis!
Eine ausflihrliche Beschreibung zum Anschluss und

zum Einsatz der Abschlusswiderstande liegt dem
Stecker bei.

» Ldsen Sie die Schraube.

» Klappen Sie den Kontaktdeckel
auf.

» Stecken Sie beide Adern in die
dafir vorgesehenen Offnungen
(Farbzuordnung wie unten
beachten!).

» Bitte beachten Sie, dass zwischen
Schirm und Datenleitungen kein
Kurzschluss entsteht!

» SchlieRen Sie den Kontaktdeckel.

» Ziehen Sie die Schraube wieder
fest (max. Anzugsmoment 4Nm).

Den grinen Draht immer an A, den roten immer an B anschlie3en!
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Teil 3 Hardwarebeschreibung
Uberblick Hier wird ndher auf die Hardware-Komponenten des IM 306 DP-Slave

eingegangen. Die Technischen Daten finden Sie am Ende des Kapitels.

Inhalt Thema Seite
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Leistungsmerkmale

IM 306-1UZ00

Bestelldaten

Umrlstung von Siemens S5-Anlagen auf S7

» AusschlieRlich geeignet fur AG-135U/155U Zentralgerate
» Unterstitzt digitale und analoge E/A-Baugruppen

» PROFIBUS DP-Slave 9,6kBaud bis 12Mbaud

* Unterstitzt PROFIBUS DP-V0 und DP-V1

* Max. 244Byte Eingabe- und 244Byte Ausgabe-Daten

» LEDs fiur Busdiagnose

Typ

Bestellnummer |Beschreibung

IM 306

VIPA 306-1UZ00 | DP-Slave fur CPU-Steckplatz im AG-135U/155U

3-2
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Aufbau
IM 306-1UZ00
L]
@ Pw
11 oo
@ DE
2 ?éé
_f R
E B
L]
LEDs

[1]
[2]
[3]

LED-Statusanzeigen
Adress-Schalter
RS485-Schnittstelle

Der IM 306 DP-Slave besitzt verschiedene LEDs, die der Busdiagnose

dienen und den eigenen Betriebszustand anzeigen. Diese geben nach
folgendem Schema Auskunft Gber den Betriebszustand des DP-Slave:

PW | ER RD DE |Bedeutung
grun | rot | grun | grin
Modul wird mit Spannung versorgt.
¢ O O O Slave hat keine Projektierung.
Fehler in Konfiguration.
¢ ¢ O O Es liegt ein QVZ vor.
® | It | O O |Initialisierungsfehler
Blinkt abwechselnd bei fehlerhafter
® {} {} O Projektierung des Masters.
Blinkt gleichzeitig bei fehlerhafter
¢ {} {} O Parametrierung.
DP-Slave befindet sich im Zustand
¢ O ¢ ¢ "Data Exchange".
o O {} O | Positiver Selbsttest und Initialisierung
o O o @ |Slave tauscht Daten mit dem Master aus.
an: @ aus: O blinkend: ¥t

HB37D - IM - RD_306-1UZ00 - Rev. 15/22
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Adress-Schalter

64
32
16
8

HHHHHHHH

4
2
1

RS485-

Schnittstelle

Spannungs-
versorgung

Mit dem Adress-Schalter konnen Sie fir den DP-Slave die PROFIBUS-
Adresse einstellen. Erlaubte Adressen sind 2 bis 125.

Bitte beachten Sie, dass bei VIPA PROFIBUS-Komponenten die Adresse
1 systembedingt reserviert ist.

Jede Adresse darf nur einmal am Bus vergeben sein. Die PROFIBUS-
Adresse muss vor der Inbetriebnahme eingestellt werden.

Uber die 9polige RS485-Schnittstelle binden Sie den IM 306 DP-Slave in
Ihren PROFIBUS ein. Die RS485-Buchse hat folgende Pinbelegung:

Pin Belegung Bus-Terminierung

1 n.c. -

2 M24V N

3 RxD/TxD-P (Leitung B) i

4 RTS RxD/TxD-P(B) J:_ 3 RxD/TxD-P(B)

5 M5V 0]

6 P5V RxD/TxD-N(A) L\; 8 RxD/TxD-N(A)

7 |p2av

8 RxD/TxD-N (Leitung A) RGN

9 ne. |\ ___________] _ _ Sehim
hs

Hinweis!

Beachten Sie, dass Sie die Abschlusswiderstande an den Busenden
aktivieren!

Die Baugruppe bezieht ihre Spannungsversorgung Uber den Rickwandbus
des Zentralgerats. Schalten sie die Spannungsversorgung erst ein, wenn
Sie alle Baugruppen im Zentralgerat fest verschraubt haben.

Sobald Sie die Baugruppe stecken und Ihr Zentralgerat mit Spannung
versorgt wird, lauft die Baugruppe automatisch an.

3-4
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Technische Daten

Artikelnr. 306-1UZ00

Bezeichnung IM 306 DP-Slave
135U/155U

Technische Daten Stromversorgung

Versorgungsspannung (Nennwert) DC5V

Versorgungsspannung -

(zulassiger Bereich)

Verpolschutz -

Stromaufnahme (im Leerlauf) 0,4 A

Stromaufnahme (Nennwert) 04A

Einschaltstrom -

17t -

max. Stromabgabe am Rickwandbus -

max. Stromabgabe Lastversorgung -

Verlustleistung 2W

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige ja

Alarme

ja, parametrierbar

Prozessalarm

ja, parametrierbar

Diagnosealarm

ja, parametrierbar

Diagnosefunktion

ja, parametrierbar

Diagnoseinformation auslesbar maoglich
Versorgungsspannungsanzeige grine LED
Wartungsanzeige -
Sammelfehleranzeige rote LED
Kanalfehleranzeige keine
Ausbau

Baugruppentrager max. 1
Baugruppen je Baugruppentrager 18

Anzahl Digitalbaugruppen, max. 18

Anzahl Analogbaugruppen, max. 18

Kommunikation

Feldbus PROFIBUS-DP nach EN
50170

Physik RS485 isoliert

Anschluss 9polige SubD Buchse

Topologie Linearer Bus mit
Busabschluss an beiden
Enden

Potenzialgetrennt v

Teilnehmeranzahl, max. 125

Teilnehmeradresse 1-125

Ubertragungsgeschwindigkeit, min. 9,6 kbit/s

Ubertragungsgeschwindigkeit, max. 12 Mbit/s

Adressbereich Eingénge, max. 244 Byte

Adressbereich Ausgange, max. 244 Byte

Anzahl TxPDOs, max. -

Anzahl RxPDOs, max. -

Gehause

Material PC GF20

Befestigung Steckkarte

Mechanische Daten

Abmessungen (BxHxT)

20 x 233,4 x 160 mm

Gewicht

190 g

HB37D - IM - RD_306-1UZ00 - Rev. 15/22
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Teil 3 Hardwarebeschreibung Handbuch VIPA Zubehor
Artikelnr. 306-1UZ00
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur 0 °C bis 60 °C
Lagertemperatur -25 °C bis 70 °C

Zertifizierungen

Zertifizierung nach UL508

3-6
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Teil 4

Uberblick

Inhalt

Einsatz

In diesem Teil ist der Einsatz des IM 306 DP-Slave beschrieben. Im
Schnelleinstieg erhalten Sie einen schnellen Uberblick Uber die
Vorgehensweise bei der Umsetzung lhrer Siemens S5 Anlage auf S7. Auf
den Folgeseiten finden Sie die Schritte des Schnelleinstiegs naher
ausgefuhrt.

Weiter sind die DP-V1-Dienste und die Diagnosemdglichkeiten unter
PROFIBUS aufgeflihrt.

Sie haben die Moglichkeit auf der Baugruppe ein Firmwareupdate
durchzufiihren. Die Vorgehensweise hierzu finden Sie am Ende des
Kapitels.

Thema Seite
Teil 4 BN SALZ. s 4-1
SChNEllEINSEG ..cvvveeiiieeee e 4-2
/o] g1 =T 4-4
DP-Slave projeKtieren ... 4-5
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Rack Peripherieadresse ermitteln..............ccooooviiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeei, 4-13
Hardware-Konfiguration - S5 Baugruppen...........ccccccovviiiiiiieceiinniinee. 4-15
DP-V1 - DIENSTE ... 4-19
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Schnelleinstieg

Grundsatzlich gilt .

Die Baugruppe 306-1UZ00 darf ausschlief3lich auf dem CPU-Steckplatz
in einem AG-135U/155U Zentralgerat eingesetzt werden. Hierbei ist die
Baugruppe tuber PROFIBUS an das ein Master-System anzukoppeln.

Im Zentralgerat dirfen sich neben dem IM 306 DP-Slave auf dem CPU-
Steckplatz ausschlie3lich Digital- bzw. Analogbaugruppen befinden. Es
sind keine weiteren IM-Anschaltbaugruppen zulassig.

Aufgrund der Datenlbertragung Uber PROFIBUS kdénnen maximal
244Byte Eingabe und 244Byte Ausgabedaten Ubertragen werden.

v
| Master-System
CPU CP M IM 306-1UZ00 il
= O
[UH : = [cw@]]]]j
of| |1 0 ]
alal 1 110 -
ZG ZG
IM IM 306-1UEQ0
A M
E/A : —_— ‘E‘”‘\ -
UL ey
EG EG -
IM IM 306-1UEQ0
M _ TRNE
E/A H E/A :
I T
EG EG
Montage » Trennen Sie das AG von der Netzspannung.

Entfernen Sie am Rack die Abdeckleiste der oberen Verriegelungs-
schiene, indem Sie die zwei Befestigungsschrauben I6sen.

Entfernen Sie alle Baugruppen aus dem Zentralgerat, bis auf die
digitalen und analogen Baugruppen.

Stecken Sie anstelle der CPU die IM 306-1UZ00 DP-Slave Baugruppe.
Schrauben Sie die Baugruppe fest.

Stellen Sie Uber den DIP-Schalter auf der Frontseite der Baugruppe die
PROFIBUS-Adresse ein. Diese Adresse muss identisch sein mit der
PROFIBUS-Adresse in der Hardware-Konfiguration.

Montieren Sie wieder die Abdeckleiste der oberen Verriegelungsschiene
und ziehen Sie die Befestigungsschrauben an.

Spannungs- Sobald die Baugruppe im AG-135U/155U Zentralgerat gesteckt ist, wird die
versorgung Baugruppe uber den Rickwandbus mit Spannung versorgt.
4-2 HB37D - IM - RD_306-1UZ00 - Rev. 15/22
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Projektierung

GSD-Datei

Vorgehensweise

Die Projektierung erfolgt als Hardware-Konfiguration in lhrem PROFIBUS-
DP-Master Projektiertool durch Zuordnung des IM 306 DP-Slave-Moduls.
VIPA stellt lhnen fur den IM 306 DP-Slave GSD-Dateien zur Verfligung.
Diese koénnen Sie Uber den "Service"-Bereich von www.vipa.com
downloaden.

Den IM 306 DP-Slave koénnen Sie als DP-VO oder als DP-V1-Slave
projektieren. Fur jeden Slave-Typ liegt eine GSD-Datei ab.

Die Zuordnung des Slave-Typ kénnen Sie der nachfolgenden Tabelle
entnehmen:

Slave-Typ GSD-Datei

DP-VO V1400BB4.GSD

DP-V1 V1410BB4.GSD

Durch Einbindung der entsprechenden GSD-Datei wird der IM 306 DP-
Slave als "VIPA 306-1UZ00 [DPVx]" aufgeflihrt unter:

PROFIBUS-DP > Weitere Feldgerate > 1/0 > VIPA_306_1XX00

» Bauen Sie Ihr PROFIBUS-System auf.
» Starten Sie Ihr Projektiertool mit einem neuen Projekt.

* Projektieren Sie ein Master-System und legen Sie ein neues
PROFIBUS-Subnetz an.

» Zur Projektierung des IM 306 DP-Slave wahlen Sie je nach gewunschter
Funktionalitat den "VIPA 306-1UZ00 (DPVx)" aus dem Hardware-
Katalog und ziehen Sie diesen auf das DP-Master Subnetz.

* Geben Sie in den Eigenschaften des DP-Slave eine PROFIBUS-
Adresse zwischen 2 und 125 an und stellen Sie diese Adresse am
Adress-Schalter ein. Bitte beachten Sie, dass bei VIPA systembedingt
die PROFIBUS-Adresse 1 reserviert ist.

o Parametrieren Sie den DP-Slave. Nahere Informationen finden Sie unter
"DP-Vx-Slave parametrieren".

« Offnen Sie die Konfigurationstabelle, indem Sie auf den eingefligten DP-
Slave klicken. Binden Sie beginnend mit Steckplatz 0 alle Baugruppen
Ihres Siemens S5-Racks in der gesteckten Reihenfolge aus dem
Hardware-Katalog ein. Geben Sie flr jede Baugruppe die Rack-
Peripherieadresse und die Peripherieadresse im Master-System an.

» Sichern und Ubertragen Sie lhr Projekt in die SPS.
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Montage

Grundsatzlich gilt

Vorgehensweise

Steckplatze im
AG-135U/155U
Zentralgerat

Die Baugruppe 306-1UZ00 darf ausschlief3lich auf dem CPU-Steckplatz
in einem AG-135U/155U Zentralgerat eingesetzt werden. Hierbei ist die
Baugruppe tber PROFIBUS an das Master-System anzukoppeln.

Im Zentralgerat dirfen sich neben dem IM 306 DP-Slave auf dem CPU-
Steckplatz ausschlie3lich Digital- bzw. Analogbaugruppen befinden. Es
sind keine weiteren IM-Anschaltbaugruppen zulassig.

Aufgrund der Datenlbertragung Uber PROFIBUS kdénnen maximal
244Byte Eingabe- und 244Byte Ausgabedaten Ubertragen werden.

Die Montage erfolgt nach folgender Vorgehensweise:

Trennen Sie das AG von der Netzspannung.

Entfernen Sie am Rack die Abdeckleiste der oberen Verriegelungs-
schiene, indem Sie die zwei Befestigungsschrauben l6sen.

Entfernen Sie alle Baugruppen aus dem Zentralgerat, bis auf die
digitalen und analogen Baugruppen.

Stecken Sie anstelle der CPU die IM 306-1UZ00 DP-Slave Baugruppe.
Schrauben Sie die Baugruppe fest.

Stellen Sie Uber den DIP-Schalter auf der Frontseite der Baugruppe die
PROFIBUS-Adresse ein. Diese Adresse muss identisch sein mit der
PROFIBUS-Adresse in der Hardware-Konfiguration.

Montieren Sie wieder die Abdeckleiste der oberen Verriegelungsschiene
und ziehen Sie die Befestigungsschrauben an.

Die folgenden Ubersichten zeigen die mdglichen Steckplatze fiir den
IM 306-1UZ00 DP-Slave in den verschiedenen Baugruppentragern.

Die Steckmdglichkeiten sind durch X gekennzeichnet.

Steckplatz | 3 |11 (19|27 |35|43 |51 |59 |67 |75|83|91|99|107|115{123|131|139|147|155|163
ZG-135U X
ZG-188U X

4-4
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DP-Slave projektieren

Allgemeines

DP-VO/DP-V1-
Funktionalitat Gber
GSD-Datei

IM 306-1UZ00

Projektierung

Die Projektierung erfolgt als Hardware-Konfiguration in Ihrem PROFIBUS-
DP-Master Projektiertool wie beispielsweise dem Siemens SIMATIC
Manager. Hierbei ordnen Sie lhrem DP-Master das entsprechende
PROFIBUS-DP-Slave-Modul zu. Eine direkte Zuordnung erfolgt Gber die
PROFIBUS-Adresse, die Sie am DP-Slave lUber den Adress-Schalter und
in den DP-Slave-Eigenschaften einzustellen haben.

Durch Einbindung der entsprechenden GSD-Datei wird der IM 306 DP-
Slave als "VIPA 306-1UZ00 [DPV...]" aufgeflhrt unter:

PROFIBUS-DP > Weitere Feldgerate > 1/0 > VIPA_306_1XX00

Von VIPA erhalten Sie fir den IM 306 DP-Slave GSD-Dateien. Je nach
installierter GSD-Datei werden folgende Module im Hardware-Katalog
abgelegt:

Slave-Typ GSD-Datei

DP-VO V1400BB4.GSD

DP-V1 V1410BB4.GSD

Installieren Sie die entsprechende GSD-Datei in |hrem Projektiertool.
Nahere Hinweise zur Installation einer GSD-Datei finden Sie im Handbuch
zu lhrem Projektiertool.

» Bauen Sie Ihr PROFIBUS-System auf.
» Starten Sie Ihr Projektiertool mit einem neuen Projekt.

* Projektieren Sie ein Master-System und legen Sie ein neues
PROFIBUS-Subnetz an.

e Zur Projektierung des IM 306 DP-Slave wahlen Sie je nach gewinschter
Funktionalitat den "VIPA 306-1UZ00 (DPVx)" aus dem Hardware-
Katalog und ziehen Sie diesen auf das DP-Master Subnetz.

* Geben Sie in den Eigenschaften des DP-Slave eine PROFIBUS-
Adresse zwischen 2 und 125 an und stellen Sie diese Adresse am
Adress-Schalter ein.

« Parametrieren Sie den DP-Slave. Nahere Informationen finden Sie unter
"DP-Vx-Slave parametrieren”.

» Konfigurieren Sie Ihr Siemens S5-Rack. Naheres hierzu finden Sie unter
"DP-Slave konfigurieren".

« Ubertragen Sie Ihr Projekt in Ihre CPU.
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DP-VO0-Slave parametrieren

Parameter-Dialog
aufrufen

Allgemein

Baugruppe

Bestellnummer
GSD-Datei

Familie

DP-Slave-Typ

Bezeichnung

Adressen

Diagnoseadresse

Teilnehmer/
Mastersystem

[PROFIBUS.. ]

SYNC/FREEZE-
Fahigkeit

Durch Doppelklick auf den eingefiigten DP-V0O-Slave gelangen Sie in den
Eigenschaften-Dialog des DP-VO0-Slave. Hier kdénnen Sie Baugruppen-
spezifische Daten lesen eingeben oder andern.

Nachfolgend sind diese Parameter beschrieben.

Bestellnummer des IM 306 DP-Slave mit Angabe des GSD Datei-Namen.

Anzeige der DP-Slave-Familie.

Als DP-Slave-Typ wird die Best.-Nr. des DP-Slave gefolgt von DPVO
angezeigt.

Die Bezeichnung wird vom System vorgegeben und kann jederzeit
geandert werden.

Dies ist eine vom System generierte Diagnoseadresse, welche Sie andern
kénnen. Uber diese Adresse wird dem DP-Master der Ausfall bzw. die
Wiederkehr eines DP-Slave mitgeteilt.

Uber diese Schaltflache gelangen Sie in den Eigenschaften-Dialog der
PROFIBUS-Schnittstelle des DP-Slave. Hier kénnen Sie Ihrem DP-Slave
eine  PROFIBUS-Adresse zuweisen und die Eigenschaften des
entsprechenden Subnetzes andern.

Sofern Sie lhrem DP-Slave schon eine PROFIBUS-Adresse zugewiesen
haben, erscheint diese Adresse neben der Schaltflache.

Unter der Schaltflache finden Sie Informationen Uber das DP-Master-
System, an welches |hr DP-Slave angebunden ist.

Der IM 306 DP-Slave von VIPA unterstitzt die SYNC- und FREEZE-
Steuerkommandos des Masters.

Mit dem Steuerkommando SYNC veranlasst der Master eine Gruppe von
DP-Slaves, die Zustadnde ihrer Ausgange auf den aktuellen Wert
einzufrieren. Mit FREEZE wird der aktuelle Zustand der Eingange
eingefroren.

4-6
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Ansprech-
Uberwachung

Kommentar

Parametrieren

Kennungs-
bezogene
Diagnose

Modulstatus

Kanalbezogene
Diagnose

DPVO: Diagnose-
alarm

Datenformat

Durch Aktivierung der Ansprechiuberwachung kann der DP-Slave auf einen
Fehler des Masters bzw. auf eine Unterbrechung am Bus reagieren.

Defaultwert: aktiviert

Nach Ablauf der Ansprechiiberwachung verlasst der DP-Slave den Zustand
Data Exchange (DE) und schaltet die Ausgange auf "0".

Achtung!

Bitte beachten Sie, sobald Sie die Ansprechliiberwachung deaktivieren,
werden im Fehlerfall die Ausgange des entsprechenden DP-Slave nicht auf
"0" gesetzt!

Aus diesem Grund sollten Sie nur im Rahmen der Inbetriebnahme die
Ansprechiiberwachung deaktivieren.

Hier kdnnen Sie lhren DP-Slave ndher kommentieren.

Im aktivierten Zustand (freigeben) werden in den Diagnosedaten
Informationen eingebunden, an welchem Steckplatz (Modul) ein Fehler
aufgetreten ist.

Im aktivierten Zustand (freigeben) werden in den Diagnosedaten
Informationen zum Fehler innerhalb des entsprechenden Moduls
eingebunden.

Im aktivierten Zustand (freigeben) werden in den Diagnosedaten
Informationen zum Kanal-Fehler innerhalb des entsprechenden Moduls
eingebunden.

Im aktivierten Zustand (freigeben) ist die Diagnosefunktion des DP-Slave
aktiv. Durch Deaktivierung kénnen Sie die Diagnosefunktion abschalten.

Dieser Parameter wird ausschlieRlich bei Einsatz von Analog-Modulen
ausgewertet und bezieht sich darauf, wie ein Wert im CPU-Adressbereich
abgelegt wird.

Im Motorola-Format (default) werden die Byte in absteigender Wertigkeit
abgelegt, d.h. das 1. Byte beinhaltet das High-Byte und das 2. Byte das
Low-Byte.
Im Intel-Format wird der Wert gedreht und mit aufsteigender Wertigkeit
gearbeitet d.h. das 1. Byte beinhaltet das Low-Byte und das 2. Byte das
High-Byte.
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DP-V1-Slave parametrieren

Parameter-Dialog
aufrufen

Allgemein

Baugruppe

Bestellnummer
GSD-Datei

Familie

DP-Slave-Typ

Bezeichnung

Adressen

Diagnoseadresse

Teilnehmer/
Masteradresse

[PROFIBUS.. ]

SYNC/FREEZE-
Fahigkeit

Durch Doppelklick auf den eingefiigten DP-V1-Slave gelangen Sie in den
Eigenschaften-Dialog des DP-V1-Slave. Hier kdénnen Sie Baugruppen-
spezifische Daten lesen eingeben oder andern.

Nachfolgend sind diese Parameter beschrieben.

Bestellnummer des IM 306 DP-Slave mit Angabe des GSD Datei-Namen.

Anzeige der DP-Slave-Familie.

Als DP-Slave-Typ wird die Best.-Nr. des DP-Slave gefolgt von DPV1
angezeigt.

Die Bezeichnung wird vom System vorgegeben und kann jederzeit
geandert werden.

Dies ist eine vom System generierte Diagnoseadresse, welche Sie andern
kénnen. Uber diese Adresse wird dem DP-Master der Ausfall bzw. die
Wiederkehr eines DP-Slave mitgeteilt.

Unter DP-V1 ist diese Adresse dem virtuellen Steckplatz 0 zugeordnet.

Uber diese Schaltflache gelangen Sie in den Eigenschaften-Dialog des DP-
Slave. Hier koénnen Sie |hrem DP-Slave eine PROFIBUS-Adresse
zuweisen und die Eigenschaften des entsprechenden Subnetzes andern.
Sofern Sie Ihrem DP-Slave schon eine PROFIBUS-Adresse zugewiesen
haben, erscheint diese Adresse neben der Schaltflache.

Unter der Schaltflache finden Sie Informationen Uber das DP-Master-
System, an welches |hr DP-Slave angebunden ist.

Der IM 306 DP-Slave von VIPA unterstitzt die SYNC- und FREEZE-
Steuerkommandos des Masters.

Mit dem Steuerkommando SYNC veranlasst der Master eine Gruppe von
DP-Slaves, die Zustande ihrer Ausgange auf den aktuellen Wert
einzufrieren. Mit FREEZE werden die Ausgange eingefroren.
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Ansprech-
Uberwachung

Kommentar

Parametrieren

DP-Alarm-Mode

DPV1-Alarme,
allgemeine DP-
Parameter

Geratespezifische
Parameter

Kennungsbezogene
Diagnose

Modulstatus

Kanalbezogene
Diagnose

Datenformat

Durch Aktivierung der Ansprechiuberwachung kann der DP-Slave auf einen
Fehler des Masters bzw. auf eine Unterbrechung am Bus reagieren.

Defaultwert: aktiviert

Nach Ablauf der Ansprechiiberwachung verlasst der DP-Slave den Zustand
Data Exchange (DE) und schaltet die Ausgange auf "0".

Achtung!

Bitte beachten Sie, sobald Sie die Ansprechliiberwachung deaktivieren,
werden im Fehlerfall die Ausgange des entsprechenden DP-Slave nicht auf
"0" gesetzt!

Aus diesem Grund sollten Sie nur im Rahmen der Inbetriebnahme die
Ansprechiiberwachung deaktivieren.

Hier kdnnen Sie lhren DP-Slave ndher kommentieren.

Hier wird als Alarm-Modus "DPV1" angezeigt.

Die hier aufgeflihrten Parameter dienen ausschliefdlich der Information und
kénnen bzw. dirfen nicht gedndert werden!

Im aktivierten Zustand erhalten Sie hier Informationen, an welchem
Steckplatz (Modul) ein Fehler aufgetreten ist.

Im aktivierten Zustand erhalten Sie hier Informationen zum Fehler innerhalb
eines Moduls

Im aktivierten Zustand erhalten Sie hier Informationen Uber Kanal-Fehler
innerhalb eines Moduls.

Dieser Parameter wird ausschlieRlich bei Einsatz von Analog-Modulen
ausgewertet und bezieht sich darauf, wie ein Wert im CPU-Adressbereich
abgelegt wird.

Im Motorola-Format (default) werden die Byte in absteigender Wertigkeit
abgelegt d.h. das 1. Byte beinhaltet das High-Byte und das 2. Byte das
Low-Byte.
Im Intel-Format wird der Wert gedreht und mit aufsteigender Wertigkeit
gearbeitet d.h. das 1. Byte beinhaltet das Low-Byte und das 2. Byte das
High-Byte.
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Verhalten bei QVZ Hier kdnnen Sie vorgeben, wie der DP-Slave sich bei Ausfall bzw. Fehler
einer Baugruppe am Rickwandbus zu verhalten hat. Sie haben folgende
Einstellmoéglichkeiten:

Software-Reset, WaitPrm

Der DP-Slave fiihrt einen Reset durch und wartet auf Parameter vom
Master.

Data Exchange + BASP

Der DP-Slave bleibt im Data Exchange und aktiviert die Befehlsausgabe-
sperre d.h. alle Ausgange am Ruckwandbus werden auf 0 geschaltet.

Data Exchange
Der DP-Slave bleibt im Data Exchange.

Hex-
Parametrierung

DPV1_Status Unter dem Ordner "Hex-Parametrierung" sind die Parametrierdaten im Hex-
(0 bis 2) Format aufgefuhrt.
Beim DPV1-Slave sehen Sie hier den Parameter "DPV1_Status". Dieser
Parameter kennzeichnet die Bytes 0...2 des Parameter-Telegramms, deren
Inhalt vorgegeben ist.
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DP-Slave konfigurieren

Bitte beachten

Bitte beachten Sie, dass Sie ausschlieldlich digitale und analoge Bau-
gruppen konfigurieren kénnen. Alle anderen Baugruppen werden nicht
unterstutzt und kénnen zu einem Fehlverhalten Ihres Systems fuhren!

» Halten Sie fir die Konfiguration die Dokumentation lhrer bestehenden
Anlage bereit, aus der Sie die Siemens "Rack Peripherieadresse"
entnehmen kdnnen.

Voraussetzung » GSD-Datei ist installiert.

e Zur Projektierung des IM 306 DP-Slave entnehmen Sie aus dem
Hardwarekatalog den entsprechenden IM 306 DP-Slave und ziehen Sie
diesen auf das PROFIBUS Mastersystem.

Konfiguration Vorausgesetzt Sie haben an lhren DP-Master den IM 306 DP-Slave
angebunden, so erfolgt die Konfiguration des DP-Slave-Systems nach
folgender Vorgehensweise:

* Binden Sie im Hardware-Konfigurator beginnend mit dem 1. Steckplatz
die Module lhres Siemens S5-Racks in der gesteckten Reihenfolge ein.
Gehen Sie hierzu in den Siemens Hardware-Katalog, klicken Sie unter
Weitere Feldgerate > 1/0 > VIPA_306_1XX00 > VIPA 306-1... auf den
entsprechenden DP-Slave und ziehen Sie aus dem Hardware-Katalog
die entsprechende Baugruppe auf den zugehdrigen Steckplatz. Die
Baugruppe wird auf dem gewlnschten Steckplatz eingefiigt und
automatisch einer Peripherieadresse zugeordnet. Beachten Sie hierbei,
dass die Module in der Hardware-Konfiguration immer lickenfrei zu
platzieren sind.

« Offnen Sie Uber Doppelklick den Eigenschaften-Dialog der Baugruppe.

» Geben Sie ggf. unter "Adresse/Kennung" die Adresse an, Uber die lhre
Baugruppe uber Ihr Mastersystem angesprochen werden soll.

* Wechseln Sie zu "Parametrieren" und geben Sie als "Rack Peripherie-
adresse" die Adresse Ihrer Baugruppe im Rack an.
Nahere Informationen hierzu finden Sie auf den Folgeseiten.

» Sichern Sie |hr Projekt.
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Konfiguration Gber
E/A-Bereich

Sofern sie die Bestellnummer lhrer Baugruppe im Siemens Hardware-
Katalog nicht finden kénnen, kénnen Sie fir lhre Baugruppe einen E/A-
Bereich platzieren, welcher dem E/A-Bereich lhrer Baugruppe entspricht.
Bitte beachten Sie hierbei, dass Sie fir jede Baugruppe nur 1 Steckplatz
verwendet dirfen! Ein Kombination dieser Bereiche fir ein Modul ist nicht
mdglich.

Achtung!

Im Gegensatz zur Peripherieadresse in lhrem Master-System erfolgt
die Zuordnung der "Rack-Peripherieadresse" nicht automatisch. Hier
ist immer eine manuelle Adresszuweisung erforderlich (siehe
"Hardware-Konfiguration S5-Baugruppen™)!

Das "Universalmodul" aus dem Siemens Hardware-Konfigurator wird
nicht unterstitzt!

4-12
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Rack Peripherieadresse ermitteln

Ubersicht

Rack Peripherie-
adresse
AG-135U/155U

Dokumentation
der Anlage

Adress-Schalter

Zeige 135U
Prozessabbild

Damit Sie Uber Ihr Master-System auf eine Baugruppe im Rack zugreifen
kénnen, mussen Sie die Rack Peripherieadresse der Baugruppe ermitteln
und bei der Hardware-Konfiguration im Eigenschaften-Dialog diese
Baugruppe angeben.

Zur Ermittlung der Rack Peripherieadresse haben Sie folgende Mdglich-
keiten:

» Dokumentation der Anlage
» Adress-Schalter
» Zeige 135U Prozessabbild

Entnehmen Sie die Adresse der Dokumentation Ihrer Anlage.

Auf jeder Baugruppe befindet sich ein Adress-Schalter. Ziehen Sie die
entsprechende Baugruppe und ermitteln Sie die Adresse Uber die Stellung
des Adress-Schalters.

Sie kdnnen aber auch die virtuelle Baugruppe "Zeige 135U Prozessabbild"
als alleinige Baugruppe in Ihrem Slave-System projektieren.

Wahrend des Betriebs ermittelt diese virtuelle Baugruppe alle belegten
Adressen in lhrem Rack und legt diese in Form eines Bitmusters im
eingestellten Eingangs-Peripherieadressbereich des Master-Systems ab.

Hierbei stehen jeweils 32Byte fur Ein- und Ausgabe-Baugruppen zur
Verfligung.

Byte: 0 31,32 63
| Input Output

Adresse Eingabebaugruppe Adresse Ausgabebaugruppe
Byte 0 Byte 32

Bit7..0 — Adresse0...7 Bit7..0 — Adresse0...7
Byte 1 Byte 33

Bit7..0 — Adresse 8 ... 15 Bit7..0 — Adresse 8 ... 15
Byte 16 Byte 48

Bit7..0 — Adresse 128 ... 135 Bit7..0 — Adresse 128 ... 135
Byte 31 Byte 63

Bit7...0 — Adresse 248 ... 255 Bit7...0 — Adresse 248 ... 255
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Beispiel Variablen-Tabelle fur Funktion: "Zeige 135U Prozessabbild"
| Dperﬂnd| S}rmbu1 Anzeigefﬂrmat| Statuswert | Steverwert
lislave 7 - 306-1UED0
IMnput address range 4 0 12 8 20 16 28 24 <- start address
ED 0 | L BIN P0000.]1111] 0000_0000_0000_0000_0000_0000) 0 -31 | containing address bytes
ED BIN Z#0000 j0000§ 0000_0000_0000_0000_0000_0000| 37 - 63
ED BIN #0000 J0000{ 0000_0D0D_0000_0000_0000_0000 1 54 - 95
ED 12 BN #0000 Jo000] 0000_0000_0000.0000_0000 0000 | 95-127
e 18 Bil 2111111110 1111_1111_0000_0000_0000_0000 | 128-159
ED 20 BIN 2#0000 jo0o0f 0000_DDOO_0000_0000_0000_0000| 160-191
ED 24 BN 2#0000_j0000| 000D0_0D0D_0000_0000_0000_0000 | 192-223
ED 28 BN #0000 J0000] 0000_0000_0000_0000_0000_0000 | 224 255
{foutput sddress ranos
ED 32 BIN 240000 {1111| 0000_0000_000G_0000_0000_0000| o -31
ED 38 BIN 2#0000_j0000| 00DD_0D0D_0000_0000_0000_0000 . 32-63
ED 40 BN 20000 Jo000{ 0000_0000_0000_0000_0000_0000|  64-95
&4 Bl 2#0000}0000] 0000_0000_0000_0000_0000_0000 | 95 -127
ED 28 BIN 20000 | 00000000 0000 0000 0ODO 0000  193-159
ED 52 BIN 2#0000 joooo| 0000_0D00_0000_0000_0000_0000| 160-191
ED 55 BIN 20000 | (000_0000_0000_0000_0000_0000 192-223
& 0 B 24000 o00of 5000_0000_0000_0000_0000_0000 | 224255
lislave & 306-1LEOD
Mnput address rance
ED 64 BN 240000 jonoo] 0000_0000_0000. 0000000000001 o - 31
ED &8 BIN 2#0000 {1111| 0000_0000_0000_0000_0000_0000 32 - 63
ED T2 BIN #0000 j00004 0000._DOOO_0000_0000_00D0_DD00| 54 - 95
ED T8 BIN 2¥0000 J0000{ 0000_0000_0000_0000_0000_ 0000 | 95-127
ED 80 BIN 21111411110 1111_1111_0000_0000_0000_0000 |  128-159
ED 84 BIN 240000 j0000{ 0000_0000_0000_0000_0000_0000  160-191
ED 88 BIN 20000 J0000| 0000_0000_0000_0000_0000_0000 | 152 223
ED 92 BIN Z2¥0000 J0000{ 0000_0000_0000_0000_0000_0000| 924-255
NMoutput address rangem
ED 6 BIN #0000 foo00 0000_0000_ 11111 11_1111_1111| 0 -31
ED 100 BN Z#0000.§11110 0000_0000_0000_0000_0000_0000 | 37 - 63
ED 104 BIN #0000 J0000{ 0000_0000_0000_0000_00D0_0000 | g4- 95
ED 108 BN #0000 | 000000000000, 00000000 0000 965-127
ED 112 BIN 20000 | 0000_0000_0000_0000_0000_0000  128-159
ED 116 BN 2000 | | 0000 0D00_0000_ 000000000000 | 150-191
ED 120 BIN 2#0000 J0000| 0000_0D0D_0000_0000_0000_0000 |  192-223
ED 124 BN 20000 0000_0000_0000_0000_0000_0000|  224-255
| |
Belegte ED 0: DI 4: Adresse 4
Adressbytes ED 16: Al 4: Adresse 128
ED 32: DO 4: Adresse 0
ED 68: DI 4: Adresse 32
ED 80: Al 8: Adresse 128
ED 96: 4xDO 4: Adresse 16, 20, 24, 28
ED 100: DO 4: Adresse 32
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Hardware-Konfiguration - S5 Baugruppen

Hardware-

Konfiguration der

Module

Binden Sie nach dem Einfiigen des IM 306 Slaves lhre S5 Baugruppen in

Hinweis!

Bitte beachten Sie, die Hardware-Konfiguration keine Licken beinhaltet.
Leerplatze missen ignoriert werden!

gesteckter Reihenfolge ein.

Edit Inset PLC View Options Window Help
%S =
-] EIE
PROFIBUS(E): DP-Mastersystem (1) [ | | ;i
*]E CPU 3182 Buofie  [Standard =]
o hE I @O VA3 (@@ VIPA D 0 Universalmodds _ 1=
= |4 Show 135U Process Picture.
— | [
2 butes DI
4 butes DI
-] 8BweDE I
14 Show 1150 Slats |
1 byte OO
2 bytes DO
4 bytes DO -
@Epte D& T
o 4 yord Al
T 5 B8 word Al
16 word &1
SNP770104
ROFIELISIE). DP-Mastersystem (1] T
address Maule Drcler rumber Fimware | Diagnostic address Commert EE'”SE!'E"jéDDmAH ST
E YIPA 306-1LEDO [DPVVIPA 306-1LE0D 8189 BESE AZIJ:?LAH W0E
E ¥IPA 306-1UEDO [DPYVYIPA 306-1UEDD 8188 GESE 430-4U471/12/13/14 3201
BESE 430-7LA12 32DE
BESS 431-41411/12  16DI
BESS 431-7LATT 1601
BESS 43240411412 3201
BESS 4327LA1T 1601
BESD 43440411412 3201
BESE 434-7LA12 8DI
BESE 435-4U411/112  16DI
BESE 435-7LAT11 1ED1
BESE 435-7LB11 1ED1
EESE 43641041112 1EDI
BESS 436-4UB11/12 80!
BESS 436-7LATT 16DE
BESS 436-FLE1T 16DE
BESS 436-FLC11 (=]}
BESS 441-410411/12/13/14 3200
BESE 441-7LA11/12113 3200
BESE 451-4U411/12/13/14 3200
BESE 451-7LA11/12/21 3204
BESE 453-4U411/412  16D0
EESE 4537LA11 1600
BESS 454-410411/12/13/14 1600
BESS 454-7LA11412 1600
BESS 454-FLE11 800 2
|
Im Bild sind folgende Module farblich gekennzeichnet:
* Nicht verwendbare Module!
e Zur Diagnose verwendbare Module
» Benutzerdefinierte Module zur Nachbildung von Modulen,
die in der GSD-Datei nicht vorhanden sind
e Standard Siemens SIMATIC Modultypen
Hinweis!
Bitte beachten Sie, dass Sie ausschlieRlich digitale und analoge Bau-
gruppen konfigurieren koénnen. Alle anderen Baugruppen werden nicht

unterstitzt und kénnen zu einem Fehlverhalten Ihres Systems flihren!

HB37D - IM - RD_306-1UZ00 - Rev. 15/22
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X-Byte DI/DO Finden Sie die gewilnschte Baugruppe nicht im Hardware-Katalog, so
kénnen Sie mit den X-Byte DI/DO Modulen die Baugruppe gemal ihrer
Adressbelegung nachbilden.
Bitte beachten Sie hierbei, dass Sie fir jede Baugruppe nur 1 Steckplatz
verwendet dirfen! Ein Kombination dieser Bereiche flr ein Modul ist nicht
moglich.
Achtung!
Verwenden Sie niemals das "Universalmodul® aus dem Siemens
Hardware-Konfigurator, dies wirde zu einem Konfigurationsfehler
fihren!
Konfiguration
n  Bearbeiten Einfigen Zielsysten Ansicht Exras  Fenster Hilfe
-8B & o || dn [D 2 %R (w2
= olxl
1 E | =
PROFIBUS(2): DP-Mastersystem (1) & || Suchen: | LY
~ |[EicPu3is2 J Erofl:  |[Standard |
ﬂzmo = VIPA 3D @ VIPA3 @2 vIPAD F RET =
] i T Wl [ 4worn s
~ HEcrum III! III! W - @ wonss
=1 - |4 BESS 420-4U8114124134
E BES5 420-7LA17 32DE
[ EGESE 4304081112435
I [ crcr 3071412 200 |
fl Eigenschaften - DP-Slave I I
Adresee / Kennung  Parametriersn
1 Parameter ert
=423 Stationsparameter |
: -H=3 Gerdtespezifische Parameter
(6) WIPA 306-1LEQC (DFY1) (] Baugruppentyp:
Bestellnummer / Bezeichnung E-Adiesze A-ddresze [£] 55 Rack: Steckplatz
3 B Bute DA i il | 5] SSRack:Pe.ripherieadresse 16
132 8 Byte D 12.19 (=H_3 Hex-Parametrierung
195 DEABGO? Z2DE/DA W7 2073 [£] User_Prm_Data (0 bis 5) 06,00,00,10,08 81
B3 BESE 465-410411/12  BAE HE.3H
E3 EESE 460-7LA1Z  BAE 300,315
E3 BESE 465-7LA11/12/13 16AE 332363
B3 EESE 420-7LA11 32DE 8.1
132 EESH 441-7LA11./12/13 3204 24,27
oK Abbrechen Hilfe

+F1, um Hilfe zu erhalten.

e

4-16
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Parameter

Konvertierung
S5 > S7-Format

Zur Parametrierung der Baugruppen doppelklicken Sie in lhrer
Steckplatzlibersicht auf das zu parametrierende Modul. Daraufhin 6ffnet
sich ein Dialogfenster. Hier kénnen Sie l|hre Parametereinstellungen
vornehmen.

Parametrieren Sie im Eigenschafts-Dialog unter Geratespezifische
Parameter den Baugruppentyp "S5-135U/155U" und geben die Peripherie-
adresse an.

Beim IM 306 DP-Slave (ab FW 117) und der GSD-Datei (ab GSD V2.23)
ist bei Analog-Modulen eine Datenkonvertierung S5 > S7-Format méglich.

Hier kénnen Sie in den Eigenschaften eines Analogmoduls in den
Geréatespezifischen Parametern den Parameter S7-Format aktivieren.

Bearbeiten Einfigen Zielsystem Ansicht EBdras Fenster  Hilfe

BB &0 k| S|k

- - _qjﬂ
PROFIBUS(2): DP-Masiersystem (1) = | Susher: | aia)
T |EcPu3iaz J M T il | Pofit [Standard ~
oF (6 ViPA 30 12 VIPAD
WELDP @ (7 VIPAD mew. |00 [ - [ SESE4344UA1112  32DE -
1 III. ik TR u ----- [§ eES5 43540411112 1EDE
B T A III. | L==d | i o [ £S5 436-4U811/12  1EDE
] | ——__ [§ FESS436-4UR1112  EDE
y 3 3
Eigenschaften - DP-Slave ' l&]
Adresse / Kennung  Parametrieren
Parameter | et 1
=24 Stationsparameter [ |
-3 Gerdtespezifische Parameter |
(2] 55 Rack: Peripherieadresse fizd] |
(2] 57-Format Mein |
e +1_7] Hex-Parametrierung | |
7] WIPA 306-1UEDD (DY)
DP-Kennung Bestellnummer / Bezeichnung E-fidresse A-fdiesse |
B3 BESE 420-4U4111213/14 32DE 0.3

132

GESS 441-4U12111213/14 32DA 0.3
B8 EESE 4654UAT1/12_ 1BAE 500331 |

-1, um Hilfe zu erhalten.

Abbrechen | Hife |
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Besonderheit
4 ... 20mA

Abwarts-
kompatibilitat

Datenkonvertierung analoge Eingangsbaugruppe:

ST D -y (27648 U-pn o

, =DE——
10 27648
S5 poud6®, 10
10 16384
Datenkonvertierung DS7 = DS5 7648 _ DS5 9'21
S5> S7: 16384 16

DS7: Dezimalwert S7-Format
DS5: Dezimalwert S5-Format
U: Spannungswert
D: Dezimalwert

Datenkonvertierung analoge Ausgangsbaugruppe:

S7: D=y 27648, U=po_to
10 27648

S5: boudes4 | _pp 10
10 16384

Datenkonvertierung DS5 = Ds7 312984 _ps7 418

S7 > S5 27648 27

DS7: Dezimalwert S7-Format
DS5: Dezimalwert S5-Format
U: Spannungswert
D: Dezimalwert

Messbereich: 4 ... 20mA
S5-Format: 4mA =512 ... 20mA = 2560
S7-Format: 4mA = 6912 ... 20mA = 34546 (im DWORD anzeigen)

Soll im Messbereich 4 ... 20mA im S5-Format 0 ... 2048 bzw. im S7-Format
0 ... 27648 dargestellt werden, so ist eine softwaremaRige Skalierung (z.B.
Uber Scale) durchzufihren.

Hinweis!

Wird der IM 306 DP-Slave (< FW 117) mit aktueller GSD-Datei (ab GSD
V2.23) und aktiviertem S7-Format betrieben, so fuhrt dieses zu einem
Konfigurationsfehler!

4-18
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DP-V1 - Dienste

Ubersicht

Daten des
DP-V1-Slave

Prozessabbild
Eingangsperipherie
lesen

Fir den Einsatz der DP-V1 Dienste ist darauf zu achten, dass lhre CPU
DP-V1-Kommunikation unterstitzt. Naheres hierzu finden Sie in der
Beschreibung |hrer CPU. Hierbei stehen Ihnen folgende System-Funktions-
Bausteine zur Verfligung:

SFB 52 Datensatz aus einem DP-Slave lesen
SFB 53 Datensatz in einen DP-Slave schreiben
SFB 54 Alarm von einem DP-Slave empfangen

Es werden defaultmaRig 1 Klasse-1-Master-Verbindung und bis zu maximal
3 Klasse-2-Master-Verbindungen mit 244Byte Daten (4Byte DP-V1-Header
plus 240Byte Nutzdaten) unterstitzt.

Die Klasse-1-Master-Verbindung wird mit der zyklischen Verbindung
zusammen aufgebaut und ist GUber die Parametrierung zu aktivieren.

Die Klasse-2-Master-Verbindung kann von einem Klasse-2-Master, der
dann nur azyklisch mit dem Slave kommuniziert, benutzt werden und
verflgt Gber einen eigenen Verbindungsaufbau.

Far den Zugriff unter DP-V1 aus dem Siemens SIMATIC Manager auf den
IM 306 DP-Slave ist als ID die Diagnoseadresse zu verwenden, die Sie in
den Eigenschaften vorgeben kénnen.

Durch Angabe folgender Datensatz-Nr. als Index haben Sie lesenden (R)
Zugriff auf folgende Elemente des DP-Slave:

Index | Zugrifl | Beschreibung

AOh R | Geratename im ASCII-Code (VIPA 306-1...)

A1h R |Hardware-Ausgabestand im ASCII-Code (V1.00)

A2h R | Software-Ausgabestand im ASCII-Code (V1.00)

A3h R | Serien-Nummer des Gerates im ASCII-Code
(z.B. 000347 = 30h, 30h, 30h, 33h, 34h, 37h)

80h R | Rack Peripheriebelegung Ausgange

81h R | Rack Peripheriebelegung Eingénge

F1h R | Prozessabbild Ausgangsbaugruppe

F2h R | Prozessabbild Eingangsbaugruppe S5 Format

F3h R | Prozessabbild Eingangsbaugruppe S5 Format + S7 Format

Fir den Zugriff auf das Prozessabbild einer Eingabe-Baugruppe im Rack
ist im SFB 52 als ID die Anfangsadresse zu verwenden. Die
Anfangsadresse kénnen Sie in der Hardware-Konfiguration unter den
Eigenschaften "Adresse/Kennung" flr die entsprechende Baugruppe
vergeben.

Durch Angabe der Datensatz-Nr. F2h oder F3h als Index haben Sie
lesenden  Zugriff auf das Prozessabbild der entsprechenden
Eingabebaugruppe.

Der Zugriff auf Ausgabe-Baugruppen wird mit einer Fehlermeldung quittiert.
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Diagnosefunktionen

Ubersicht

Aufbau der
Diagnosedaten

Die Diagnosefunktionen unter PROFIBUS-DP ermdéglichen eine schnelle
Fehlerlokalisierung. Die Diagnosedaten sind unter DP-VO und DP-V1
identisch und werden Uber den Bus Ubertragen und beim Master zusam-
mengefasst.

Unter DP-V1 bekommt der DP-Slave im Diagnosefall eine Rickmeldung
vom DP-Master. Als weitere Funktion wurde bei DP-V1 die geratebezogene
Diagnose in die Kategorien Alarme und Statusmeldungen aufgegliedert.

Die Diagnose-Meldungen, welche vom PROFIBUS-Slave erzeugt werden,
haben je nach Parametrierung eine maximale Lange von 127Byte.

Uber den Eigenschaften-Dialog des IM 306 DP-Slave kénnen Sie den
Aufbau der Diagnosedaten beeinflussen. Hier lassen sich Kennungs-/
Kanalbezogene Diagnose und Modulstatus aktivieren bzw. deaktivieren.

Byte0...5 Normdiagnose-Daten
Byte x ... x+3 Kennungsbezogene Diagnose
Byte x ... x+8 Modulstatus Uber Parametrierung
Byte max. 40[(x ... x+2) | Kanalbezogene Diagnose sperr- oder freischaltbar
Byte x ... x+11 Alarm

Norm-Diagnose-
daten

Nahere Angaben zum Aufbau der Slave Norm-Diagnose-Daten finden Sie
in den Normschriften der PROFIBUS Nutzer Organisation.

Norm-Diagnose

Byte [Bit7...Bit0

0 Bit 0: 0 (fix)

Bit 1: Slave nicht bereit flir Datenaustausch

Bit 2: Konfigurationsdaten stimmen nicht Gberein
Bit 3: Slave hat externe Diagnosedaten

Bit 4: Slave unterstitzt angeforderte Funktion nicht
Bit 5: 0 (fix)

Bit 6: Falsche Parametrierung

Bit 7: 0 (fix)

1 Bit 0: Slave muss neu parametriert werden
Bit 1: Statistische Diagnose

Bit 2: 1 (fix)

Bit 3: Ansprechuberwachung aktiv

Bit 4. "FREEZE"-Kommando erhalten

Bit 5: "SYNC"-Kommando erhalten

Bit 6: reserviert

Bit 7: 0 (fix)

2 Bit6 ... 0: reserviert
Bit 7: Diagnosedaten Uberlauf

3 Masteradresse nach Parametrierung
FFh: Slave ist ohne Parametrierung

N

Identnummer High-Byte

()]

Identnummer Low-Byte

4-20

HB37D - IM - RD_306-1UZ00 - Rev. 15/22




Handbuch VIPA Zubehor

Teil 4 Einsatz

Kennungs- Uber die Kennungshbezogene Diagnose erhalten Sie Informationen, an
bezogene welchem Steckplatz (Modul) ein Fehler aufgetreten ist.
Diagnose Nahere Informationen Uber den Fehler erhalten Sie mit dem Modulstatus

und der Kanalbezogenen Diagnose.

Die Kennungsbezogene Diagnose kann lber die Parametrierung aktiviert
werden und hat folgenden Aufbau:

Kennungsbezogene Diagnose

Byte

Bit7 ... Bit0

X

Bit 5 ... 0: 000101 (fix) Lange Kennungsbezogene Diagnose
Bit 7 ... 6: 01 (fix) Code flr Kennungsbezogene Diagnose

X+1

Die Bits der Module je Steckplatz werden gesetzt, wenn:
- ein Modul gezogen wird

- ein nicht projektiertes Modul gesteckt wird

- auf ein Modul nicht zugegriffen werden kann
- ein Modul einen Diagnosealarm meldet

Bit 0: Eintrag Modul Steckplatz 1

Bit 1: Eintrag Modul Steckplatz 2

Bit 2: Eintrag Modul Steckplatz 3

Bit 3: Eintrag Modul Steckplatz 4

Bit 4: Eintrag Modul Steckplatz 5

Bit 5: Eintrag Modul Steckplatz 6

Bit 6: Eintrag Modul Steckplatz 7

Bit 7: Eintrag Modul Steckplatz 8

X+2

Bit O: Eintrag Modul Steckplatz 9

Bit 1: Eintrag Modul Steckplatz 10
Bit 2: Eintrag Modul Steckplatz 11
Bit 3: Eintrag Modul Steckplatz 12
Bit 4: Eintrag Modul Steckplatz 13
Bit 5: Eintrag Modul Steckplatz 14
Bit 6: Eintrag Modul Steckplatz 15
Bit 7: Eintrag Modul Steckplatz 16

X+3

Bit O: Eintrag Modul Steckplatz 17
Bit 1: Eintrag Modul Steckplatz 18
Bit 2: Eintrag Modul Steckplatz 19
Bit 3: Eintrag Modul Steckplatz 20
Bit 7 ... 4: reserviert
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Modulstatus

Mit dem Modulstatus erhalten Sie nahere Informationen zum Fehler, der in
einem Modul aufgetreten ist.

Der Modulstatus kann Uber die Parametrierung aktiviert werden und hat
folgenden Aufbau:

Modulstatus

Byte

Bit7 ... Bit0

X

Bit 5 ... 0: 001100 (fix) Lange des Modulstatus
Bit 7 ... 6: 00 (fix) Code fir Modulstatus

X+1

82h (fix) Statustyp: Modulstatus

X+2

00h (fix)

X+3

00h (fix)

X+4

Fir Steckplatz 1 ... 20 sind folgende Fehler spezifiziert:
00: Modul hat gultige Daten
01: Modulfehler - ungtiltige Daten (Modul defekt)
10: Falsches Modul - ungltige Daten
11: kein Modul gesteckt - unglltige Daten

Bit 1, 0: Modulstatus Modul Steckplatz 1

Bit 3, 2: Modulstatus Modul Steckplatz 2

Bit 5, 4: Modulstatus Modul Steckplatz 3

Bit 7, 6: Modulstatus Modul Steckplatz 4

X+5

Bit 1, 0: Modulstatus Modul Steckplatz 5
Bit 3, 2: Modulstatus Modul Steckplatz 6
Bit 5, 4: Modulstatus Modul Steckplatz 7
Bit 7, 6: Modulstatus Modul Steckplatz 8

X+6

Bit 1, 0: Modulstatus Modul Steckplatz 9

Bit 3, 2: Modulstatus Modul Steckplatz 10
Bit 5, 4: Modulstatus Modul Steckplatz 11
Bit 7, 6: Modulstatus Modul Steckplatz 12

X+7

Bit 1, 0: Modulstatus Modul Steckplatz 13
Bit 3, 2: Modulstatus Modul Steckplatz 14
Bit 5, 4: Modulstatus Modul Steckplatz 15
Bit 7, 6: Modulstatus Modul Steckplatz 16

X+8

Bit 1, 0: Modulstatus Modul Steckplatz 17
Bit 3, 2: Modulstatus Modul Steckplatz 18
Bit 5, 4: Modulstatus Modul Steckplatz 19
Bit 7, 6: Modulstatus Modul Steckplatz 20
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Kanalbezogene Mit der Kanalbezogenen Diagnose erhalten Sie detaillierte Informationen

Diagnose Uber Kanal-Fehler innerhalb eines Moduls. Fir den Einsatz der Kanal-
bezogenen Diagnose muss fir jedes Modul Uber die Parametrierung der
Diagnosealarm freigegeben werden. Die Kanalbezogene Diagnose kann
Uber die Parametrierung aktiviert werden und hat folgenden Aufbau:

Kanalbezogene Diagnose flr einen Kanal

Byte [Bit7...Bit0
X Bit 5 ... 0: Kennungsnummer des Moduls, das die Kanalbe-
zogene Diagnose liefert (000001 ... 010011)
z.B.: Steckplatz 1 hat die Kennungs-Nr. 0
Steckplatz 20 hat die Kennungs-Nr. 19
Bit 7, 6: 10 (fix) Code flr kanalbezogene Diagnose
X+1 Bit 5 ... 0: Nummer des Kanals bzw. der Kanalgruppe, der die
Diagnose liefert (00000 .... 11111)
Bit 7 ... 6: 01=Eingabe Modul
10=Ausgabe Modul
11=Ein-/Ausgabe Modul
X+2 |Bit4 ... 0: Fehlertyp nach PROFIBUS-Norm
00001: Kurzschluss
00010: Unterspannung (Versorgungsspannung)
00011: Uberspannung (Versorgungsspannung)
00100: Ausgabe Modul ist Uberlastet
00101: Ubertemperatur Ausgabe-Modul
00110: Leitungsbruch des Sensors oder Aktors
00111: Oberer Grenzwert Uberschritten
01000: Unterer Grenzwert Uberschritten
01001: Fehler - Lastspannung am Ausgang
- Geberversorgung
- Hardwarefehler des Moduls
Fehlertyp herstellerspezifisch
10000: Rack-Peripherieadresse nicht belegt
10001: Adressuberlappung in Prm-Data
10010: QVZ - Quittungsverzug
10110: Prozessalarm verloren

Bit 7 ... 5: Kanaltyp
001: Bit
010: 2 Bit
011: 4 Bit
100: Byte
101: Wort
110: 2 Worte

Die maximale Anzahl von Kanalbezogenen Diagnosen ist begrenzt durch
die 127Byte maximale Gesamtlange der Diagnose. Durch Deaktivierung
anderer Diagnosebereiche kdnnen Sie diese Bereiche flr weitere Kanal-
bezogenen Diagnosen freigeben.

Pro Kanal werden immer 3Byte verwendet.
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Alarme

Alarmstatus

Der Alarmteil der Slave-Diagnose gibt Auskunft Gber den Alarmtyp und die
Ursache, die zum Auslésen eines Alarms geflihrt hat. Der Alarmteil besteht
aus maximal 12Byte. Pro Slave-Diagnose kann maximal 1 Alarm gemeldet
werden. Der Alarmteil wird, sofern in der Parametrierung aktiviert, immer
als letzter Teil an das Diagnosetelegramm angehangt.

Liegt ein Diagnoseereignis fur den Kanal eines Moduls vor, so kann neben
einem Kanalfehler auch ein Modulfehler vorliegen.

Alarmstatus
Byte |Bit7...Bit0
X Bit 5... 0: 010100: Lange des Alarmteils inkl. Byte x

Bit 7 ... 6: 00 (fix) Code fur geratebezogene Diagnose

X+1 Bit 6 ... 0: Alarmtyp
0000001: Diagnosealarm
Bit 7: Code fur Alarm
X+2 Bit 7 ... 0: Steckplatznummer des Moduls, das Alarm liefert
1...20
X+3 Bit 1, 0:  00: reserviert
01: Diagnosealarmyommend
10: Diagnosealarmgeneng
11: reserviert
Bit 2: 0 (fix)
Bit 7 ... 3: Alarmsequenznummer 1...32
x+4 | Bit 0: QVZ - Quittungsverzug: Baugruppe auf Rack
ausgefallen bzw. fehlt
Bit 1: Prozessalarm verloren (hier sind Byte x+8 ... x+11 fix 0)
Bit 7 ... 2: reserviert
x+5 Bit 3 ... 0: Modulklasse
1111: Digitalmodul
0101: Analogmodul
Bit 7 ... 4: reserviert
X+6 70h: Modul mit Digitaleingédngen
71h: Modul mit Analogeingangen
72h: Modul mit Digitalausgangen
73h: Modul mit Analogausgangen
x+7 Anzahl der Kanale pro Modul
x+8 High-Byte Rack-Peripherieadresse
x+9 | Low-Byte Rack-Peripherieadresse
x+10 | Diagnoseereignis fur Kanal 7 ... 0
x+11 | Diagnoseereignis fur Kanal 15 ... 8
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Prozessalarm

Ubersicht

Ausloser

Alarmdaten

Bei einem Prozessalarm unterbricht die CPU ihr Anwenderprogramm und
bearbeitet den OB 40. Innerhalb des OB 40 haben Sie die Mdglichkeit tber
Lokalwort 6 die logische Basisadresse des Moduls zu finden, welches den
Prozessalarm ausgel6st hat.

Bei Einsatz in Verbindung mit der Baugruppe IM 306-1UZ00 ist folgendes
zu beachten:

* Prozessalarm wird ausschlief3lich im Zentralgerat unterstitzt.

* Im Rack darf sich nur eine Baugruppe befinden, in welcher der Prozess-
alarm aktiviert ist.

o Zur Zeit wird ausschliel3lich die Alarmbaugruppe 6ES5 432-4UA12
(32Bit DI) unterstutzt.

Zur Einstellung eines Prozessalarms befinden sich auf der Baugruppe
6ES5 432-4UA12 DIP-Schalter. Damit ein Alarm von der IM 306
Baugruppe erkannt werden kann, mussen Sie auf der Alarm-Baugruppe
den DIP-Schalter S1 Interrupt auf "IRA" einstellen und in Ihrer Hardware-
Konfiguration den Prozessalarm fir diese Baugruppe freigeben.

Mit dem Lokaldoppelwort 8 kdnnen Sie auf die Daten zugreifen, welche die
Baugruppe im Alarmfall bereitstellt. Das Doppelwort hat folgende Belegung:

Lokaldoppelwort 8 |Bit7 ... 0
Byte 0 Prozessabbild Byte 0
Byte 1 Prozessabbild Byte 1
Byte 2 Prozessabbild Byte 2
Byte 3 Prozessabbild Byte 3
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Firmwareupdate

Ubersicht

Vorgehensweise

Firmwaredatei
header.upd
bereitstellen

Firmware
Ubertragen

Ein Firmwareupdate fir den IM 306 DP-Slave erfolgt iber PROFIBUS und
ist ausschlieRlich mit einer DP-V1-fahigen CPU wie SPEED7 CPU 31xS
von VIPA oder Siemens CPUs.

Hierbei wird |hre Firmware aus dem Hardware-Konfigurator online an die
CPU geleitet, welche die Firmware mit dem angebundenen DP-Master Uber
PROFIBUS an den entsprechenden DP-Slave weiterleitet.

» Firmwaredatei bereitstellen
» Siemens Hardware-Konfigurator mit Projekt laden
» Firmware Ubertragen

Die aktuellste Firmware fur den IM 306 DP-Slave finden Sie unter
www.vipa.com im Service-Bereich unter "Firmware flr System-
komponenten" als IM306_135U.zip. In der ZIP-Datei finden Sie die
Package-Datei Px000097_Vxxx.zip mit xxx=Version.

Entpacken Sie die Datei und kopieren Sie die Datei header.upd in I|hr
Arbeitsverzeichnis.

« Offnen Sie den Hardware-Konfigurator mit dem projektierten DP-Slave.

» Klicken Sie auf den DP-Slave und wahlen Sie Zielsystem > Firmware
aktualisieren. Dieser Menubefehl ist nur dann aktivierbar, wenn es sich
um eine DP-V1-Konfiguration handelt und Ihr Master-System die
Funktion "Firmware aktualisieren" unterstutzt.

- Es 6ffnet sich nun das Dialogfeld "Firmware aktualisieren”.

» Wahlen Sie Uber die Schaltflache "Durchsuchen" lhr Arbeitsverzeichnis
an, das die Datei header.upd beinhaltet. Wahlen Sie die Datei
header.upd aus.

- Sie erhalten Information, fir welche Module und ab welcher
Firmware-Version die ausgewahlte Datei geeignet ist.

« Aktivieren Sie das Kontroll-Feld "Firmware nach Laden aktivieren", denn
nur dann wird die neue Firmware in das Flash kopiert, und klicken Sie
auf [Ausflihren].

- Es wird gepruft, ob die ausgewahlte Datei gultig ist und diese bei
positiver Prifung an den DP-Slave Ubertragen.

Hinweis!

Im laufenden Betrieb erfolgt nach ca. 3s ein Firmwareupdate auf dem DP-
Slave. Bitte beachten Sie, dass hierbei von dem DP-Slave ein Neustart
durchgefliihrt wird, wobei der DP-Master in STOP verbleiben bzw. Ihr
Anwenderprogramm beeintrachtigt werden kénnte.
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